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EINLEITUNG

Dieses Handbuch enthélt die Anweisungen zur Verwendung des programmierbaren Sicherheitsmoduls
SAFEMASTER PRO und seiner Erweiterungsmodule und umfasst im Wesentlichen Folgendes:

Beschreibung des Systems
Installationsmethode

Anschliisse

Signalisierungen

Diagnostik

Verwendung der Konfigurations-Software

WICHTIGE HINWEISE ZUR SICHERHEIT

WARNUNG.

Dieses Symbol stellt einen wichtigen Hinweis zur Personensicherheit dar. Die mangelnde Einhaltung
kann zu einem sehr hohen Risiko flir das betroffene Personal fiihren.

Dieses Symbol weist auf einen wichtigen Hinweis hin

5 z 5 5 5 5 z 5

AS SAFEMASTER PRO erreicht das folgende Sicherheitsniveau: SIL 3, SILCL 3, PL e und Kat. 4, Typ
4 gemal den geltenden Bestimmungen. Dennoch sind die endgtiltigen Sicherheitseinstufungen SIL

und PL des Geréats von der Anzahl der Sicherheitsbauteile, inren Parametern und den hergestellten
Anschlissen abhangig, die sich aus der Risikoanalyse ergeben.

Lesen Sie aufmerksam den Absatz ,Liste der geltenden Bestimmungen®.

Fuhren Sie eine genaue Risikoanalyse aus, um das fur Ihr Gerat notwendige Sicherheitsniveau
festzustellen, indem Sie sich auf alle geltenden Bestimmungen beziehen.

Die Programmierung / Konfiguration des SAFEMASTER PRO Systems erfolgt unter der alleinigen
Verantwortung des Installateurs oder Anwenders.

Das System muss in Ubereinstimmung mit der anwendungsspezifischen Risikoanalyse und den
geltenden Bestimmungen programmiert / konfiguriert werden

Der Kunde muss eine umfassende Kontrolle des Systems sicherstellen, wenn neue Sicherheitsbauteile
zum System hinzugefuigt werden (siehe Abschnitt ,System-TEST").

Es muss ein Hinweis zu diesem Handbuch und die anzuwendenden Bestimmungen vorhanden sein, um
den korrekten Anschluss des SAFEMASTER PRO Systems in der Applikation zu gewahrleisten.
Uberpriifen Sie, ob die Temperatur der Raume, in denen das System installiert wird, mit denen in den
technischen Daten angegebenen Betriebsparametern hinsichtlich der Temperatur vereinbar ist.

Bei sicherheitsrelevanten Problemen wenden Sie sich, sollte dies erforderlich sein, an die fur
Sicherheitsangelegenheiten zustandigen Behdrden lhres Landes oder an die zustandigen
Industrieverbéande.
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LISTE DER ABKURZUNGEN UND SYMBOLE

LLO, LL1 = Logischer Pegel O, Logischer Pegel 1

OSSD = Output Signal Switching Device: Statischer Sicherheitsausgang
MTTFy; = Mean Time to dangerous Failure

PL =  Performance Level

PFH, =  Probability of a dangerous Failure per Hour

SIL =  Safety Integrity Level

SILCL =  Safety Integrity Level Claim Limit

SW =  Software

FW =  Firmware

LISTE DER GELTENDEN BESTIMMUNGEN

SAFEMASTER PRO wurde in Ubereinstimmung mit den folgenden europaischen Richtlinien ausgelegt:
e 2006/42/EC  ,Maschinenrichtlinie”

* 2014/30/EU  ,Richtl

inie Uber die elektromagnetische Vertraglichkeit”

e 2011/65/EU ,ROHS-Richtlinie

Es werden die folgenden Bestimmungen eingehalten:

EN 61131-2

Speicherprogrammierbare Steuerungen —
Teil 2: Betriebsmittelanforderungen und Prifungen

EN ISO 13849-1

Sicherheit von Maschinen — Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen —
Teil 1: Allgemeine Gestaltungsleitsatze

EN 61496-1

Sicherheit von Maschinen — BerUhrungslos wirkende Schutzeinrichtungen —
Teil 1: Allgemeine Anforderungen und Prifungen

EN 61508-1

Funktionale Sicherheit sicherheitshezogener
elektrischer/elektronischer/programmierbarer elektronischer Systeme —
Teil 1: Allgemeine Anforderungen

EN 61508-2

Funktionale Sicherheit sicherheitshezogener
elektrischer/elektronischer/programmierbarer elektronischer Systeme —
Teil 2: Anforderungen an sicherheitsbezogene
elektrische/elektronische/programmierbare elektronische Systeme

EN 61508-3

Funktionale Sicherheit sicherheitshezogener
elektrischer/elektronischer/programmierbarer elektronischer Systeme —
Teil 3: Anforderungen an Software

EN 61508-4

Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener
elektrischer/elektronischer/programmierbarer elektronischer Systeme —
Teil 4: Begriffe und Abklrzungen

EN 61784-3

Industrielle Kommunikationsnetze — Profile
Teil 3: Funktional sichere Ubertragung bei Feldbussen —
Allgemeine Regeln und Profilfestlegungen

IEC 62061

Sicherheit von Maschinen —
Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener elektrischer, elektronischer
und programmierbarer elektronischer Steuerungssysteme

EN 81-20

Sicherheitsregeln fur die Konstruktion und den Einbau von Aufziigen —
Aufziige fir den Personen- und Gitertransport —
Teil 20: Personen- und Lastenaufziige

EN 81-50

Sicherheitsregeln fur die Konstruktion und den Einbau von Aufzliigen — Prifungen —
Teil 50: Konstruktionsregeln, Berechnungen und Priifungen von Aufzugskomponenten

10
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ALLGEMEINE BESCHREIBUNG

SAFEMASTER PRO ist ein konfigurierbares Sicherheitssystem, das aus einer Steuereinheit UG 6911.10 oder
UG 6911.12/080 besteht, die tUber die graphische Schnittstelle SAFEMASTER PRO DESIGNER konfiguriert
werden kann und aus verschiedenen, an die Steuereinheit UG 6911.10 Uber den proprietaren IN-RAIL-BUS
anschliel3baren Erweiterungen.

Die Steuereinheiten UG 6911.10 bzw. UG 6911.12/080 kénnen auch als Standalone Gerate eingesetzt werden.

Sie verfugen Uber folgende Ein- und Ausgénge:

* UG 6911.10: 8 Sicherheitseingange, 2 unabhangige programmierbare 2-kanalige
Halbleiterausgénge und 2 Signalausgange

e UG 6911.12/080: 8 Sicherheitseingange, 4 unabhangige programmierbare 1-kanalige
Halbleiterausgéange und 4 Signalausgange.

Es stehen Ein- / Ausgangsmodule (UG 6916.10 und UG 6916.12/080 (nur fur UG 6911.12/080)), rei-
ne Eingangsmodule (UG 6913.08, UG 6913.12 und UG 6913.16), reine Ausgangsmodule (UG 6912.02,
UG 6912.04 und UG 6912.04/100), Ausgangsmodule mit Sicherheitsrelais und zwangsgefuhrten Kontakten
(UG 6914.04/000,UG 6914.04/008, UG 6912.14 und UG 6912.28), Ausgangsmodule mit programmierbaren
Signalausgangen (UG 6915/008, UG 6915/016) sowie verschiedene Drehzahliiberwachungsmodule
(UG 6917/xx2) zur Verfugung.

Fur einen dezentralen Aufbau in mehreren Modulgruppen stehen Bus Extendermodule UG 6918 zur
Verfluigung.

Fur eine Ferndiagnose Uber einen Feldbus stehen Feldbusmodule fir den Anschluss von SAFEMASTER
PRO an die gangigen Feldbusse zur Verfigung: UG 6951 (CanOpen), UG 6952 (PROFIBUS), UG 6954
(PROFINET), UG 6955 (Ethernet IP), UG 6956 (EtherCAT), UG 6957 (Universal Serial Bus), UG 6958
(MODBUS TCP/IP) und UG 6959 (MODBUS RTU).

Genauere Informationen hierzu finden Sie in der Anleitung der Feldbusmodule auf der CD-ROM
SAFEMASTER PRO Designer.

SAFEMASTER PRO eignet sich zur Uberwachung von optoelektronischen Scannern, Fotozellen, Lichtgittern,
magnetisch betatigten Sensoren, Not-Halt-Tasten, Sicherheitstrittmatten, mechanischen Schaltern, Zwei-Hand-
Schaltungen usw.

Das System besteht aus einer einzelnen Steuereinheit UG 6911.10 (oder UG 6911.12/080) und einer Reihe von
elektronischen Erweiterungen, die von 0 bis hdchstens 14 variieren kdnnen, davon nicht mehr als 4 desselben
Typs. Die Ausgangsmodule Relais dagegen kénnen ohne zahlenméRige Beschrankung an das System
angeschlossen werden.

Maximale Anzahl von Ein- und Ausgangen des Gesamtsystems mit 14 Erweiterungen:
e UG 6911.10: 128 Sicherheitseingéange, 16 Sicherheitsausgéange und 32 Signal- oder Statusausgange
e UG 6911.12/080: 128 Sicherheitseingéange, 32 Sicherheitsausgéange und 48 Signal- oder Statusausgange

Die Steuereinheit und ihre Erweiterungsmodule kommunizieren tber den 5-poligen IN-RAIL-BUS (von DOLD).
Die Kontaktfedern daftir sind auf der Riickseite jedes Moduls angebracht.

Auf3erdem stehen bei Verwendung von Feldbusmodulen noch 8 dezentrale Eingangs- und 16 dezentrale
Ausgangsbits zu Verfiigung.

Uber die SAFEMASTER PRO DESIGNER Software kénnen unter Verwendung logischer Operatoren und
Sicherheitsfunktionen wie Muting, Timer, Zahler, etc. komplexe Logiken erstellt werden.

Dies alles erfolgt Uber eine einfache und intuitive graphische Schnittstelle.

Die auf dem PC erstellte Systemkonfiguration wird auf die Steuereinheit UG 6911.10 (oder UG 6911.12/080) tber
USB-Kabel tbertragen. Die Datei bleibt auf der Steuereinheit und kann auch auf dem proprietéren Speicherchip
OA 6911 (Zubehor) gespeichert werden. Dieser gestattet eine schnelle Ubertragung der Systemkonfiguration
auf eine weitere Steuereinheit UG 6911.10 (oder UG 6911.12/080).

Das System SAFEMASTER PRO ist fur das héchste von den Normen fir die industrielle Sicherheit
vorgesehene Sicherheitsniveau zertifiziert (SIL 3, SILCL 3, PL e und Kat. 4).

Die Module UG 6912.04/100, UG 6915/008 und UG 6915/016 stehen ab UG 6911.10 Firmware Version
3.0 oder héher zur Verfigung.
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STEUEREINHEIT UND EIN- / AUSGANGSMODULE

e Die Steuereinheit UG 6911.10 und das Erweiterungsmodul UG 6916.10 verfigen Uber 8 Eingénge, 4
Testausgange (OUT-TEST) fir die Kurzschlusserkennung an den Eingéngen, 2 zweikanalige OSSD
Sicherheits-Halbleiterausgange und 2 Status-Halbleiterausgange OUT STATUS.

* Die Steuereinheit UG 6911.12/080 und das Erweiterungsmodul UG 6916.12/080 verfiigen tber 8 Eingange,
4 Testausgange (OUT-TEST) fur die Kurzschlusserkennung an den Eingangen, 4 einkanalige OSSD
Sicherheits-Halbleiterausgéange, die auch paarweise genutzt werden kénnen und 4 Status-Halbleiterausgange
OUT STATUS.

e Die Eingangsmodule UG 6913.08, UG 6913.12und UG 6913.16 verfugen Giber jeweils 8, 12 oder 16 Eingénge.Die
Module UG 6913.08 und UG 6913.16 verfigen Uber 4 Testausgange (OUT-TEST) fur die Kurzschlusserkennung an
denEingadngen.Das Modul UG 6913.12 verfugt tiber 8 Testausgange (OUT-TEST) fur die Kurzschlusserkennung.
Diese Mehrzahl Testausgange ist besonders beim Einsatz fir Schaltmatten von Vorteil.

e Die Ausgangsmodule UG 6912.02 und UG 6912.04 verfugen Uber 2 bzw. 4 zweikanalige OSSD
Sicherheits-Halbleiterausgange und 2 bzw. 4 Status-Halbleiterausgange OUT STATUS. Das Ausgangsmodul
UG 6912.04/100 besitzt 4 Hochstrom-Sicherheitsausgéange mit 2.0 A pro Kanal und 8 Status-Ausgange.

¢ Die Ausgangsmodule UG 6912.14 und UG 6912.28 sind Sicherheitsmodule mit1 bzw. 2 Sicherheitsrelaisausgangen,
die nicht Uber den riickseitigen IN-RAIL-BUS sondern Uber die Sicherheits-Halbleiterausgénge (OSSDs) der
Module mit OSSD-Ausgange angesteuert werden.

» Jeder Sicherheitsrelaisausgang verfugt tiber 1 Offner Kontakt und 2 SchlieRer Kontakte.

* Die Ausgangsmodule UG 6914.04/000 und UG 6914.04/008 sind Sicherheitsmodule, die mit 4 unabh&ngigen
Sicherheitsrelais mit jeweils 4 Eingangen fur die externen Feedback-Kontakte (EDM) ausgestattet sind.

* Jeder Relaisausgang verfugt tiber 1 Schliel3er Kontakt

e Es sind zwei verschiedene Ausgangskonfigurationen mdaglich (Uber die Konfigurations-SAFEMASTER PRO
Designer Software konfigurierbar):

e Zwei doppelte Anschlusskontakte (es sind 2 Arbeitskontakte pro Ausgang mit jeweils 2 Feedback-Eingangen
vorhanden).

¢ Vier unabhéngige einzelne Anschlusskontakte (es ist 1 Arbeitskontakt pro Ausgang mit jeweils 1 Feedback-
Eingang vorhanden).
* Das Modul UG 6914.04/008 verfugt zusatzlich tiber 8 programmierbare Statusausgénge (OUT STATUS).

* Die Ausgangsmodule UG 6915/008 und UG 6915/016 sind Sicherheitsmodule mit 8 bzw. 16 programmierbaren
Digitalsignal-Ausgangen.

DREHZAHLUBERWACHUNGSMODULE UG 6917

e Die Drehzahltiberwachungsmodule (UG 6917/xx2) gestatten die Steuerung (bis zu PL €) von:
- Stillstand, H6chstgeschwindigkeit, Geschwindigkeitsbereich;
- Bewegungsrichtung, Drehung / Verschiebung;

Die Module haben die Mdglichkeit, bis zu 4 Geschwindigkeitsschwellen fir jeden logischen Ausgang (Achse) zu
konfigurieren.

Jedes Modul umfasst zwei logische, Uber SAFEMASTER PRO Designer konfigurierbare Ausgange und ist daher
in der Lage, bis zu zwei unabhéngige Achsen zu steuern.

Die Module sind grundsatzlich mit Klemmenblocken fir den Anschluss von 2 Naherungsschaltern bestickt.
Zusatzlich kénnen sie auch, je nach Ausfihrung mit 1 oder 2 RJ45-Buchsen fur den Anschluss von 1 oder 2
Encoder mit TTL, HTL oder sin / cos Signale besttickt sein.
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FELDBUSMODULE

¢ Die Feldbus-Erweiterungsmodule UG 6951, UG 6952, UG 6954, UG 6955, UG 6956, UG 6957, UG 6958 und
UG 6959 wurden fur den Anschluss an die gangigsten industriellen Feldbusse fur Diagnose ausgelegt. Sie
bieten auRerdem die Mdglichkeit, 8 nicht sicherheitsrelevante Eingéange (Fieldbus Input) dem Schaltplan des
SAFEMASTER PRO Systems zur Verfuigung zu stellen und den Zustand von Punkten im Schaltplan (Fieldbus
Probes) als Ausgangsinformation dem Feldbus zur Verfligung zu stellen. Das UG 6911.10 erlaubt die Darstellung
von 16 Fieldbus Probes, wahrend das UG 6911.12/080 die Darstellung von 32 Fieldbus Probes ermdglicht.
Die Feldbusmodule werden in einem gesondertem Dokument, das sich auf der mit der Steuereinheit UG 6911
mitgelieferten CD ,SAFEMASTER PRO Designer* befindet, ndher beschrieben.

BUSEXTENDERMODUL UG 6918

e UG 6918 ist ein Erweiterungsmodul mit dem ein SAFEMASTER PRO System bestehend aus der Steuereinheit
UG 6911.10 (bzw. UG 6911.12/080) und seinen Erweiterungsmodulen in mehrere Modulgruppen lber gréRere
Entfernungen (bis zu < 50 m zwischen 2 Gruppen) aufgeteilt werden kann. Die einzelnen Gruppen werden
jeweils Uber zwei BusExtendermodule UG 6918 und einem geschirmten Kabel (mit vier paarweise verdrillten
Leitungen) verbunden. Jedes BusExtendermodul UG 6918 hat zwei unabhangige Anschlusskanéale (Chl und
Ch2); die Verbindung von zwei BusExtendermodulen erfolgt nach freier Wahl tber einen dieser zwei Kanéle.
Die Abbildung hier zeigt ein Anschlussbeispiel in dem ein SAFEMASTER System in drei Ortlich getrennte
Modulgruppen aufgeteilt wird.

Die Reaktionszeit des gesamten Systems verandert sich nicht bei Einsatz von BusExtendermodulen
UG 6918

1

- 3
uGe918

UG6918

2

: 1
UG6918

UG6918
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PRODUKTZUSAMMENSETZUNG

Die Steuereinheiten UG 6911.10 (oder UG 6911.12/080) werden mit folgendem Zubehor geliefert:

* CD-ROM mit der kostenlosen Software SAFEMASTER PRO DESIGNER, der Konfigurationssoftware der
Busmodule, dieses Handbuch in mehreren Sprachen und das Handbuch fiir die Verwendung der verschiedenen
Feldbusmodule (im PDF-Format).

* Mehrsprachiges Installationsblatt.

Sowohl der rickseitige IN-RAIL-BUS als auch der OA 6911-Speicher kbnnen getrennt als Zubehér bestellt
werden.

Die Erweiterungsmodule werden mit folgendem Zubehor geliefert:
e Mehrsprachiges Installationsblatt.

Fur die Installation von Erweiterungsmodulen (ausgenommen die Ausgangsmodule Relais) ist der DOLD
IN-RAIL-BUS fir den Anschluss an die Steuereinheit UG 6911.10 (oder UG 6911.12/080) erforderlich, der
getrennt als Zubehor (Lange 250mm) bestellt werden kann.

INSTALLATION

MECHANISCHE BEFESTIGUNG

Die Module des Sicherheitssystems SAFEMASTER PRO werden auf einer 35 mm DIN-Schiene wie folgt

befestigt:

1. Den IN-RAIL-Bus, in die 35 mm Hutschiene klemmen.

2. Dann die Module auf die Hutschiene schnappen und dabei darauf achten, dass die Kontaktvorrichtung auf
dem Boden des Moduls auf die Leiterbahnen des IN-RAIL-Busses trifft. Das Modul vorsichtig einsetzen, bis
das Einrasten zu spuren ist.

3. Um das Modul zu entfernen, muss (unter Verwendung eines Schraubenziehers) der Schieber auf der Riickseite
des Moduls nach unten gezogen und dann das Modul von unten angehoben und nach oben gezogen werden.
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ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

USB-Eingang

Die SAFEMASTER PRO Steuereinheit UG 6911.10 (oder UG 6911.12/080) ist mit einem USB 2.0-Anschluss
ausgestattet, um den Anschluss an den PC zu ermdéglichen, auf dem sich die Konfigurations-SW SAFEMASTER

PRO DESIGNER befindet (siehe Abbildung).

Ein USB-Kabel ist als Zubehdr erhaltlich (OA 6920).

iy

Frontaler USB 2.0-Anschluss

SAFEMASTER-PRO Speicherkarte (OA 6911)

Speicherkarte
OA 6911

OA 6911

Auf der Steuereinheit UG 6911.10 (oder UG 6911.12/080)
besteht die Moglichkeit, einen Backup-Speicher mit dem
Namen OA 6911 zu installieren (Option), der das Speichern
der Konfigurationsparameter der SW ermdglicht.

Der Schreibvorgang auf Speicherkarte OA 6911 erfolgt jedes
Mal, wenn ein neues Projekt vom PC an die Steuereinheit
versandt wird.

Es gibt einen Steckplatz auf der Rlckseite der Steuereinheit
UG 6911.10 (oder UG 6911.12/080), in den die Karte
eingeschoben werden kann. Die Speicherkarte so
einschieben, dass ihre Bauteileseite wie in Abbildung links
dargestellt, nach aul3en zeigt.

OA6911 nur anschliefen / entfernen, wenn die
Steuereinheit ausgeschaltet ist.

0264480/ 13.01.23 de / 676A
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DOLD Konfigurierbares Sicherheitssystem SAFEMASTER PRO

Funktion Mehrfachladen

Um die Konfiguration mehrerer Steuereinheiten UG 6911.10 (oder UG 6911.12/080) auszufuihren, ohne den PC
und den USB-Verbinder zu verwenden, kann die gewiinschte Konfiguration auf einer Speicherkarte OA 6911
gespeichert und dann verwendet werden, um die Daten auf die Steuereinheiten zu laden, die konfiguriert wer-
den sollen.

A Ist die im Speicher enthaltene Datei nicht mit der in der Steuereinheit UG 6911.10 (oder UG 6911.12/080)
enthaltenen Datei identisch, erfolgt ein Uberschreibvorgang, der die in der Steuereinheit enthaltenen
Konfigurationsdaten definitiv 16scht.

ACHTUNG: ALLE ZUVOR IM MODUL ENTHALTENEN DATEN GEHEN VERLOREN.

RESTORE-Funktion

Sollte die Steuereinheit UG 6911.10 (oder UG 6911.12/080) beschadigt sein, kann der Benutzer diese durch
eine neue ersetzen. Da alle Konfigurationen zuvor auf der Speicherkarte OA6911 gespeichert wurden,
muss nur die Speicherkarte OA 6911 in die neue Steuereinheit eingesetzt und das System SAFEMASTER
PRO wieder eingeschaltet werden, das die Backup-Konfiguration automatisch ladt. Auf diese Weise werden
Arbeitsunterbrechungen auf ein Minimum reduziert.

Die LADE- und RESTORE-Funktionen kdnnen Uber die SW deaktiviert werden (siehe Erstellen eines
neuen Projekts (Konfiguration des Systems SAFEMASTER PRO)).

Um verwendet werden zu kdnnen, mussen die Erweiterungsmodule bei der Installation adressiert werden
(siehe Absatz NODE SEL).

A\ Bei jeder Verwendung der Speicherkarte OA6911 aufmerksam kontrollieren, ob die ausgewéhlite

" Konfiguration die ist, die fir das bestimmte System vorgesehen wurde. Es wird empfohlen, erneut einen
umfassenden Funktionstest des Systems von SAFEMASTER PRO und allen daran angeschlossenen
Geraten auszufilhren (siehe Absatz System-TEST).
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ANSCHLUSSKLEMMEN

Die Module des Systems SAFEMASTER PRO sind mit abnehmbaren

Klemmen fir die elektrischen Anschliisse versehen. Die Anschlussklem-
men sind zusatzlich noch kodiert, um ein versehentliches Vertauschen
der Klemmenbldcke zu vermeiden. Jedes Modul kann 8, 16 oder 24
Klemmen aufweisen.

Jedes Modul verfugt auRerdem uber einen rickseitigen IN-RAIL-BUS
Kontaktierung fiir die Kommunikation mit der Steuereinheit und den an-
deren Erweiterungsmodulen.

Die Ausgangsmodule UG 6912.14 und UG 6912.28 werden nur tber die
Klemmen angeschlossen.

Klemmenanzugsdrehmoment: 5+71b-in (0,6+0,7 Nm)

B> BB

5

Die Sicherheitsmodule in einer Umgebung mit einer Schutzart von mindestens IP 54 unterbringen.
Die Module dirfen nur im spannungslosen Zustand des Systems montiert oder abmontiert werden

Die Module missen mit einer Versorgungsspannung von 24 VDC + 20 % gespeist werden (Schutzklein-
spannung gemaf EN 60204-1 (Kapitel 6.4)).

SAFEMASTER PRO nicht fur die Spannungsversorgung externer Vorrichtungen verwenden.
Die Versorgungsspannung (24 V DC und 0 V DC) muss allen Bauteilen des Systems gemeinsam sein.

Hinweise zu den Anschlusskabeln

nfo

nfo)

Gl Gl

Leiterquerschnitt: AWG 12+30 (starr / flexibel) (UL).
Verwenden Sie nur Kupferleiter (Cu) 60 / 75°C.
Fiur Anschlisse mit einer Lange von Uiber 50 m Aderquerschnitte von mindestens 1mm? verwenden.

Es wird empfohlen, die Versorgung der Sicherheitsmodule von anderen Geréten (Elektromotoren, Inverter,
Frequenzumrichter) oder anderen Storquellen getrennt zu halten.
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DOLD Konfigurierbares Sicherheitssystem SAFEMASTER PRO
Anschlussklemmen Steuereinheit UG 6911.10
KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE

1 24VDC - Versorgung 24V DC -

2 MASTER_ENABLE1 Input Master Enable 1 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
3 MASTER_ENABLE?2 Input Master Enable 2 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
4 ovDC - Versorgung OV DC -

5 OSSD1_A Output . . . Aktiver PNP plus schaltend

6 OSSD1 B Output Statischer Sicherheitsausgang 1 Aktiver PNP plus schaltend

7 RESTART_FBK1 Input Feedback / Restart 1 Input (, Typ 2" gemall EN 61131-2)
8 OUT_STATUS1 Output Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP plus schaltend

9 0OSSD2_A Output ) . . Aktiver PNP plus schaltend

10 0SSD2 B Output Statischer Sicherheitsausgang 2 Aktiver PNP plus schaltend

11 RESTART_FBK2 Input Feedback / Restart 2 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
12 OUT_STATUS2 Output Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP plus schaltend

13 OUT_TEST1 Output Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend

14 OUT_TEST2 Output Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend

15 OUT_TEST3 Output Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend

16 OUT_TEST4 Output Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend

17 INPUT1 Input Digitaler Eingang 1 Input (,Typ 2" gemall EN 61131-2)
18 INPUT2 Input Digitaler Eingang 2 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
19 INPUT3 Input Digitaler Eingang 3 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
20 INPUT4 Input Digitaler Eingang 4 Input (,Typ 2" gemafl EN 61131-2)
21 INPUT5 Input Digitaler Eingang 5 Input (,Typ 2“ gemall EN 61131-2)
22 INPUT6 Input Digitaler Eingang 6 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
23 INPUT7 Input Digitaler Eingang 7 Input (, Typ 2" gemall EN 61131-2)
24 INPUTS8 Input Digitaler Eingang 8 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)

Anschlussklemmen Steuereinheit UG 6911.12/080

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE

1 24VDC - Versorgung 24V DC -

2 NC - - -

3 NC - - -

4 0ovDC - Versorgung 0V DC -

5 0OSsSD1 Output Statischer Sicherheitsausgang 1 Aktiver PNP plus schaltend

6 OSSD2 Output Statischer Sicherheitsausgang 2 Aktiver PNP plus schaltend

7 RESTART_FBK1/ Input/ Feedback / Restart 1 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
STATUS1 Output Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP plus schaltend

8 RESTART_FBK2/ Input/ Feedback / Restart 2 Input (, Typ 2“ gemal EN 61131-2)
STATUS?2 Output Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP plus schaltend

9 OSSD3 Output Statischer Sicherheitsausgang 3 Aktiver PNP plus schaltend

10 OSSD4 Output Statischer Sicherheitsausgang 4 Aktiver PNP plus schaltend

11 RESTART_FBKS3/ Input/ Feedback / Restart 3 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
STATUS3 Output Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP plus schaltend

12 RESTART_FBK4/ Input/ Feedback / Restart 4 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
STATUS4 Output Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP plus schaltend

13 OUT_TEST1 Output Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend

14 OUT_TEST2 Output Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend

15 OUT_TEST3 Output Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend

16 OUT_TEST4 Output Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend

17 INPUT1 Input Digitaler Eingang 1 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)

18 INPUT2 Input Digitaler Eingang 2 Input (, Typ 2" gemal EN 61131-2)

19 INPUT3 Input Digitaler Eingang 3 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)

20 INPUT4 Input Digitaler Eingang 4 Input (,Typ 2“ gemar EN 61131-2)

21 INPUT5 Input Digitaler Eingang 5 Input (, Typ 2“ gemal EN 61131-2)

22 INPUT6 Input Digitaler Eingang 6 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)

23 INPUT7 Input Digitaler Eingang 7 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)

24 INPUT8 Input Digitaler Eingang 8 Input (, Typ 2“ gemal EN 61131-2)
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DOLD

Anschlussklemmen Ein- / Ausgangsmodul UG 6916.10

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE

1 24VDC - Versorgung 24V DC -

2 NODE_SELO Input Knotenauswahl Input (,Typ 2“ geméB EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Input Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
4 ovDC - Versorgung OV DC -

5 OSSD1_A Output . . . Aktiver PNP plus schaltend

6 OSSD1 B Output Statischer Sicherheitsausgang 1 Aktiver PNP plus schaltend

7 RESTART_FBK1 Input Feedback / Restart 1 Input (, Typ 2“ gemall EN 61131-2)
8 OUT_STATUS1 Output Programmierbarer Signhalausgang Aktiver PNP plus schaltend

9 0OSSD2_A Output . . . Aktiver PNP plus schaltend

10 0SSD2 B Output Statischer Sicherheitsausgang 2 Aktiver PNP plus schaltend

11 RESTART_FBK2 Input Feedback / Restart 2 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
12 OUT_STATUS2 Output Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP plus schaltend

13 OUT_TEST1 Output Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend

14 OUT_TEST?2 Output Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend

15 OUT_TEST3 Output Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend

16 OUT_TEST4 Output Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend

17 INPUT1 Input Digitaler Eingang 1 Input (, Typ 2" gemall EN 61131-2)
18 INPUT2 Input Digitaler Eingang 2 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
19 INPUT3 Input Digitaler Eingang 3 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
20 INPUT4 Input Digitaler Eingang 4 Input (, Typ 2" gemall EN 61131-2)
21 INPUT5 Input Digitaler Eingang 5 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
22 INPUT6 Input Digitaler Eingang 6 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
23 INPUT7 Input Digitaler Eingang 7 Input (, Typ 2" gemall EN 61131-2)
24 INPUTS8 Input Digitaler Eingang 8 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)

Anschlussklemmen Ein- / Ausgangsmodul UG 6916.12/080

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24VDC - Versorgung 24 V DC -
2 NODE SELO Input Knotenauswahl Input ("Typ 2" nach EN 61131-2)
3 NODE SEL1 Input Input ("Typ 2" nach EN 61131-2)
4 0VvDC - Versorgung 0V DC -
5 0OSSD1 Output Statischer Sicherheitsausgang 1 Aktiver PNP plus schaltend
6 0OSSD?2 Output Statischer Sicherheitsausgang 2 Aktiver PNP plus schaltend
7 RESTART_FBK1/ Input/ Feedback / Restart 1 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
STATUS1 Output Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP plus schaltend
8 RESTART_FBK2/ Input/ Feedback / Restart 2 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
STATUS?2 Output Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP plus schaltend
9 0OSSD3 Qutput Statischer Sicherheitsausgang 3 Aktiver PNP plus schaltend
10 0OSSD4 Qutput Statischer Sicherheitsausgang 4 Aktiver PNP plus schaltend
11 RESTART_FBK3/ Input/ Feedback / Restart 3 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
STATUS3 Output Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP plus schaltend
12 RESTART_FBK4/ Input/ Feedback / Restart 4 Input (,Typ 2“ gemaf EN 61131-2)
STATUS4 Qutput Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP plus schaltend
13 OUT TEST1 Qutput Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend
14 OUT TEST2 Qutput Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend
15 OUT TEST3 Qutput Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend
16 OUT TEST4 Output Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend
17 INPUT1 Input Digitaler Eingang 1 Input ("Typ 2" nach EN 61131-2)
18 INPUT?2 Input Digitaler Eingang 2 Input ("Typ 2" nach EN 61131-2)
19 INPUT3 Input Digitaler Eingang 3 Input ("Typ 2" nach EN 61131-2)
20 INPUT4 Input Digitaler Eingang 4 Input ("Typ 2" nach EN 61131-2)
21 INPUT5S Input Digitaler Eingang 5 Input ("Typ 2" nach EN 61131-2)
22 INPUT6 Input Digitaler Eingang 6 Input ("Typ 2" nach EN 61131-2)
23 INPUT7 Input Digitaler Eingang 7 Input ("Typ 2" nach EN 61131-2)
24 INPUTS8 Input Digitaler Eingang 8 Input ("Typ 2" nach EN 61131-2)
Die STATUS-Signalausgange werden mit den Feedback / Restart-Eingangen der OSSD geteilt. Um diese
verwenden zu kénnen, muss der entsprechende OSSD mit automatischem Reset ohne Auslesen der
externen Feedbacks verwendet werden. Zum Beispiel muss zum Verwenden des Ausgangs STATUS1
(Kontakt 7) der OSSD1 mit automatischem Reset ohne Steuerung der Zeiten der Feedbacks K programmiert
werden.

0264480/ 13.01.23 de / 676A

19



DOLD Konfigurierbares Sicherheitssystem SAFEMASTER PRO
Anschlussklemmen Eingangsmodul UG 6913.16 mit 16 Eingdngen
KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE

1 24VDC - Versorgung 24V DC -

2 NODE_SELO Input Knotenauswahl Input (, Typ 2" gemfc:iB EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Input Input (, Typ 2" gemall EN 61131-2)
4 ovDC - Versorgung 0V DC -

5 INPUT1 Input Digitaler Eingang 1 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
6 INPUT2 Input Digitaler Eingang 2 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
7 INPUT3 Input Digitaler Eingang 3 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
8 INPUT4 Input Digitaler Eingang 4 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
9 OUT_TEST1 Output Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend

10 OUT_TEST2 Output Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend

11 OUT_TEST3 Output Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend

12 OUT_TEST4 Output Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend

13 INPUT5 Input Digitaler Eingang 5 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
14 INPUT6 Input Digitaler Eingang 6 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
15 INPUT7 Input Digitaler Eingang 7 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
16 INPUT8 Input Digitaler Eingang 8 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
17 INPUT9 Input Digitaler Eingang 9 Input (, Typ 2" gemall EN 61131-2)
18 INPUT10 Input Digitaler Eingang 10 Input (, Typ 2“ gemall EN 61131-2)
19 INPUT11 Input Digitaler Eingang 11 Input (, Typ 2“ gemall EN 61131-2)
20 INPUT12 Input Digitaler Eingang 12 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
21 INPUT13 Input Digitaler Eingang 13 Input (, Typ 2“ gemal EN 61131-2)
22 INPUT14 Input Digitaler Eingang 14 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
23 INPUT15 Input Digitaler Eingang 15 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
24 INPUT16 Input Digitaler Eingang 16 Input (, Typ 2" gemall EN 61131-2)

Anschlussklemmen Eingangsmodul UG 6913.12, mit 12 Eingéngen

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE

1 24VDC - Versorgung 24V DC -

2 NODE_SELO Input Knotenauswahl Input (, Typ 2“ gem{e:lB EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Input Input (, Typ 2" gemal EN 61131-2)
4 0ovDC - Versorgung 0V DC -

5 INPUT1 Input Digitaler Eingang 1 Input (,Typ 2“ gemafll EN 61131-2)
6 INPUT2 Input Digitaler Eingang 2 Input (, Typ 2" gemall EN 61131-2)
7 INPUT3 Input Digitaler Eingang 3 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
8 INPUT4 Input Digitaler Eingang 4 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
9 OUT_TEST1 Output Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend

10 OUT_TEST2 Output Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend

11 OUT_TESTS3 Output Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend

12 OUT_TEST4 Output Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend

13 INPUT5 Input Digitaler Eingang 5 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
14 INPUT6 Input Digitaler Eingang 6 Input (,Typ 2" gemal EN 61131-2)
15 INPUT7 Input Digitaler Eingang 7 Input (,Typ 2" gemall EN 61131-2)
16 INPUTS8 Input Digitaler Eingang 8 Input (, Typ 2" gemall EN 61131-2)
17 OUT_TEST5 Output Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend

18 OUT_TEST6 Output Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend

19 OUT_TEST7 Output Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend

20 OUT_TESTS8 Output Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend

21 INPUT9 Input Digitaler Eingang 9 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
22 INPUT10 Input Digitaler Eingang 10 Input (, Typ 2" gemall EN 61131-2)
23 INPUT11 Input Digitaler Eingang 11 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
24 INPUT12 Input Digitaler Eingang 12 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
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Anschlussklemmen Eingangsmodul UG 6913.08, mit 8 Eingangen

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE

1 24VDC - Versorgung 24V DC -

2 NODE_SELO Input Knotenauswahl Input (, Typ 2“ gem:a:le EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Input Input (, Typ 2“ gemall EN 61131-2)
4 ovDC - Versorgung 0V DC -

5 INPUT1 Input Digitaler Eingang 1 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
6 INPUT?2 Input Digitaler Eingang 2 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
7 INPUT3 Input Digitaler Eingang 3 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
8 INPUT4 Input Digitaler Eingang 4 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
9 OUT_TEST1 Output Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend

10 OUT_TEST2 Output Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend

11 OUT_TEST3 Output Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend

12 OUT_TEST4 Output Ausgang Kurzschlusserfassung Aktiver PNP plus schaltend

13 INPUT5 Input Digitaler Eingang 5 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
14 INPUT6 Input Digitaler Eingang 6 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
15 INPUT7 Input Digitaler Eingang 7 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
16 INPUT8 Input Digitaler Eingang 8 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)

Anschlussklemmen Ausgangsmodul OSSD UG 6912.04, mit 4 OSSD

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24VDC - Versorgung 24V DC -
2 NODE_SELO Input Input (,Typ 2" ar EN 61131-2
= Py Knotenauswahl nput (, Tvp gem? )
3 NODE_SEL1 Input Input (, Typ 2" gemal EN 61131-2)
4 ovDC - Versorgung 0V DC -
5 OSSD1_A Output Aktiver PNP plus schaltend
= ey Statischer Sicherheitsausgang 1 !v LS
6 OSSD1 B Output Aktiver PNP plus schaltend
7 RESTART_FBK1 Input Feedback / Restart 1 Input (,Typ 2* geméal EN 61131-2)
8 OUT_STATUS1 Output Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP plus schaltend
9 OSSD2_A Output . . . Aktiver PNP plus schaltend
= Statischer Sicherheitsausgang 2
10 OSSD2_B Output I ! fsausgang Aktiver PNP plus schaltend
11 RESTART_FBK2 Input Feedback / Restart 2 Input (, Typ 2“ gemal EN 61131-2)
12 OUT_STATUS2 Output Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP plus schaltend
13 24VDC - Versorgung 24V DC
gung Versorgung 24 V DC-Ausgange *
14 24VDC - Versorgung 24V DC
15 0vDC - Versorgung 0V DC R
Versorgung 0 V DC-Ausgange *
16 0vDC - Versorgung 0V DC gung gang
17 OSSD4_A Output Statischer Sicherheitsausaang 4 Aktiver PNP plus schaltend
18 OSSD4_B Output gang Aktiver PNP plus schaltend
19 RESTART_FBK4 Input Feedback / Restart 4 Input (, Typ 2“ gemal EN 61131-2)
20 OUT_STATUS4 Output Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP plus schaltend
21 OSSD3_A Output . . . Aktiver PNP plus schaltend
= tatisch herheit 3
22 OSSD3 B Output Statischer Sicherheitsausgang Aktiver PNP plus schaltend
23 RESTART_FBK3 Input Feedback / Restart 3 Input (,Typ 2" gemal EN 61131-2)
24 OUT_STATUSS3 Output Programmierbarer Signalausgang Aktiver PNP plus schaltend

0264480/ 13.01.23 de / 676A

21



DOLD Konfigurierbares Sicherheitssystem SAFEMASTER PRO
Anschlussklemmen Ausgangsmodul OSSD UG 6912.02, mit 2 OSSD
KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE

1 24VDC - Versorgung 24V DC -
2 NODE_SEL Input Input (, Typ 2“ ar EN 61131-2

_SELO APy Knotenauswahl nput (,Typ gemi\B 6 )
3 NODE_SEL1 Input Input (, Typ 2“ gemall EN 61131-2)
4 ovDC - Versorgung 0V DC -
5 OSSD1 A Output . . . Aktiver PNP plus schaltend

= Statischer Sicherheit 1
6 OSSD1 B Output aliseher sicherheltsausgang Aktiver PNP plus schaltend
7 RESTART_FBK1 Input Feedback / Restart 1 Input (,Typ 2* geméfd EN 61131-2)
8 OUT_STATUS1 Output Programmierbarer Signalausgang 1 Aktiver PNP plus schaltend
9 OSSD2_A Output . . . Aktiver PNP plus schaltend
= Statischer Sicherheitsausgang 2 -

10 0SSD2 B Output ! ' frsausgang Aktiver PNP plus schaltend
11 RESTART_FBK2 Input Feedback / Restart 2 Input (, Typ 2“ gemal EN 61131-2)
12 OUT_STATUS2 Output Programmierbarer Signalausgang 2 Aktiver PNP plus schaltend
13 24VDC - Versorgung 24V DC Versorgung 24 V DC-Ausgange *
14 N.C. - - -
15 GND - Versorgung OV DC Versorgung 0 V DC-Ausgange *
16 N.C. - - -

* Fir den korrekten Betrieb des Moduls muss diese Klemme an die Versorgung angeschlossen werden.

Anschlussklemmen Ausgangsmodul OSSD UG 6912.04/100, mit 4 Hochstromausgangen

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE

1 24VDC - Versorgung 24V DC -
2 NODE_SELO Input Knotenauswahl Input (, Typ 2* gem%f& EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Input Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
4 0ovDC - Versorgung 0V DC -
5 RESTART_FBK1 Input Feedback / Restart 1 Input (, Typ 2" gemal EN 61131-2)
6 RESTART_FBK2 Input Feedback / Restart 2 Input (, Typ 2" gemall EN 61131-2)
7 RESTART_FBKS3 Input Feedback / Restart 3 Input (, Typ 2" gemall EN 61131-2)
8 RESTART_FBK4 Input Feedback / Restart 4 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
9 0OSSD1 Output Statischer Sicherheitsausgang 1
10 0OSSD2 Output Statischer Sicherheitsausgang 2 Aktiver PNP plus schaltend
11 0OSSD3 Output Statischer Sicherheitsausgang 3 4 Einzelkanale (oder 2 Doppelkanéle)
12 0SSD4 Output Statischer Sicherheitsausgang 4
13 - - - -
14 24VDC - Versorgung 24 V DC Versorgung OSSD3 / 4
15 - - - -
16 - - - -
17 OUT_STATUS1 Output Programmierbarer Signalausgang 1 Aktiver PNP plus schaltend
18 OUT_STATUS2 Output Programmierbarer Signalausgang 2 Aktiver PNP plus schaltend
19 OUT_STATUSS3 Output Programmierbarer Signalausgang 3 Aktiver PNP plus schaltend
20 OUT_STATUS4 Output Programmierbarer Signalausgang 4 Aktiver PNP plus schaltend
21 OUT_STATUS5 Output Programmierbarer Signalausgang 5 Aktiver PNP plus schaltend
22 OUT_STATUS6 Output Programmierbarer Signalausgang 6 Aktiver PNP plus schaltend
23 OUT_STATUS7 Output Programmierbarer Signalausgang 7 Aktiver PNP plus schaltend
24 OUT_STATUSS Output Programmierbarer Signalausgang 8 Aktiver PNP plus schaltend
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Anschlussklemmen Ausgangsmodul Relais UG 6912.28

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24VDC - Versorgung 24V DC -
4 0vDC - Versorgung 0V DC -
5 OSSD1 A Input .
= Steuerung Kanal 1 Aktiver PNP plus schaltend

6 0SSDL B Input g P
7 FBK K1 K2 1 Output Feedback K1 K2 Kanal 1 N.C.
9 A NC1 Output -

= Ruhekontakt Kanal 1
10 B_NC1 Output -
13 A NO11 Output . -

= Al k kt 1 Kanal 1
14 B_NOL1L Output rbeitskontakt 1 Kanal -
15 A_NO12 Output . .
16 B NO12 Output Arbeitskontakt 2 Kanal 1 .
11 A_NC2 Output Ruhekontakt Kanal 2 -
12 B_NC2 Output -
17 OSSD2_A Input .

= Kanal 2 Ak PNP pl hal

18 0SSD2 B Input Steuerung Kana tiver plus schaltend
19 FBK_K1_K2_2 Output Feedback K1 K2 Kanal 2 N.C.
21 A_NO21 Output . -
22 B_NO21 Output Arbeitskontakt 1 Kanal 2 :
23 A _NO22 Output . -

= Arbeitskontakt 2 Kanal 2
24 B_NO22 Output -

Anschlussklemmen Ausgangsmodul Relais UG 6912.14

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24VDC - Versorgung 24V DC -
4 ovDC - Versorgung 0V DC -
5 OSSD1_A Input .
= Steuerung Kanal 1 Aktiver PNP plus schaltend

6 0SSDL B Input 9 P
7 FBK_K1_K2_1 Output Feedback K1 K2 Kanal 1 N.C.
9 A_NC1 Output -

= Ruhekontakt Kanal 1
10 B_NC1 Output uhexontaxt rana -
13 A_NO11 Output . -
14 B _NOLL Output Arbeitskontakt 1 Kanal 1 :
15 A _NO12 Output . -

= Arbeitskontakt 2 Kanal 1
16 B NO12 Output roefistomait £ fana i

Anschlussklemmen Ausgangsmodul Relais UG 6914.04/000

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE

1 24VDC - Versorgung 24V DC -
2 NODE_SEL | I Typ 2" ar EN 61131-2

ODE_SELO nput Knotenauswahl nput (, Typ gem?B 61131-2)
3 NODE_SEL1 Input Input (, Typ 2" gemal EN 61131-2)
4 ovDC - Versorgung 0V DC -
5 REST FBK1 Input Feedback / Restart 1 Input (,Typ 2“ gemafd EN 61131-2)
6 REST_FBK2 Input Feedback / Restart 2 Input (,Typ 2* geméfd EN 61131-2)
7 REST FBK3 Input Feedback / Restart 3 Input (,Typ 2* gemafd EN 61131-2)
8 REST_FBK4 Input Feedback / Restart 4 Input (, Typ 2" gemafl EN 61131-2)
9 A_NO1 Output .

= Arbeitskontakt Kanal 1
10 B_NO1L Output rheristomait tana
1 ANO2 Output Arbeitskontakt Kanal 2
12 B_NO2 Output
13 A_NO3 Output .
= A k kt Kanal

14 B_NO3 Output rbeitskontakt Kanal 3
15 A_NO4 Output .
16 B_NOZ Output Arbeitskontakt Kanal 4
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Anschlussklemmen Ausgangsmodul Relais UG 6914.04/008
KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1 24VDC - Versorgung 24V DC -
2 NODE_SEL Input Input (,Typ 2" ar EN 61131-2
ODE_SELO Py Knotenauswahl nput (,Typ gem? )
3 NODE_SEL1 Input Input (, Typ 2" gemall EN 61131-2)
4 ovDC - Versorgung OV DC -
5 REST_FBK1 Input Feedback / Restart 1 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
6 REST_FBK2 Input Feedback / Restart 2 Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
7 REST FBK3 Input Feedback / Restart 3 Input (,Typ 2" geméafd EN 61131-2)
8 REST FBK4 Input Feedback / Restart 4 Input (,Typ 2" geméafd EN 61131-2)
9 A_NO1 Output .
= Arbeitskontakt Kanal 1
10 B_NO1 Output roeltsiontaxt rana
11 A _NO2 Output
= 4 Arbeitskontakt Kanal 2
12 B_NO2 Output
13 A_NO3 Output Arbeitskontakt Kanal 3
14 B _NO3 Output
15 A_NO4 Output .
= A k kt Kanal 4
16 B_NO4 Output rbeitskontakt Kana
17 OUT_STATUS1 Output Programmierbarer Signalausgang 1 Aktiver PNP plus schaltend
18 OUT_STATUS2 Output Programmierbarer Signalausgang 2 Aktiver PNP plus schaltend
19 OUT_STATUS3 Output Programmierbarer Signalausgang 3 Aktiver PNP plus schaltend
20 OUT_STATUS4 Output Programmierbarer Signalausgang 4 Aktiver PNP plus schaltend
21 OUT_STATUS5 Output Programmierbarer Signalausgang 5 Aktiver PNP plus schaltend
22 OUT_STATUS6 Output Programmierbarer Signalausgang 6 Aktiver PNP plus schaltend
23 OUT_STATUS7 Output Programmierbarer Signalausgang 7 Aktiver PNP plus schaltend
24 OUT_STATUS8 Output Programmierbarer Signalausgang 8 Aktiver PNP plus schaltend

Anschlussklemmen Ausgangsmodul Signal UG 6915/008

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE

1 24VDC - Versorgung 24V DC -

2 NODE_SELO Input Knotenauswahl Input (, Typ 2" geméf& EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Input Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
4 ovDC - Versorgung 0V DC -

5 24VDC ) Versorgung 24V DC )

STATUS 1-8 AUSGANG STATUS 1-8

6 - - - -

7 - - - -

8 - - - -

9 OUT_STATUS1 Output Programmierbarer Signalausgang 1 Aktiver PNP plus schaltend

10 OUT_STATUS2 Output Programmierbarer Signalausgang 2 Aktiver PNP plus schaltend

11 OUT_STATUS3 Output Programmierbarer Signalausgang 3 Aktiver PNP plus schaltend

12 OUT_STATUS4 Output Programmierbarer Signalausgang 4 Aktiver PNP plus schaltend

13 OUT_STATUSS Output Programmierbarer Signalausgang 5 Aktiver PNP plus schaltend

14 OUT_STATUS6 Output Programmierbarer Signalausgang 6 Aktiver PNP plus schaltend

15 OUT_STATUS7 Output Programmierbarer Signalausgang 7 Aktiver PNP plus schaltend

16 OUT_STATUSS Output Programmierbarer Signalausgang 8 Aktiver PNP plus schaltend
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Anschlussklemmen Ausgangsmodul Signal UG 6915/016

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE

1 24VDC - Versorgung 24V DC -

2 NODE_SELO Input Knotenauswahl Input (,Typ 2" gem%’%\B EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Input Input (,Typ 2" gemall EN 61131-2)
4 0vDC - Versorgung 0V DC -

5 24VDC } Versorgung 24V DC )

STATUS 1-8 AUSGANG STATUS 1-8
6 24VDC ) Versorgung 24V DC )
STATUS 9-16 AUSGANG STATUS 9-16

7 - - - -

8 - - - -

9 OUT_STATUS1 Output Programmierbarer Signalausgang 1 Aktiver PNP plus schaltend
10 OUT_STATUS?2 Output Programmierbarer Signalausgang 2 Aktiver PNP plus schaltend
11 OUT_STATUS3 Output Programmierbarer Signalausgang 3 Aktiver PNP plus schaltend
12 OUT_STATUS4 Output Programmierbarer Signalausgang 4 Aktiver PNP plus schaltend
13 OUT_STATUS5 Output Programmierbarer Signalausgang 5 Aktiver PNP plus schaltend
14 OUT_STATUS6 Output Programmierbarer Signalausgang 6 Aktiver PNP plus schaltend
15 OUT_STATUS7 Output Programmierbarer Signalausgang 7 Aktiver PNP plus schaltend
16 OUT_STATUSS Output Programmierbarer Signalausgang 8 Aktiver PNP plus schaltend
17 OUT_STATUS9 Output Programmierbarer Signalausgang 9 Aktiver PNP plus schaltend
18 OUT_STATUS10 Output Programmierbarer Signalausgang 10 Aktiver PNP plus schaltend
19 OUT_STATUS11 Output Programmierbarer Signalausgang 11 Aktiver PNP plus schaltend
20 OUT_STATUS12 Output Programmierbarer Signalausgang 12 Aktiver PNP plus schaltend
21 OUT_STATUS13 Output Programmierbarer Signalausgang 13 Aktiver PNP plus schaltend
22 OUT_STATUS14 Output Programmierbarer Signalausgang 14 Aktiver PNP plus schaltend
23 OUT_STATUS15 Output Programmierbarer Signalausgang 15 Aktiver PNP plus schaltend
24 OUT_STATUS16 Output Programmierbarer Signalausgang 16 Aktiver PNP plus schaltend

Anschlussklemmen Drehzahliiberwachungsmodul UG 6917

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE

1 24VDC - Versorgung 24V DC -

2 NODE_SELO Input Knotenauswahl Input (, Typ 2" gemfc:1f3 EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Input Input (,Typ 2“ gemal EN 61131-2)
4 ovDC - Versorgung 0V DC -

5 PROXI1_24V Output Versorgung 24 VDC an PROXI1
6 PROXI1_REF Output Anschlisse PROXIMITY 1 Versorgung 0 V DC an PROXI1
7 PROXI1 IN1 (3 WIRES) Input Eingang PROXI1 Arbeitskontakt
8 PROXI1 IN2 (4 WIRES) Input Eingang PROXI1 Ruhekontakt
9 PROXI2_24V Output Versorgung 24 VDC an PROXI2
10 PROXI2_REF Output Anschliisse PROXIMITY 2 Yersorgung 0V DC an. PROXI2
11 PROXI2 IN1 (3 WIRES) Input Eingang PROXI2 Arbeitskontakt
12 PROXI2 IN2 (4 WIRES) Input Eingang PROXI2 Ruhekontakt
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Encoder Anschluss (RJ45) Drehzahltiiberwachungsmodul UG 6917

TTL HTL Sin/ Cos
87654321 T2aM3878:  AZINSETR Pin UG 6917/102 | UG 6917/202 | UG 6917/302
@ % UG 6917/112 | UG 6917/222 | UG 6917/332
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- Twisted*
E 2 EXT_0OV EXT_0OV EXT_0OV
3 N.C. N.C. N.C.
_ _ 4 |Ein- A A A
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5 |gang /A 1A /A
6 N.C. N.C. N.C.
7 B B B
Twisted*
8 /B /B /B
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Anschlussklemmen BusExtendermodul UG 6918

KLEMME SIGNAL TYP
1 +24VVDC Spannungsversorgung 24 VDC
2 -
8 Abschirmung CH1 -
4 OVDC Spannungsversorgung O VDC
5 -
6 -
7 Abschirmung CH2 -
8 -
9 CH1-A 1L e TS e An beiden Enden eiqerVerbindung von zwei BusExtender Modulen
10 CH1-B : UG 6918 muss dieselbe Kanalnummer und dasselbe Signal
11 CH1-C 2. Leitungs-Paar gﬁ'rVi/ingeéLVelfcézgir
ig g:;i CH2<->CH2
i <->
” oo B 1. Leitungs-Paar g = g
15 CH2-C C<>C
16 CH?2-D 2. Leitungs-Paar D<>D

Abschirmung <-> Abschirmung

BEISPIEL DES ANSCHLUSSES AN DIE MASCHINENSTEUERUNG

—

EXTERMAL
CONTACTORS

o 24vDC
1 |24vDC QUT_TESTT | 132
2 | MASTER_ENABLE out_tesTe | 14
(]
3 |MASTER_ENABLEZ | o= 15
4 | GND -— 16 ENABLE
K1
i 1 5 losspi_a ; INPUTT ) 17—
K2
} = L] 6 |0S3D1 B ©0 INPUT2 | 18 )
f 7 |RESTART_FEK] g 19
&) CUT_STATUS 20 ESPE
g |OssD2_A 21 24yDC
Z24vDC RESTART FBK1
T K1 K2 10| 0sSsSD2_B 20 |
11| RESTART_FBK2 INPUT7 | 23 -
12 | CUT_STATUSZ INPUTE | 24 R
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BERECHNUNG DES SICHERHEITSABSTANDS EINER AN SAFEMASTER PRO
ANGESCHLOSSENEN BWS

Jegliche an SAFEMASTER PRO angeschlossenen beriihrungslos wirkenden Schutzvorrichtungen (BWS)
mussen in einem Abstand positioniert werden, der dem Mindestsicherheitsabstand S entspricht oder dartber
liegt, so dass das Erreichen einer gefahrlichen Stelle erst nach dem Stoppen der gefahrbringenden Bewegung
der Maschine maoglich ist.

A\ Die europaische Norm:
" - 1SO 13855:2010- (EN 999:2008) Sicherheit von Maschinen. Anordnung von Schutzvorrichtungen in
Hinblick auf Annéherungsgeschwindigkeiten von Korperteilen v
liefert die Daten fiir die Berechnung des korrekten Sicherheitsabstands.
A\ Lesen Sie auRerdem aufmerksam die Installationsanleitung jeder einzelnen BWS, um spezifische
" Informationen hinsichtlich der Anordnung zu erhalten.
A\ Nicht vergessen, dass die Gesamtreaktionszeit des Systems von folgenden Faktoren abhangt:
" Reaktionszeit von SAFEMASTER PRO + Reaktionszeit der BWS + Reaktionszeit der Maschine in
Sekunden (die von der Maschine ab dem Moment, in dem das Stopp-Signal tGbertragen wird, bengtigte
Zeit, um die gefahrbringende Bewegung zu stoppen).

CHECKLISTE NACH DER INSTALLATION

SAFEMASTER PRO ist in der Lage, unabhangig die Defekte zu erfassen, die in jedem Modul auftreten. Dennoch
fuhren Sie die im Folgenden genannten Kontrollen bei der Installation und mindestens einmal jahrlich aus, um
die korrekte Funktionsweise des Systems zu garantieren:

1. Einen kompletten TEST des Systems ausfihren (siehe "System-TEST")

2. Uberprufen, ob die Kabel korrekt in die Klemmenleisten eingefihrt sind.

3. Uberprufen, ob alle LEDs (Anzeigen) korrekt aufleuchten.

4. Die Anordnung aller an SAFEMASTER PRO angeschlossenen Sensoren kontrollieren.

5. Die korrekte Befestigung und Kontaktierung von SAFEMASTER PRO auf dem IN-RAIL-BUS der Hutschiene
kontrollieren.

6. Uberprifen, ob alle externen Anzeigen korrekt funktionieren.

A\ Nach der Installation, nach der Wartung und nach jeder eventuellen Konfigurationsanderung einen TEST
des Systems ausfuhren wie in Absatz ,System-TEST* beschrieben.

D "Beschreibt die Methoden, die die Planer zur Berechnung der Mindestsicherheitsabstédnde von einer Gefahr fir spezifische
Sicherheitsvorrichtungen verwenden kdnnen, insbesondere fiir bertihrungslos wirkende Schutzeinrichtungen (z. B. Lichtschranken),
druckempfindliche Matten oder Trittflachen und Zweihandsteuerungen. Enthélt eine Regel zur Bestimmung der Anordnung der
Sicherheitsvorrichtungen basierend auf der Annaherungsgeschwindigkeit und der Haltezeit der Maschine, die angemessen extrapoliert
werden kann, so dass auch die verriegelten Tiren mit einbezogen werden, ohne die Schutzvorrichtung zu verriegeln."
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FUNKTIONSDIAGRAMM EINER PROJEKTENTWICKLUNG

Mechanische Befestigung

J
v

Elektrische Anschlisse
zwischen den Modulen und mit
den externen Sensoren

A\ 4

Projektentwurf

Validierung
sw OK ?

Anschluss
Uber USB mit UG6911.10

A 4

Download
des Projekts auf UG6911.10

!

Konfigurationskontrolle
(einschlie3lich kompletter
TEST des Systems)
UG6911.10 OK ?

l

Ende Verbindung
Uber USB

A4

Startup des
Systems
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BESCHREIBUNG DER SIGNALE

EINGANGE

MASTER ENABLE

Die Steuereinheit UG 6911.10 sieht zwei Eingénge vor, die als MASTER_ENABLE1 und MASTER_ENABLE2
bezeichnet werden.

Diese Signale mussen beide auf logischem Pegel 1 (24 VDC) standig vorhanden sein, um den Betrieb von
SAFEMASTER PRO zu ermdglichen. Méchte der Benutzer SAFEMASTER PRO deaktivieren, gentgt es,
diese Eingange auf den logischen Pegel 0 zu bringen (0 V DC).

Diese Eingange sind beim UG 6911.12/080 nicht vorhanden. Diese Module sind immer aktiviert.

NODE SEL

Die Eingange NODE_SELO und NODE_SEL1 auf den Erweiterungsmodulen (Knoten) dienen dazu, den Knoten
Uber Anschlusse entsprechend der Tabelle unten, eine Adresse zuzuweisen:

NODE_SELO NODE_SEL1
KNOTEN 0 0 (oder nicht angeschlossen) 0 (oder nicht angeschlossen)
KNOTEN 1 24V DC 0 (oder nicht angeschlossen)
KNOTEN 2 0 (oder nicht angeschlossen) 24V DC
KNOTEN 3 24V DC 24V DC

Es sind maximal 4 Adressen mdglich und somit maximal 4 Module desselben Typs in einem System verwendbar.

Es ist nicht zul&ssig, dieselbe Adresse auf zwei Modulen desselben Typs zu verwenden.
Soll die Adressierung der Module verwendet werden, muss diese wahrend der Installation erfolgen.

Naherungsschaltereingdnge der Drehzahliberwachungsmodule

Konfiguration mit Naherungsschaltern

& Eine unzureichende mechanische Installation von Naherungssensoren, kann einen geféahrlichen Betrieb verursachen.
" Achten Sie besonders auf die GroRe der Kodierscheiben.

In jedem Zustand der zu erwartenden Geschwindigkeit muss das UG 6917-Modul in der Lage sein, diese zu erkennen.
Fihren Sie bei der Installation und wéhrend des Betriebes regelméRig einen vollstéandigen Systemtest durch.

Stellen Sie mit Hilfe der SAFEMASTER Pro-Software und den LEDs der Sensoren sicher, dass das Modul in
keinem Fall Anomalien erkennt.

Die Dimensionierung der Kodierscheibe und die Positionierung der Naherungssensoren muss gemal3 den
technischen Daten der Naherungssensoren und den entsprechenden Herstellerrichtlinien erfolgen.

Achten Sie besonders auf hdufige Fehlerursachen, die beide Naherungssensoren betreffen konnen, wie z. B.
Kurzschluss von Kabeln, von oben herabfallende Gegenstande, Leerlauf der Kodierscheibe usw.

g g g H
3 z z H

e Die Naherungsschalter miissen so montiert sein, dass deren Signale Uberlappen.
* Die Naherungsschalter miissen so montiert sein, dass immer einer aktiviert ist.

AufRerdem muss gelten:
¢ Die Naherungsschalterausgange missen PNP-Typen sein.
¢ Die Naherungsschalterausgange missen Schlief3er sein

(Ausgang aktiviert wenn Metall erkannt wird). ’ ’
* Sind die oberen Bedingungen erfullt, ist der DC gleich 90 %. ,_E ._E
¢ Beide Naherungsschalter missen vom gleichen Model sein,

mit einem MTTF > 70 Jahre. _J L] LJ L
L] L L
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RESTART_FBK

Das Signal RESTART_FBK gestattet SAFEMASTER PRO nicht nur die Uberprifung des EDM-Signals (External
Device Monitoring) des Feedbacks der externen Schiitze (Offner Kontakte in Serie geschaltet), sondern auch die
Verwaltung des manuellen / automatischen Betriebs (siehe alle méglichen Anschlisse in der unteren Tabelle).

A\ Wenn die Anwendung es erfordert, muss die Ansprechzeit der externen Schiitze durch ein zuséatzliches
" Gerét uberpriift werden.
A Die Restart-Steuerung muss sich au3erhalb des Gefahrenbereichs an einem Ort befinden, an dem sich
" der Gefahrenbereich und der gesamte betroffene Arbeitsbereich als gut sichtbar erweisen.

Es darf nicht moglich sein, die Restart-Steuerung innerhalb des Gefahrenbereichs zu erreichen.

WARNUNG

Jedes Paar OSSD-Ausgéange hat einen entsprechenden RESTART_FBK-Eingang

FUNKTIONSWEISE EDM RESTART_FBK
K1 K2
Mit Kontrolle 2V B ext_Restart_fbk
K1_K2
AUTOMATISCH
Ohne Kontrolle 24V ext_Restart_fbk
K1 _K2
24V K1 K2 4L
Mit Kontrolle ———o"%———0 O ext_Restart_fbk
K1_K2
MANUELL
24V _
Ohne Kontrolle O—— ext_Restart fbk
K1 K2
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AUSGANGE

OUT STATUS

Das Signal OUT STATUS ist ein programmierbarer digitaler Ausgang, der den Status folgender Elemente
angeben kann:

* eines Eingangs.

* eines Ausgangs.

e eines Knotens, des mit der SAFEMASTER PRO DESIGNER Software erstellten Konfigurationsplanes.

OUT TEST

Die Signale OUT TEST missen verwendet werden, um das Vorliegen von Kurzschliissen oder Uberlasten auf
den Eingangen zu Uberwachen.

SHORT CIRCUIT CONTROL

E-STOP

T L7 e Die maximal fiir jeden Ausgang OUT TEST steuerbare
e AR 18 |INPUTZ o Fya ind-
. — — Anzahl an Eingangen sind:
! 3 F-OATE . - 4 Eingange parallelgeschaltet
1 1 | ] o
3 cII: 19 | INPUT3 —
s o 20 [inpUT4 %
Eainl [ |our TEST2 O : - p et - - -
SN - Die maximal zuldssige Lange fur OUT TEST Signal-
13 | OUT TESTI . .
verbindungen ist 100 m
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OSSD (Steuereinheit UG 6911.10, Ein- / Ausgangsmodul UG 6916.10, Ausgangsmodule UG 6912.02, UG 6912.04)

Wichtige Hinweise zu den Sicherheitsausgangen

Die sicheren OSSD-Ausgénge werden periodisch auf Kurzschliisse gegen 0 V oder +24 V DC, sowie auf
Kurzschliisse zweier OSSD Ausgange gegeneinander Uberwacht. Die fur diese Uberprifung gewahlte
Testmethode ist der ,Voltage Dip“-Test. Hierbei wird periodisch und fur eine sehr kurze Zeit (< 120 us)
jeder OSSD-Ausgang auf 0 V kurzgeschlossen. Das UG 6911.10 fuhrt diesen Test alle 20 ms durch,
wahrend das UG 6911.12/080 alle 600 ms testet. Die Steuerung bringt bei inkonsistenten Testergebnissen
das System in einen sicheren Zustand.

25V +

18V

B

TIFI;IH‘

Voltage Dip Test

Die Module UG 6911.10, UG 6916.10, UG 6912.02 und UG 6912.04 sind mit OSSD-Zweikanal-Ausgangen aus-
gestattet (statische Sicherheitsausgange mit Halbleiter) und erkennen Querschliisse, sind gegen Kurzschlisse
geschutzt und ergeben:

* Im ON-Status: Uv-0,75V bis Uv (mit Uv von 24V + 20 %)

e Im OFF-Status: OV bis 2V r.m.s.

Die maximale Last betragt 400 mA bei 24 V DC, was einer ohmschen Last von mindestens 60 € entspricht.
Die maximale kapazitive Last betragt 0.68 uF. Die maximale induktive Last betragt 2 mH.

Der Anschluss von externen Vorrichtungen an die Ausgange ist nur gestattet, wenn dies ausdrucklich von
der mit der SAFEMASTER PRO DESIGNER Software erfolgten Konfiguration vorgesehen ist.
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OSSD (Steuereinheit UG 6911.12/080, Ein- / Ausgangsmodul UG 6916.12/080)

Die Module UG 6911.12/080 und UG 6916.12/080 sind mit OSSD-Einkanal-Ausgangen ausgestattet (statischen
Halbleiter-Sicherheitsausgéngen). Diese Ausgange sind gegen Kurzschliisse geschitzt und liefern:

e Im ON-Status: Uv-0,75V bis Uv (mit Uv von 24 V + 20 %)

e Im OFF-Status: OV bis 2V r.m.s.

Die maximale Last betragt 400 mA bei 24 V DC, was einer ohmschen Last von mindestens 60 Q2 entspricht. Die
maximale kapazitive Last betragt 0.82 puF. Die maximale induktive Last betragt 2 mH.

Es koénnen verschiedene Output-Konfigurationen mit der SAFEMASTER PRO DESIGNER Software konfiguriert
werden:

* 4 Einzelkanale (1 Sicherheitsausgang pro Kanal mit jeweiligem Feedback-Eingang).

* 2 Doppelkanéle (2 Sicherheitsausgange pro Kanal mit jeweiligem Feedback-Eingang).

* 1 Doppel- und 2 Einzelkanéle.

A Bei Verwendung von OSSDs mit Einzelkanalen miissen die OSSD-Ausgange unabhangig sein, um die Anforderungen
“ des Sicherheitsintegritétslevels (SIL) 3 zu erhalten.

A Defekte aus gemeinsamer Ursache zwischen den OSSD-Ausgangen miissen durch angemessene Installation der
“ Kabel ausgeschlossen werden (z.B. getrennte Kabelverlegung).

Der Anschluss von externen Vorrichtungen an die Ausgange ist nur gestattet, wenn dies ausdrtcklich von
der mit der SAFEMASTER PRO DESIGNER Software erfolgten Konfiguration vorgesehen ist
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0SSD2 |
Q1

7

"~ ossb1 || ossD:

s
+0 e
s - %1
180 o8 |
2 |
18 8
I I
| |
I I
b !
| I
_mcl |O.w_
e w_
I
1 |
| I
| 3
I o
| e
o o enas
o o T4
I o
+ O

Konfiguration Ausgange mit 4 Einzelkanélen

Konfiguration Ausgange mit 2 Doppelkanélen

(Sicherheitsklasse SIL3 / PL e)

(Sicherheitsklasse SIL3 / PL e)
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Ausgabekonfiguration OSSD

Jeder OSSD-Ausgang kann wie in der Tabelle angegeben konfiguriert werden:

Automatisch

Der Ausgang wird gemaf3 der von der SAFEMASTER PRO DESIGNER Software vorgegebenen
Konfigurationen nur aktiviert, wenn der entsprechende Eingang RESTART_FBK an 24V DC
angeschlossen ist.

Manuell

Der Ausgang wird gemaf3 der von der SAFEMASTER PRO DESIGNER Software vorgegebenen
Konfigurationen nur aktiviert, wenn der entsprechende Eingang RESTART_FBK EINEN
LOGISCHEN UBERGANG 0-1 erkennt.

Uberwacht

Der Ausgang wird gemaf3 der von der SAFEMASTER PRO DESIGNER Software vorgegebenen
Konfigurationen nur aktiviert, wenn der entsprechende Eingang RESTART_FBK EINEN
LOGISCHEN UBERGANG 0—1—0 erkennt.

MANUELL UBERWACHT
i2
RESTART_FBK —m™ 1V RESTART_FaK —_—
——e 1 I
t I
ouT ouT
250ms <tl< 5s
t=250ms _
12 = 250ms
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OSSD (Ausgangsmodul UG 6912.04/100)

Das UG 6912.04/100 stellt 4 Hochstrom Sicherheitsausgange (2 A max pro Kanal) zur Verfigung.
Diese Ausgange sind kurzschlussfest und liefern:

e Im EIN-Zustand: Uv-0,6V ... Uv (24V DC £+ 20 %).

* Im AUS-Zustand: OV ... 2V r.m.s.

Die maximale Last von 2 A @ 24 V entspricht einer minimalen ohmschen Last von 12 Q.

Die maximale kapazitive Last betragt 0.82 pF. Die maximale induktive Last betragt 2.4 mH.

Es konnen verschiedene Output-Konfigurationen mit der SAFEMASTER PRO DESIGNER Software konfiguriert
werden:

* 4 Einzelkanale (1 Sicherheitsausgang pro Kanal mit jeweiligem Feedback-Eingang).

* 2 Doppelkanale (2 Sicherheitsausgéange pro Kanal mit jeweiligem Feedback-Eingang).

* 1 Doppel- und 2 Einzelkanéle.

FBK1CH
FBK3 O

I 24VDC 220MAC

24VDC 220VAC
i CH1

24VDC 220VAC

Konfiguration Ausgange mit 2 Doppelkanélen Konfiguration Ausgange mit 4 Einzelkanélen
(Sicherheitsklasse SIL3 / PL e) (Sicherheitsklasse SIL3 / PL e)

Bei Verwendung von OSSD mit Einzelkanélen missen, um die Anforderungen des Sicherheits-
integritatslevels (Safety Integrity Level) ,SIL 3" zu erhalten, die OSSD-Ausgéange unabhéngig sein.

Die Defekte aus gemeinsamer Ursache zwischen den OSSD-Ausgangen missen durch angemessene
Installation der Kabel ausgeschlossen werden (z. B. getrennte Kabelverlegung).

Bei Verwendung von UG 6912.04/100 Modulen mit einem Gesamtausgangsstrom > 5 A missen diese von
angrenzenden Modulen durch eine Geratebreite getrennt werden.

Externe Geréate dirfen nicht an die Ausgadnge angeschlossen werden, es sei denn, sie sind explizit in der
SAFEMASTER PRO Designer Software konfiguriert.
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SICHERHEITSRELAIS (MODULE UG 6912.14, UG 6912.28, UG 6914.04/000, UG 6914.04/008)

Charakteristiken des Ausgangsstromkreises

Die Ausgangsmodule UG 6912.14 /UG 6912.28 verwenden Sicherheitsrelais mit zwangsgefiihrten Kontakten, von
denen jedes sowohl zwei Arbeitskontakte und einen Ruhekontakt als auch einen Feedback-Ruhekontakt

liefert. Das Ausgangsmodul UG 6912.14 verwendet zwei Sicherheitsrelais, wahrend das UG 6912.28 vier
verwendet.

Die Module UG 6914.04/000 und UG 6914.04/008 verwenden vier Sicherheitsrelais mit zwangsgefihrten
Kontakten. Jedes Relais liefert einen Arbeitskontakt (N.A), der von der Logik des Moduls dank des internen
FBK-Kontakts tiberwacht wird.

Siehe Absatz ,Relais”, um die mdglichen Betriebsarten fur die mit der SAFEMASTER PRO Designer
Software konfigurierbaren Module UG 6914.04/000 und UG 6914.04/008 zu ermitteln.

Erregungsspannung 17 ...31VDC

Schaltbare Mindestspannung 10vDC
Schaltbarer Mindeststrom 20 mA

Schaltbare Héchstspannung (DC) 250V DC

Schaltbare Hochstspannung (AC) 400V AC

Schaltbarer Hochststrom 6 A

Reaktionszeit 12 ms

Mechanische Lebensdauer der Kontakte > 20 x 10°

Um die korrekte Isolierung zu garantieren und die Beschadigung oder vorzeitige Alterung der Relais zu
vermeiden, muss jede Ausgangsleitung mit einer flinken 4A-Schmelzsicherung geschitzt und Uberprift
werden, ob die Lasteigenschaften den Angaben aus der oberen Tabelle entsprechen.

Den Absatz ,Ausgangsmodule Relais UG 6912.14 - UG 6912.28 konsultieren (flr weitere Informationen
hinsichtlich dieser Relais).

Ausgangsmodule UG 6912.14 / UG 6912.28 interne Kontakte

OSED1_A
ossD1_B

DVDC

=

— =+ FEK_K1_K2Z_1

1 Loan
5 ; 2NDC R
0SSD1_A B_MD12 16 * i
osspi_g || |8 o - son| | | 14 u ossoz_a || [ Bl || 24 .
] _b _T O5502_B 18 Faa Apuan |22 -
owe | | |4 ra] e S W < W Yy =
L — 13 K Al am
'L"lm Lo T L R [
1 O 15 ahaa] | [ 0
+ENDC A_ND12 o N e — 23 ‘
FEK_K1_KZ_1 7 1110 m FeK_K1_k2_2| | [18 12 ka2
1 Lo Ly B Loan
UG 6912.14 UG 6912.28
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Modulverbindung UG 6912.14 mit UG 6911.10 ?

o 24vDC

D Wird ein Ausgangsmodul Relais UG 6912.14 oder

| 1 |24vDC OUT_TESTY | 13] 10
Ju . .
| 2 | MASTER_ENABLET OUT_TEST2 | 14 UG 6912.28 angeschlossen, muss die Reaktions-
e ‘:— ;‘:ETER—E”’“BLEZ :—2 zeit des OSSD um 12 ms erhoht werden.
5 |ossp1_a 3 weutt [17]
| 6 |ossD1_B - INPUT2 | 18]
1 7 | RESTART_FBK1 3 | 19]
| 8 | OUT_STATUS1 O | 20|
| 9 |ossD2_aA > | 21]
| 10| 0ssD2_B | 22|
| 11| RESTART_FBK2 INPUT7 | 23]
12 | OUT_STATUSZ2 INPUTB | 24
UG6912.14
M9
0sSsDi1_B 1 B_ND12 16
B_No11 14
0SsSDi_A . __i":lsr_ _?
VDo " _IU_EI 1 L _L
FBK_A1_1 M’IW 13
FBK_A1_2 15
A_ND12
. 110
Funktionsdiagramm des Ausgangsstromkreises
24VDC
0SSD1_A
ovDC ! !
| |
| |
| |
0SSD1_B
| |
| |
| |
| |
N.C.
KONTAKT OFFEN GESCHLOSSEN OFFEN
~——i12ms ——12ms
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TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

ALLGEMEINE SYSTEMEIGENSCHAFTEN

Sicherheitsparameter des Systems

Parameter Wert Bezugsnorm
PFH,: Siehe tephnischen Daten von

jedem Modul
SIL: 3 )
SFE- 998 % EN 61508: 2010
HFT: 1
Sicherheitsstandard: Type B
Maximum SIL: 3 IEC 62061:2021
Typ: 4 EN 61496-1:2020
PL: €
DCay: Hoch .
T2 Qanrey 3 + 100 EN 150 13849-1. 2015
Kategorie: 4
Lebensdauer des Gerats: 20 Jahre
Verschmutzungsgrad: 2

Allgemeine Daten

Max. Anzahl Eingénge: 128
Max. Anzahl OSSD-Ausgange: 16 (UG 6911.10) 32 (UG 6911.12/080)
Max. Anzahl der Meldeausgéange: 32 (UG 6911.10) 48 (UG 6911.12/080)
Max. Anzahl der Erweiterungsmodule 14
(ausgenommen UG 6912.14 -UG 6912.28):
Max. Anzahl der Erweiterungsmodule desselben Typs 4
(ausgenommen UG 6912.14 - UG 6912.28):
Max. Anzahl Operatoren: 64
Max. Anzahl Timer Bausteine: 16
Max. Anzahl Zahler Bausteine: 16
Max. Anzahl Speicher Bausteine: 16
Max. Anzahl Muting Bausteine: 4
) 24V DC £+ 20 % / PELV, Schutzklasse IlI;
Nennspannung:

UL: Stromversorgung aus Klasse 2 (LVLE)
- N ) LTyp 2“ gemafn EN 61131-2
Digitale Eingange: IN: 7 bis 10 mA bei DC 24 V
Status Signalisierungsausgéange

(UG 6911.10, UG 6916.10, UG 6912.02, UG 6912.04):

PNP plus schaltend — max. 100 mA bei 24 V DC (je Ausgang)

(CEJSGSGDQll.lo, UG 6916.10, UG 6912.02, UG 6912.04): PNP plus schaltend — max. 400 mA bei 24 V DC (je Ausgang)
OSSD (UG 6912.04/100): PNP plus schaltend — max. 2 A bei 24 V DC (je OSSD)
Relaisausgéange

(UG 6912.14, UG 6912.28, UG 6914.04/000, max. 6 A bei 24 V DC (je Relais)

UG 6914.04/008):
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Allgemeine Daten

Reaktionszeit UG 6911.10
Diese Reaktionszeiten hédngen von folgenden
Parametern ab:

1) Anzahl Erweiterungsmodulen
2) Anzahl Operatoren
3) Anzahl OSSD-Ausgéngen

Die tatsachliche Reaktionszeit wird durch die
SAFEMASTER PRO Designer Software im Report
des Projektes berechnet und angezeigt.

UG 6911.10

10,6 ms + 12,6 ms

+ TFilter_Input

UG 6911.10 + 1 Slave

11,8 ms + 26,5 ms

+ TFilter_Input

UG 6911.10 + 2 Slaves

12,8 ms + 28,7 ms

+ TFilter_Input

UG 6911.10 + 3 Slaves

13,9 ms +30,8 ms

+ TFilter_Input

UG 6911.10 + 4 Slaves

15ms +~33 ms

+ TFilter_Input

UG 6911.10 + 5 Slaves

16 ms ~ 35 ms

+ TFilter_Input

UG 6911.10 + 6 Slaves

17 ms + 37,3 ms

+ TFilter_Input

UG 6911.10 + 7 Slaves

18,2 ms + 39,5 ms

+ TFilter_Input

UG 6911.10 + 8 Slaves

19,3 ms + 41,7 ms

+ TFilter_Input

UG 6911.10 + 9 Slaves

20,4 ms + 43,8 ms

+ TFilter_Input

UG 6911.10 + 10 Slaves

21,5 ms + 46 ms

+ TFilter_Input

UG 6911.10 + 11 Slaves

22,5ms + 48,1 ms

+ TFilter_Input

UG 6911.10 + 12 Slaves

23,6 ms + 50,3 ms

+ TFilter_Input

UG 6911.10 + 13 Slaves

24,7 ms + 52,5 ms

+ TFilter_Input

UG 6911.10 + 14 Slaves

25,8 ms + 54,6 ms

+ TFilter_Input

Reaktionszeit UG 6911.12/080
Diese Reaktionszeiten hédngen von folgenden
Parametern ab:

1) Anzahl Erweiterungsmodulen
2) Anzahl Operatoren
3) Anzahl OSSD-Ausgangen

Die tatséchliche Reaktionszeit wird durch die
SAFEMASTER PRO Designer Software im Report
des Projektes berechnet und angezeigt.

UG 6911.12/080

12,75 ms + 14,75 ms

+ TFilter_Input

UG 6911.12/080 + 1 Slave

13,83 ms + 37,84 ms

+ TFilter_Input

UG 6911.12/080 + 2 Slaves

14,91 ms + 40,00 ms

+ TFilter_Input

UG 6911.12/080 + 3 Slaves

15,99 ms + 42,16 ms

+ TFilter_Input

UG 6911.12/080 + 4 Slaves

17,07 ms = 44,32 ms

+ TFilter_Input

UG 6911.12/080 + 5 Slaves

18,15 ms + 46,48 ms

+ TFilter_Input

UG 6911.12/080 + 6 Slaves

19,23 ms + 48,64 ms

+ TFilter_Input

UG 6911.12/080 + 7 Slaves

20,31 ms + 50,80 ms

+ TFilter_Input

UG 6911.12/080 + 8 Slaves

21,39 ms + 52,96 ms

+ TFilter_Input

UG 6911.12/080 + 9 Slaves

22,47 ms + 55,12 ms

+ TFilter_Input

UG 6911.12/080+ 10 Slaves

23,55 ms + 57,28 ms

+ TFilter_Input

UG 6911.12/080+ 11 Slaves

24,63 ms + 59,44 ms

+ TFilter_Input

UG 6911.12/080+ 12 Slaves

25,71 ms + 61,60 ms

+ TFilter_Input

UG 6911.12/080+ 13 Slaves

26,79 ms + 63,76 ms

+ TFilter_Input

UG 6911.12/080+ 14 Slaves

27,87 ms + 65,92 ms

+ TFilter_Input

Anschluss UG 6911.10, UG 6911.12/080 > Module

Proprietarer 5-poliger Bus DOLD (IN-RAIL-BUS)

Abnehmbare Klemmenblécke mit Schraubklemmen
Anschluss Querschnitt:

1x0,25 ... 2,5 mm? massiv oder
Litze mit Hulse und Kunststoffkragen oder
2 x 0,25 ... 1 mm? massiv oder
Litze mit Hulse und Kunststoffkragen

Abisolierung der Leiter bzw. Hilsenlange:

7 mm

Leiterbefestigung:

unverlierbare Schlitzschraube M3

Anzugsdrehmoment: 0,5...0,6 Nm
Max. Lange der Anschliisse: 100 m
Betriebstemperatur: -10 =55 °C
Lagertemperatur: -20+85°C
Relative Feuchtigkeit: 10 % + 95 %
Max. Hohe (iber dem Meeresspiegel): 2.000 m

Die Sicherheitsfunktionen des Gerates wurden nicht durch die UL untersucht.

overvoltage category Il environment only

UL-Daten: Die Zulassung bezieht sich auf die Forderungen des Standards UL508,
“general use applications”
UL-Hinweis: For use in Pollution degree 2,

Max. Umgebungstemperatur:

55 °C

Leiteranschluss:

nur fiir 60 °C / 75 °C Kupferleiter

AWG 30 + 12 (starr / flexibel) Torque 5-7 Ib-in

TFilter_Input =
(siehe Abschnitt ,EINGANGE").

max. Filterzeit zwischen denen auf den Eingangen des Projekts eingegebenen
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DOLD Konfigurierbares Sicherheitssystem SAFEMASTER PRO

GEHAUSE
. . Gehause flr Elektronik, max. 24 Klemmen,
Beschreibung: . )
mit Schnappbefestigung
Geh&ausematerial: Polyamid
Schutzgrad des Gehauses: IP 40
IP 20

Schutzgrad Klemmenleiste:
Befestigung:
Abmessungen mm (H x B x T):

Schnellbefestigung auf Schiene gemafd EN 60715
109 x 22,5 x 120,3

Mechanische Abmessungen

? 109mm |

‘ (e ==
< 1

e aaml| T ——
e 4 p
5 I | P—
S :

42 0264480 / 13.01.23 de / 676A



Konfigurierbares Sicherheitssystem SAFEMASTER PRO

DOLD

STEUEREINHEIT UG 6911.10

SFF: » 99,8 %
(EN 61508:2" edition)
PFH4: 6.86E-9
MTTFg: 437,63
EN ISO 13849-1: 2008
DCayq: 99,0 %
Nennspannung: 24V DC £ 20 % / PELV, Schutzklasse Ill;  UL: Stromversorgung aus Klasse
Nennverbrauch: Max. 3 W

Modulaktivierung Input ENABLE
(Anz. / Beschreibung):

2/,Typ 2* gemal EN 61131-2 IN: 7 bis 10 mA bei DC 24V

Digitale Sicherheitseingdnge
(Anz. / Beschreibung):

8/,Typ 2“ gemald EN 61131-2 IN: 7 bis 10 mA bei DC 24V

Testausgéange (Anz./ Beschreibung):

4 | zur Kontrolle von Kurzschliissen oder Uberlasten

Digitale Meldeausgange (Anz. / Beschreibung):

2 / programmierbar — PNP, plus schaltend, max. 100 mA bei 24V DC

OSSD (Anz. / Beschreibung):

2 Paare / Statische Sicherheitsausgéange PNP, plus schaltend,
max. 400 mA bei 24V DC

Eingang fur Ruckfuhrkreis FBK/RESTART
(Anz. / Beschreibung):

2 | Steuerung EDM / Autom. oder manueller Betrieb mit RESTART-Taste mdoglich
,TYp 2" geméal EN 61131-2, IN: 7 bis 10 mA bei DC 24 V

Steckplatz fur Speicherkarte OA6911:

Vorhanden

Anschluss an PC:

USB 2.0 (Hi Speed) — Max. Kabelldnge: 3 m

Anschluss an Erweiterungsmodule :

Proprietarer 5-poliger Bus IN-RAIL-BUS

Gewicht:

Zulassungen:

c@us

STEUEREINHEIT UG 6911.12/080

SFF: » 99,8%

(EN 61508:2" edition)
PFH4: 1.35E-8
MTTF: 161,01

EN ISO 13849-1: 2008
DC.y: 99,0%
Nennspannung: 24V DC£20 %
Nennverbrauch: Max. 3 W

Digitale Sicherheitseingédnge
(Anz./ Beschreibung):

8/,Typ 2“ gemal EN 61131-2 IN: 7 bis 10 mA bei DC 24 V

Testausgange (Anz. / Beschreibung):

4 | zur Kontrolle von Kurzschliissen oder Uberlasten

Digitale Meldeausgange (Anz./ Beschreibung):

4 | programmierbar — PNP, plus schaltend; max. 100 mA bei 24V DC

OSSD (Anz. / Beschreibung):

4 Einzelkanéle (oder 2 Doppelkanéle), Kat.4
400 mA bei 24V DC max. - Schnittstelle Typ C Klasse 3 (ZVEI CB24l)

Eingang fir Ruckfihrkreis FBK/RESTART
(Anz./ Beschreibung):

4 | Steuerung EDM / Autom: oder manueller Betrieb mit RESTART-Taste moglich
LTyp 2“ gemal EN 61131-2, IN: 7 bis 10 mA bei DC 24 V

Steckplatz fir Speicherkarte OA6911:

Vorhanden

Anschluss an PC:

USB 2.0 (Hi Speed) - Max. Kabellange: 3 m

Anschluss an Erweiterungsmodule:

Proprietérer 5-poliger Bus IN-RAIL-BUS

Gewicht:

190 g

Zulassungen:
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DOLD Konfigurierbares Sicherheitssystem SAFEMASTER PRO
EIN- / AUSGANGSMODUL UG 6916.10
SFF: i 99,8 %
(EN 61508: 2" edition)
PFH,: 5,68E-9
MTTF: 458,21
EN ISO 13849-1: 2008
DCay: 99,0 %
Nennspannung: 24V DC £ 20 % / PELV, Schutzklasse IlI; UL: Stromversorgung aus Klasse
Nennverbrauch: Max. 3 W

Digitale Sicherheitseingdnge (Anz./ Beschreibung):

8/,Typ 2“ gemal EN 61131-2 IN: 7 bis 10 mA bei DC 24V

Eingange fur Knotenauswahl NODE_SELO0/1
(Anz. / Beschreibung):

2/,Typ 2* gemal EN 61131-2 IN: 7 bis 10 mA bei DC 24V

Testausgange (Anz./ Beschreibung):

4 [ zur Kontrolle von Kurzschliissen oder Uberlasten

Digitale Meldeausgange (Anz./ Beschreibung):

2 [ programmierbar — PNP, plus schaltend; max. 100 mA bei 24V DC

OSSD (Anz. / Beschreibung):

2 Paare / Statische Sicherheitsausgénge: PNP, plus schaltend;
max. 400 mA bei 24V DC

Eingang fir Rickfihrkreis FBK/RESTART
(Anz. / Beschreibung):

2 | Steuerung EDM / Autom. oder manueller Betrieb mit RESTART-Taste mdglich
,Typ 2“ gemal EN 61131-2, IN: 7 bis 10 mA bei DC 24 V

Anschluss an Steuereinheit:

Proprietérer 5-poliger Bus IN-RAIL-BUS

Gewicht:

Zulassungen:

EIN- / AUSGANGSMODUL UG 6916.12/080

SFF: . 99,7%

(EN 61508: 2" edition)
PFHy: 1.32E-8
MTTFq: 166,47

EN ISO 13849-1: 2008
DC.y: 99,0%
Nennspannung: 24V DC£20 %
Nennverbrauch: Max. 3 W

Digitale Sicherheitseingange
(Anz. / Beschreibung):

8/,Typ 2“ gemal EN 61131-2 IN: 7 bis 10 mA bei DC 24V

Eingange fir Knotenauswahl NODE_SELO0/1
(Anz. / Beschreibung):

2/,Typ 2“ gemall EN 61131-2 IN: 7 bis 10 mA bei DC 24V

OUTPUT Test (Anz. / Beschreibung):

4 [ zur Kontrolle von Kurzschliissen oder Uberlasten

Digitale Meldeausgange (Anz./ Beschreibung):

4 [ programmierbar — PNP, plus schaltend; max. 100 mA bei 24V DC

OSSD (Anz. / Beschreibung):

4 Einzelkanéle (oder 2 Doppelkanéle), Kat. 4: Aktiver PNP oben —
max. 400 mA bei 24 V DC; Schnittstelle Typ C Klasse 3 (ZVEI CB24l)

Anschluss an Steuereinheit:

Proprietarer 5-poliger Bus IN-RAIL-BUS

Gewicht:

190 g

Zulassungen:
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Konfigurierbares Sicherheitssystem SAFEMASTER PRO DOLD
EINGANGSMODULE UG 6913.08 UND UG 6913.16

Geratetyp: UG 6913.08 UG 6913.16
SFF: » 99,7 % 99,7 %

(EN 61508: 2" edition)
PFHg: 4,45E-9 4,94E-9
MTTF: 473,00 396,47

EN ISO 13849-1: 2008
DCayq: 99,0 % 99,0 %
Nennspannung: 24V DC £ 20 % / PELV, Schutzklasse IlI; UL: Stromversorgung aus Klasse
Nennverbrauch: Max. 3W
Einschaltstrom: Max. 7 A, 0,3 ms

8 | 16

Digitale Sicherheitseingéange (Anz./ Beschreibung):

LTyp 2“ gemal EN 61131-2 IN: 7 bis 10 mA bei DC 24 V

Eingénge fur Knotenauswahl NODE_SELO/1
(Anz. / Beschreibung):

2/,Typ 2“ gemall EN 61131-2 IN: 7 bis 10 mA bei DC 24V

Testausgange (Anz. / Beschreibung):

4 | zur Kontrolle von Kurzschliissen max. fir jeden Ausgang steuerbare Eingéangen
2 | 4

Anschluss an Steuereinheit:

Proprietérer 5-poliger Bus IN-RAIL-BUS

Gewicht:

190 g

Zulassungen:

EINGANGSMODUL UG 6913.12

SFF: » 99,7 %
(EN 61508: 2™ edition)
PFHq: 5,56E-9
MTTFq: 326,05
EN ISO 13849-1: 2008
DCayq: 99,0 %
Nennspannung: 24V DC £ 20 % / PELV, Schutzklasse 1lI; UL: Stromversorgung aus Klasse
Nennverbrauch: Max. 3 W

Einschaltstrom:

Max. 7A, 0,3 ms

Digitale Sicherheitseingange (Anz. / Beschreibung):

12 /,Typ 2“ gemal EN 61131-2 IN: 7 bis 10 mA bei DC 24 V

Eingénge fur Knotenauswahl NODE_SELO/1
(Anz./ Beschreibung):

2/,Typ 2“ gemald EN 61131-2 IN: 7 bis 10 mA bei DC 24V

Testausgénge (Anz. / Beschreibung):

8 / zur Kontrolle von Kurzschliissen max. fuir jeden Ausgang steuerbare Eingangen: 2

Anschluss an Steuereinheit:

Proprietérer 5-poliger Bus IN-RAIL-BUS

Gewicht:

190 g

Zulassungen:
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Konfigurierbares Sicherheitssystem SAFEMASTER PRO

AUSGANGSMODULE OSSD UG 6912.02 UND UG 6912.04

Geratetyp: UG 6912.02 UG 6912.04
SFF: » 99,8 % 99,8 %
(EN 61508: 2 edition)
PFHq: 4,09E-9 5,84E-9
MTTF: 948,88 683,38
EN ISO 13849-1: 2008
DC.y: 98,9 % 99 %
Nennspannung: 24V DC £ 20 % / PELV, Schutzklasse lII; UL: Stromversorgung aus Klasse
Nennverbrauch: Max. 3 W
Einschaltstrom: Max. 10 A, 0,3 ms
2 [ 4

Digitale Meldeausgange (Anz. / Beschreibung):

Programmierbar — PNP, plus schaltend max. 100 mA bei 24V DC

Eingange fir Knotenauswahl NODE_SELO0/1
(Anz. / Beschreibung):

2/,Typ 2* gemal EN 61131-2 IN: 7 bis 10 mA bei DC 24V

Eingang fur Ruckfuhrkreis FBK/RESTART
(Anz. / Beschreibung):

2 | 4
OSSD (Anz./ Beschreibun
( 9 Statische Sicherheitsausgange: PNP, plus schaltend; max. 400 mA bei 24V DC
2 | 4

Steuerung EDM / Autom. oder manueller Betrieb mit RESTART-Taste moglich
LTyp 2“ gemal EN 61131-2, IN: 7 bis 10 mA bei DC 24 V

Anschluss an Steuereinheit:

Proprietarer 5-poliger Bus IN-RAIL-BUS

Gewicht:

190 g

Zulassungen:

AUSGANGSMODUL OSSD UG 6912.04/100

SFF: . 99,9%
(EN 61508: 2 edition)
PFH,: 8.64E-9
MTTFq: 395,20
EN ISO 13849-1: 2008
DCayq: 99,1%
Nennspannung: 24V DC £ 20 % / PELV, Schutzklasse 1lI; UL: Stromversorgung aus Klasse
Nennverbrauch: Max. 4 W

Strom OSSD-Ausgange

Max. 2 A pro Kanal *

Anzahl der Sicherheitsausgange (OSSD):

4 Einzelkanéle (oder 2 Doppelkanéle), Kat. 4

Eingang fur Ruckfuhrkreis FBK/RESTART
(Anz. / Beschreibung):

4 | Steuerung EDM / Autom. oder manueller Betrieb mit RESTART-Taste mdglich
»TYyp 2" geméanl EN 61131-2, IN: 7 bis 10 mA bei DC 24 V

Digitale Ausgange (Anz./ Beschreibung):

8 / programmierbare Ausgéange / plus schaltend

Reaktionszeit: 12 ms
Anschluss an Steuereinheit: Proprietarer 5-poliger Bus IN-RAIL-BUS
Gewicht: 190 g

Zulassungen:

*  Bei Verwendung von UG 6912.04/100 Modulen mit Ausgangsstrom > 500 mA miissen diese von angrenzenden Modulen durch eine

Gerétebreite getrennt werden.
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Konfigurierbares Sicherheitssystem SAFEMASTER PRO

DOLD

AUSGANGSMODULE RELAIS UG 6912.14 UND UG 6912.28

Ausgangsmodule Relais UG 6912.14 - UG 6912.28
PFHy wurde unter folgenden Voraussetzungen berechnet:

hyp in Stunden pro Tag: 16
dop in Tage pro Jahr: 220

tzyuusi: 300 s (eine Schaltung pro 5 Minuten)
tzyuus2: 3600 s (eine Schaltung pro Stunde)

tzyauss: 24 std (eine Schaltung pro Tag)

Unter der Voraussetzung, dass die Beschaltung der Rickflhrschleife gemaR Absatz ,BEISPIEL DES
ANSCHLUSSES AN DIE MASCHINENSTEUERUNG" realisiert ist, ergeben sich fir jeden Doppelkanal folgende
Sicherheitswerte (PFHy, SFF nach EN 61508, MTTF,; und DC,,, nach EN ISO 13849-1):

FEEDBACK-Anschluss aktiv:

PFH4: SFF MTTF4 DC.yg
3,09 10 99,6 % 2335,94 98,9 % teycle1
8,53 et 99,7 % 24453,47 97,7 % toycle2 DC 13 (2 A)
6,63 et 99,8 % 126678,49 92,5 % teycle3
8,23 e 99,5 % 70,99 99,0 % teycle1
7,42 10 99,5 % 848,16 99,0 % toycle2 AC 15 (3 A)
1,07 e 99,7 % 12653,85 98,4 % teycle3
3,32 e’ 99,5 % 177,38 99,0 % teycle1
3,36 10 99,6 % 2105,14 98,9 % teycle2 AC 15 (1 A)
8,19 e'! 99,7 % 28549,13 97,5 % teycle3
FEEDBACK-Anschluss nicht aktiv
PFH4: SFF MTTF4 DC.yg
9,46 el 60 % 2335,93 0 teycle1
1,08 10 87 % 24453,47 0 toycle2 DC 13 (2 A)
6,75 et 97 % 126678,5 0 teycle3
4,60 e?r 50 % 70,99 0 teycle1
4,49 54 % 848,15 0 toycle2 AC 15 (3 A)
1,61 e 79 % 12653,85 0 teycle3
7,75 e 51 % 177,37 0 teycle1
1,09 e® 60 % 2105,14 0 teycle2 AC 15 (1 A)
1,00 e10 88 % 28549,13 0 toycles
Geratetyp: UG 6912.14 UG 6912.28
Nennspannung: 24V DC £ 20 % / PELV, Schutzklasse Ill; UL: Stromversorgung aus Klasse
Nennverbrauch: Max. 3 W
Schaltspannung: 240V AC
Mindestschaltspannung: 10V DC
Schaltstrom: Max. 6 A
Mindestschaltstrom: 20 mA
Arbeitskontakte: 2 SchlieRer + 1 Offner 2 x (2 SchlieRer + 1 Offner)
FEEDBACK-Kontakte: 1 2
Reaktionszeit: 12 ms
Mechanische Lebensdauer: > 20 x 10°
I =3 A:300.000

B10,: ACI5230 V. | =1 A: 750.000

DC13 24 V: 1 <2 A:10.000.000

Anschluss an Ausgangsmodul:

Uber die frontalen Anschlussklemmen (kein Anschluss tiber IN-RAIL-BUS-Bus)

Steuereingdnge OSSD1_A, OSSD1_B,
OSSD2_A, OSSD2_B:

IN: max. 30 mA bei DC 24V

UL-Daten, Schaltvermdégen:

Jeder Relais Ausgang: 250 V, 6 A, Resistive

Gewicht:

Zulassungen:

180 g 2309
OF
LISTED
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Konfigurierbares Sicherheitssystem SAFEMASTER PRO

AUSGANGSMODULE RELAIS UG 6914.04/000 UND UG 6914.04/008

Eingang fir Ruckfihrkreis FBK/RESTART
(Anz. / Beschreibung):

Geratetyp: UG 6914.04/000 UG 6914.04/008
SFE EN 61508: 2™ edition 99.9 % 9.9 %
PFHq: 2,90E-9 2,94E-9
DC.yq: ) 99,0 % 98,9 %
MTTF,: EN ISO 13849-1: 2008 998,56 98078
Nennspannung: 24V DC + 20 % / PELV, Schutzklasse 1lI; UL: Stromversorgung aus Klasse
Nennverbrauch: Max. 3 W
Schaltspannung: 240V AC
Mindestschaltspannung: 10V DC
Schaltstrom: Max. 6 A
Mindestschaltstrom: 20 mA
Arbeitskontakte: 4 Schliel3er

4

Steuerung EDM / Autom. oder manueller Betrieb mit RESTART-Taste mdglich
,Typ 2" gemal EN 61131-2, IN: 7 bis 10 mA bei DC 24 V

Reaktionszeit:

Reaktionszeit (UG 6911, UG 6912, UG 6916) + 12 ms

Mechanische Lebensdauer: >20x 108
_ | =3 A:300.000
B10g: ACL5 230V: | =1 A: 750.000
DC13 24V: 1 <2 A:10.000.000
0 | 8

Digitale Meldeausgange (Anz. / Beschreibung):

Programmierbar — PNP, plus schaltend; max. 100 mA bei 24V DC

Anschluss an Steuereinheit

Proprietarer 5-poliger Bus IN-RAIL-BUS

UL-Daten; Schaltvermdgen

Jeder Relais Ausgang: 250 V, 6 A, Resistive

Gewicht:

250 g 250 g

Zulassungen:

Bemerkung:

Fir jedes Relais muss zu dem oben genannten PFHy ein Wert addiert werden, der von der Last und der

Schaltfrequenz des Relais abhangt.

AuBBerdem andert sich PL in Abhangigkeit der vom Anwender gewahlten Konfiguration. N,, steht fir die Zahl

Schaltungen pro Jahr.
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Konfigurierbares Sicherheitssystem SAFEMASTER PRO DOLD

AUSGANGSMODULE RELAIS UG 6914.04/000 UND UG 6914.04/008

Relais Kategorie 1 PFH4 Bedingungen
Max. erreichbarer PL: c PEH. = Nop AC 15, Last:
Max. erreichbarer SIL: 1 d 2.63E10 3 Abei 230V AC
PEH, = Nop AC15, _Last:
6.57E10 1 Abei 230V AC
PFH, = Nop DClS,_Last:
8.77E11 2 Abei 24V DC
Relais Kategorie 2 PFH, Bedingungen
Max. erreichbarer PL: d PEH. = Nop AC 15, Last:
Max. erreichbarer SIL: 2 d 2.63E11 3 A bei 230V AC
PFH, = Nop AC15, _Last:
6.57E11 1 Abei 230V AC
PEH. = Nop DC13, Last:
! 8.77E12 2 Abei 24V DC
Relais Kategorie 4 PFHq4 Bedingungen
Max. erreichbarer PL: e PEH. = Nop N Nop AC 15, Last:
Max. erreichbarer SIL: 3 d 6.62E11 3.92E19 |3 Abei 230V AC
PFH, = Nop N Nop AC15, _Last:
1.65E12 2.45E20 |1 A bei 230V AC
PFH, = Nop + _No |DC13, Last:
2.22E13 4.36E22 |2 Abei 24V DC
MTTF, fur alle Relaisausgéange (MTTF4ror) MTTFg, (Jahr) Bedingungen
Fir jedes Relais muss zu dem oben MTTE. = 3.0E6 AC 15, Last:
genannten MTTF,4 mit der folgenden Formeln o Nop 3 A bei 230V AC
einen Wert addiert werden, der von der Last 3 7.5E6 AC15, Last:
und der Schaltfrequenz des Relais abhangt. MTTFa = Nop 1 A bei 230V AC
_ 1 _ 1.0E8 DC13, Last:
MTTFaror = (LIMTTF,) + (UMTTFg,) MTTFa = Nop 2 Abei 24V DC
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Konfigurierbares Sicherheitssystem SAFEMASTER PRO

AUSGANGSMODULE RELAIS UG 6914.04/000 UND UG 6914.04/008

Berechnete PFH, und MTTF, unter folgenden Voraussetzungen:
hyp in Stunden pro Tag: 16

do, in Tage

pro Jahr:

220

tzyusi: 300 s (eine Schaltung pro 5 Minuten)

tzyus2: 3600 s (eine Schaltung pro Stunde)

tzuss: 24 std (eine Schaltung pro Tag)

UG 6914.04/000

UG 6914.04/008

AC 15; 3 Abei 230V AC

AC 15; 3 A bei 230V AC

PFH, PFH,
Rel. Kat. 1|Rel. Kat. 2|Rel. Kat. 4| MTTF, Rel. Kat. 1|Rel. Kat. 2|Rel. Kat. 4| MTTF,
1,61E-06 | 1,64E-07 | 6,68E-08 | 66,31 | Zyklus 1 1,61E-06 | 1,64E-07 | 6,68E-08 | 66,23 | Zyklus 1

1,37-07 | 1,63E-08 | 8,22E-09 | 459,82 | Zyklus 2 1,37E-07 | 1,63E-08 | 8,26E-09 | 456,01 | Zyklus 2

1,13E-08 | 3,74E-09 | 3,23E-09 | 930,43 | Zyklus 3 1,13E-08 | 3,78E-09 | 3,27E-09 | 914,97 | Zyklus 3
AC 15;1 A bei 230V AC AC 15;1 A bei 230V AC

PFH, PFH,
Rel. Kat. 1|Rel. Kat. 2|Rel. Kat. 4| MTTF, Rel. Kat. 1|Rel. Kat. 2|Rel. Kat. 4| MTTF,
6,46E-07 | 6,72E-08 | 2,85E-08 | 150,75 | Zyklus 1 6,46E-07 | 6,72E-08 | 2,85E-08 | 150,34 | Zyklus 1
5,65E-08 | 8,26E-09 | 5,03E-09 | 679,91 | Zyklus 2 5,65E-08 | 8,30E-09 | 5,07E-09 | 671,62 | Zyklus 2
6,25E-09 | 3,23E-09 | 3,03E-09 | 970,14 | Zyklus 3 6,29E-09 | 3,27E-09 | 3,07E-09 | 953,35 | Zyklus 3
DC 13;2 Abei 24V DC DC 13;2 Abei 24V DC

PFH, PFH,
Rel. Kat. 1|Rel. Kat. 2|Rel. Kat. 4| MTTF, Rel. Kat. 1|Rel. Kat. 2|Rel. Kat. 4| MTTF,
5,11E-08 | 7,72E-09 | 4,80E-09 | 702,33 | Zyklus 1 5,11E-08 | 7,76E-09 | 4,84E-09 | 693,48 | Zyklus 1
6,91E-09 | 3,31E-09 | 3,01E-09 | 964,65 | Zyklus 2 6,95E-09 | 3,34E-09 | 3,10E-09 | 948,05 | Zyklus 2
3,15E-09 | 2,93E-09 | 2,91E-09 | 996,37 | Zyklus 3 3,19E-09 | 2,97E-09 | 2,95E-09 | 978,67 | Zyklus 3
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Konfigurierbares Sicherheitssystem SAFEMASTER PRO

DOLD

DREHZAHLUBERWACHUNGSMODUL UG 6917

Geratetyp: UG 6917/002 | UG 6917/102 | UG 6917/112 | UG 6917/202 [ UG 6917/222 | UG 6917/302 [ UG 6917/332
SFF. EN 61508: 99,7 % 99,7 % 99,7 % 99,7 % 99,7 % 99,7 % 99,7 %
PFHg: 2" edition 5,98E-9 7,08E-9 8,18E-9 6,70E-9 7,42E-9 7,93E-9 9,89E-9
MTTFg: EN ISO 500,33 337,72 254,88 380,05 306,40 269,49 184,41
DCay: 13849-1: 2008 99,0 % 99,0 % 99,0 % 99,0 % 99,0 % 99,0 % 99,0 %
Geratetyp: UG 6917/002 | UG 6917/x02 UG 6917/xx2
Nennspannung: 24V DC £ 20 % / PELV, Schutzklasse Ill; UL: Stromversorgung aus Klasse
Nennverbrauch: Max. 3 W

Max. Achsenanzahl: 2

Eingangsimpedanz:

120 Ohm (Gerétetype 102 /112)
120 Ohm (Gerétetype 302 /332)

Encoder Schnittstelle:

TTL (Geratetype /102 /112)
- HTL (Gerétetype /202 /222)
sin / cos (Gerétetype /302 /332)

Eingangssignale des Encoders elektrisch
gemal Norm EN 61800-5:

Nennisolierspannung 250 V
Uberspannungskategorie Il
Nennimpulsspannung 4,00 kV

(wenn Anzahl Schwellenwerte >1):

Max. Encoder Anzahl: 0 1 | 2
Max. Encoder Frequenz: - 500 KHz (HTL: 300 KHz)
Encoder Anschliisse: - RJ45
Eingebbarer Schwellenwert-bereich Encoder: - 1 Hz — 450 kHz
Max. Anzahl Naherungsschalter (Proxi): 2
Max. Frequenz Naherungsschalter: 5 KHz
Eingebbarer Schwellenwert-bereich Proximity: 1Hz -4 kHz
Gap Standstill / Overspeed-Frequenz: > 10 Hz
Min. Gap zwischen Schwellenwerten

>5%

Naherungsschalter Anschluss:

Anschlussklemmen

Art der Naherungsschalter:

PNP / NPN, 3 /4 Dréhte

Anschluss an Steuereinheit:

Proprietéarer 5-poliger Bus IN-RAIL-BUS

Gewicht:

Zulassungen:

200 g

B
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AUSGANGSMODULE SIGNAL UG 6915/008 UND UG 6915/016

Digitale Signalausgéange (Anz./ Beschreibung):

Geratetyp: UG 6915/008 | UG 6915/016
Nennspannung: 24V DC £ 20 % / PELV, Schutzklasse llI; UL: Stromversorgung aus Klasse
Nennverbrauch: max. 3 W

8 | 16

Programmierbar — PNP, plus schaltend; max. 100 mA bei 24V DC

Anschluss an Steuereinheit:

Proprietérer 5-poliger Bus IN-RAIL-BUS

Gewicht:

200 g | 200 g

Zulassungen:

BUSEXTENDERMODUL UG 6918

Nennspannung:

24V DC + 20 % / PELV, Schutzklasse Ill; UL: Stromversorgung aus Klasse

Nennverbrauch:

Max. 3 W

Einschaltstrom:

Max. 10 A, 0,3 ms

Anschluss an SAFEMASTER PRO Modulen:

Proprietérer 5-poliger Bus IN-RAIL-BUS, 4-polige Klemmen

Max. Entfernung zwischen 2 UG 6918 Modulen.

< 50 m (jede Verbindung)

Maximale Zahl UG 6918 Module pro System:

6

Feldbus Module:

Ein eventuell vorhandenes Feldbusmodul kann nur direkt bei der Steuereinheit
UG 6911.10 platziert werden

Gewicht:

Zulassungen:

180

B

Datenkabel fur BusExtendermodul UG 6918

Maximale Lange: <50 m
Leiter: 2 verdrillte und geschirmte Leitungspaare
Nennimpedanz: 120 O
Nennkapazitat: <42 pf/m
Widerstand: <95 mQ/m
Schirm
Paarl o
Paar 2 —=—
Schirm =
52
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SOFTWARE

SAFEMASTER PRO DESIGNER

Die ,,SAFEMASTER PRO DESIGNER* Software gestattet die Konfiguration von SAFEMASTER PRO
(Steuereinheit und Erweiterungsmodule) und den Bauteilen der zu realisierenden Anlage mit Hilfe eines
Logikplans.

Die Sicherheitsvorrichtungen, die Teil der Anlage sind, werden also von SAFEMASTER PRO lberwacht und
gesteuert.

Uber eine vielseitige graphische Schnittstelle ist SAFEMASTER PRO DESIGNER in der Lage, die verschiede-
nen Bauteile logisch miteinander zu verbinden.

INSTALLATION DER SOFTWARE

Hardware-Voraussetzungen fur den anzuschlieRenden PC

RAM-Speicher: > 2 GB

Festplatte: Freier Speicherplatz > 500 Mbyte
USB-Anschluss : 2.0 oder hoher
CD-ROM-Lesegerat

Software-Voraussetzungen fir den anzuschlieRenden PC

e Windows 7 mit installiertem Service Pack 1 (oder héheres Betriebssystem).

Auf dem Computer muss Microsoft Framework 4.8 vorhanden sein (oder héher)

Wie SAFEMASTER PRO DESIGNER installiert wird

e Die Installations-CD einlegen;
* Abwarten, bis das selbst startende Installationsprogramm den SETUP der Software verlangt;

Alternativ dazu im Explorer die Datei SetupDesigner.exe suchen und offnen.

Nach erfolgter Installation erscheint ein Fenster, das um das Schlie3en des Setup-Programms bittet.

0264480 / 13.01.23 de / 676A 7



DOLD Konfigurierbares Sicherheitssystem SAFEMASTER PRO

GRUNDKENNTNISSE

SYMBOL

Wurde die Installation korrekt abgeschlossen, erstellt SAFEMASTER PRO DESIGNER ein Symbol auf dem
Desktop.

Zum Starten des Programms auf dieses Symbol doppelklicken. — |

Wi

AUSGANGSANSICHT

Es erscheint die folgende Ausgangsansicht:

W& SAFEMASTER PRO Safety Designer

Datsi Projekt Aenderung Kommunikstion Optionen 2
DOLD & Raf di=a®m/as . SE@A EBA0" 5@/ SAFEMASTER PRO

~ | Objekte FYl/ERpers DAt

~ | Input
| Speed Control
~ | Qutput

~ | Hinweise

~ | Konfiguration

~ | Visuelle Konfiguration

Reset Zoom | SAFEMASTER PRO: Nicht vorhanden Status: Nicht angeschlossen  Ver.: 1.3.3

Ab hier kann der Benutzer sein Projekt erstellen.

A\ Achtung

""" Die Werte PFHy, MTTF, und DC,,,, die im Projektreport unter ,SAFEMASTER PRO:
Sicherheitsinformationen” angezeigt werden, beziehen sich ausschlieR3lich auf das
interne Verhalten von SAFEMASTER PRO.

Fur die Berechnung der gesamten PFH, Werte der verschiedenen Sicherheitsfunktionen die tber
SAFEMASTER PRO implementiert sind, missen die Eigenschaften der Sicherheitselemente
berticksichtigt werden, die an SAFEMASTER PRO angeschlossen sind (z. B. Geber und Aktoren),
wie es in EN ISO 13849-1, 2 bzw. IEC 62061 beschrieben ist.

Die implementierten Schaltungen, Stromlaufplane und die verwendeten Konfigurationsparameter des
Systems einschlief3lich der von SAFEMASTER PRO, stehen ausschlielich in der Verantwortung des
Benutzers.
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STANDARD-SYMBOLLEISTE

Hier wird die Standard-Symbolleiste dargestellt und im Anschluss die Bedeutung der Symbole aufgelistet

(R e DEmmTEHY o/ 90\ BAIRIX HS® % O -

NEUES PROJEKT ERSTELLEN
KONFIGURATION ANDERN (Zusammensetzung der verschiedenen Module)

BENUTZERPARAMETER ANDERN (Name, Unternehmen, etc.)

PROJEKT SPEICHERN

SN
l
G

5- EIN BESTEHENDES PROJEKT LADEN
6 — PROJEKTPLAN DRUCKEN
7 " VORSCHAU DES PROJEKTPLAN-AUSDRUCKS
-
8 — ANZEIGE DER SEITENAUFTEILUNG DES PROJEKTPLANES
9> |: SCHNAPPEN ZUM GRID
¥4
10 » == REPORT DRUCKEN
11— RESOURCENZUORDNUNG
o . . .
12 —» ANDERUNG RUCKGANGIG
- .
13 > ANDERUNG WIEDERHERSTELLEN
14 — VALIDIERUNG DES PROJEKTS
15— B VERBINDUNG MIT SAFEMASTER PRO
16 & PROJEKT AN SAFEMASTER PRO SENDEN
17 - @ VERBINDUNG MIT SAFEMASTER PRO UNTERBRECHEN
18 —» \ PROJEKTPLAN AUS STEUEREINHEIT AUSLESEN
19 > ‘ MONITOR (Status der I/O in Echtzeit - als Graphik)
20> % MONITOR (Status der I/O in Echtzeit - in Textformat)
21 > [ PROTOKOLL-DATEIEN LADEN
22 > SYSTEMKONFIGURATION ANZEIGEN
23 » ¥ DOWNLOAD FEHLERPROTOKOLL
24 — x LOSCHEN FEHLERPROTOKOLL
25 — . SCHEMATISCHE SIMULATION
26 — @ GRAFISCHE SIMULATION
27 — LI KENNWORT ANDERN
28 — ¥ ONLINE HILFE
29 — | KENNWORT WIEDERHERSTELLEN
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ERSTELLEN EINES NEUEN PROJEKTS (KONFIGURATION DES SYSTEMS SAFEMASTER PRO)

Durch Auswéhlen des Symbols in der Standard-Symbolleiste beginnt ein neues Projekt.
Es erscheint ein Eingabefenster zur Identifizierung des Benutzers.

{5 Projektinformationen

Firma | Firma |
Benutzer | MName |
Projektname | Projekt |

[ Ck ] [ Annullieren ]

SAFEMASTER PRO DESIGNER schlagt dann ein Fenster vor, in dem nur die Steuereinheit UG 6911.12/080
erscheint. Die Steuereinheit UG 6911.10 kann dann uber das Pull-down-Menu unter dem Master-Modul durch
Auswahl der FW-Version ausgewahlt werden. Fir UG 6911.10 ist dies < 5.0, fur UG 6911.12/080 > 5.0 und < 7.0.
Der Benutzer hat die Moglichkeit, die erforderlichen Erweiterungsmodule zu seinem System hinzuzuftigen, indem
das Pull-down-Menu oben (Auswahl des Moduls) und unten, Auswahl des diesem zuzuweisenden Knotens
(0+3) verwendet wird.

Die Reihenfolge, mit der die Slave-Module eingegeben werden, ist dabei nicht von Bedeutung und auch nicht,
dass der Benutzer die Module physisch in derselben Reihenfolge positioniert. Es ist zum Beispiel mdglich,
die Slave-Module physisch auch links vom Master-Modul zu positionieren. Fir einige Slave-Module (UG 6917,
UG 695x) muss uber ein zweites Pull-down-Menu unter der Auswahl der Knotennummer auch der Typ ausgewahlt
werden.

AUSWAHL DES ERWEITERUNGSMODULS
(das zur Konfiguration hinzugefuigt werden soll)

I Konfiguration
UGES11.10 |UGE913.08

UG6916.10
UG6312.02
UG6913.16
UGE913.08
UG6912.04
UGE913.12
UGE917.2
UGH917.1
UG6917.0
UG6914.04/000

G6914.041008
BUS

| AUSWAHL KNOTEN (zwischen 0 und 3)|

Type der Encoder:
TTL, SinCos oder HTLComp

/

Zur Berechnung von MTBF
und SIL einzugeben

Eingange zugewiesen: 24

Eingange verflgbar: 18 o
Ausginge: 2 Deaktiviert das Lesen aus der
Status: 2 Speicherkarte OA6911

m der UG6S18

Aktualisierung aus OA6911 gesperrt |

Siehe hierzu auch den Abschnitt

Auswahl der Firmware Version, die in der zu konfigurierenden Steuereinheit installiert ist.

"Anzeige der Systemkomponenten®.
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KONFIGURATION ANDERN (ZUSAMMENSETZUNG DER VERSCHIEDENEN MODULE)

Das Andern der Systemkonfiguration erfolgt tiber das Symbol ¢ .
Es erscheint erneut das Konfigurationsfenster.

BENUTZERPARAMETER ANDERN

Das Andern der Benutzerparameter erfolgt iber das Symbol

Es erscheint ein Eingabefenster zur Identifizierung des Benutzers. Fur diesen Vorgang ist es nicht erforderlich,
die Verbindung mit SAFEMASTER PRO zu unterbrechen. Es wird im Allgemeinen verwendet, wenn ein neuer
Benutzer ein neues Projekt erstellen muss (auch indem ein zuvor erstelltes verwendet wird

1% Projektinformationen

Firma
Banutzer

Projektname

i Firma
‘ Name

‘ Projekt

Ck I l annulliersn I

DIE SYMBOLLEISTEN OBJEKTE - OPERATOREN - KONFIGURATION

Auf der linken und rechten Seite des Hauptfensters erscheinen vier gro3e Funktionsfenster.

I[¥ SAFEMASTER PRO Safety Designer: Project

File Project Edit Communication Options ?

DOLD 4 [Rof HimaW /o / SEQ\ BANSE B @ commy-Nme
[P R . =

SAFEMASTER PRO

- perty
. ~ | Items: . =P
.
.
| Input =
L ]
~  Speed Control .
- L]
1 :
v L]
. Output .
- L]
. ~ | Comments .
= "
- .
.
o "
i e R
® |~ Operator =
2 :
& -
: « Logic =
L] L}
" | . Memories .
.-
- ~  Guard Lock
| Counters
| Timer
u,
|
3 efEsssEsERRR N
. ~ | Configuration H
: UGE911.10 Master 8 input -m.
. UGES13.16 Expansicn 16 InM...
. UGES17.1 Expansion 1 encdy.
.
= .
#" = .
2 [N2 -
. o5 . -
s B . = ||~ visual Configuration
= . -
= - -
= .
: - : 4
- = -
= - -
d -
- N -
- -
S aERssEEEn L]

100 % SAFEMASTER PRO: Nt present  State: Unconnected  Ver.: 133

1 —> FUNKTIONSFENSTER OBJEKTE
Enthalt die unterschiedliche Ein- und Ausgangs Funktionsbldcke, die das Projekt bilden werden.

2 —> FUNKTIONSFENSTER OPERATOREN
Enthalt die unterschiedlichen funktionellen Blocke, die es gestatten, die Komponenten des Punktes 1
miteinander zu verbinden. Diese Blocke sind in verschiedene Kategorien unterteilt: Logiken, Speicher,
Zahler, Timer usw.

3 — FUNKTIONSFENSTER KONFIGURATION
Enthalt die Beschreibung der Geratezusammensetzung des Projekts.

4 —» FUNKTIONSFENSTER Visuelle KONFIGURATION
Enthalt die graphische Darstellung der Gerédtezusammensetzung des Projekts.
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ZEICHNUNG DES LOGIKPLANS

Nachdem die Zusammensetzung des Sicherheitssystems beschlossen wurde, kann der Benutzer mit der

Konfiguration des Projekts beginnen.

Der Logikplan wird mit der Technik von DRAG&DROP erstellt:

e Das gewilnschte Element wird aus den zuvor beschriebenen Fenstern ausgewahlt (in den folgenden Absétzen
folgen detaillierte Erklarungen fur jeden einzelnen Gegenstand) und in den Zeichnungsbereich gezogen.

¢ Anschlie3end wird durch Auswéahlen des Gegenstands das Fenster EIGENSCHAFTEN aktiviert und die Felder
je nach den erforderlichen Eigenschaften ausgefullt.

e Ist es erforderlich, einen spezifischen numerischen Wert mit einem Schieber einzugeben (z. B. Filter), die
Pfeiltasten links und rechts auf der Tastatur verwenden oder auf die Seiten des Cursors des Schiebers klicken.

¢ Die Verbindungen zwischen den Gegenstanden erfolgt, indem die Maus Uber den gewiinschten Pin gebracht
und dieser zu dem zu verbindenden gezogen wird.

* Erfordert der Plan die Funktion PAN (Verschieben des Arbeitsbereichs in das Fenster), den zu verschiebenden
Gegenstand oder Bereich auswahlen und die Richtungspfeile auf der Tastatur verwenden.

¢ Sollen Objekte und / oder Operatoren dupliziert werden, diese auswahlen, mit den Tasten CTRL + C kopieren
und mit CTRL + V an der Stelle einfiigen, an der sie den Cursor gestellt haben. Diese Funktion ist auch mit
der rechten Maustaste aufrufbar.

e Soll ein Gegenstand oder eine Verbindung geldscht werden, diese auswahlen und die Taste ,Entf* auf der
Tastatur betatigen.

e Beim Anklicken mit der rechten Maustaste eines Objektes oder einer markierten Objektgruppe sind weitere
Funktionen wie kopieren, einfligen oder aufrufen der Beschreibung des angeklickten Objektes verfligbar.

1| SAFEMASTER PRO Safety De

Datei Projekt Aenderung Kommunikstion Optionen 7

DOLD & (B of dEmm® 7 on v SE@O A\ BADW B/ @ compny-Nome SAFEMASTER PRO

R E—— = IO LR LECRET .

B "
.

~ Objekte
~ Input

o EspE

J4. Soid Stats Device

BEREICH DER

EIGENSCHAFTEN

Ausgangspunkt

fiir den 8
Anschluss E Objektbaschrabung

BEREICH DER
ZEICHNUNG

mmmmm——fAﬁ

~ Visuelle Konfiguration

100% SAFEMASTER PRO: Vorhanden Status: Nicht angeschlossen  Ver: 132

¢ Wenn das Schaltbild sehr komplex und eine Verbindung zwischen zwei sehr weit auseinanderliegenden
Elementen erforderlich ist, kann die Komponente ,Interpage” verwendet werden.

@ Figenschaft Q\) Eigenschaft
(Linke i i (Rechte
Seite des -E Verbigungsname a " Li Seite des
Plans) - Plans)
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ZEICHNUNG DES LOGIKPLANS

* Wenn Sie einen Gegenstand duplizieren mochten, diesen auswahlen und mit CTRL+C / CTRL+V auf der
Tastatur betatigen.
e Platzierung der Leitungen: Die Leitungen kénnen verschoben werden, um die grafische Sichtbarkeit des Plans zu

verbessern. Zum Aktivieren der Funktion einfach den Mauszeiger auf den zu verschiebenden Draht positionieren
und durch Drticken der linken Taste in den gewtinschten Bereich verschieben.

i§ L
Single-Double 0SSD

¢ Soll ein Gegenstand oder eine Verbindung geléscht werden, diese auswahlen und die Taste CANC auf der
Tastatur betatigen.

e Funktion ,Suchen®: (CTRL+F driicken) ermdglicht die Suche innerhalb des Plans nach einem Suchparameter.
Bei der Suche wird nicht zwischen Grol3- und Kleinschreibung unterschieden.

Single-Double 0SSD

Col

Mogiments mizpa 1 -
O=Piano fermo —y | -& Find
= -
hat

s — *
L| 1) Movimento piano 1

) Operator

L L4 Find
O INPUT Found: 2

O ouTPUT

() Connection name

(®) Item description

Mowimento pianc 2 ‘;:J Comments

= [P
oF 1) OR Opt
¥
(®) Operator
) INPUT Found: 4
) OUTPUT
() Connection name

) Item description
| O Comments

Finden eines Operators Artikelbeschreibung finden
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FUNKTIONEN DER RECHTEN MAUS-TASTE

Anklicken der INPUT / OUTPUT Blocke

* Kopieren

* Loschen

e Zugewiesene Pins ldschen

e Ausrichten mit anderen Funktionsblécken (wenn mehrere markiert sind)
e Online Hilfe

e Beim Ausgangsblock Status: Invertieren des Eingangspins

* Im Monitor Mode: Anzeigen / Ausblenden der Eigenschaften

Anklicken der Operator Blocke

* Kopieren

* Ldschen

* Ausrichten mit anderen Funktionsblocken (wenn mehrere markiert sind)
* Online Hilfe

e Invertieren eines Eingangspins

* Im Monitor Mode: Anzeigen / Ausblenden der Eigenschaften

Anklicken von Ein- / Ausgangspins

e Ausrichten mit anderen Pins (wenn mehrere markiert sind)

Anklicken von Verbindungen

* Ldschen
* Anzeigen des gesamten Verbindungsstrangs

84
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DRUCKEN DES SCHALTPLANS

Fir das Drucken des Schaltplans stehen 3 Symbole zur Verfigung:

=

Der Schaltplan wird immer als ein Gesamtbild erstellt und tGiber dieses Symbol automatisch in mehreren
Seiten (in Abhangigkeit der Druckereinstellung) aufgeteilt und ausgedruckt.

Die Vorschau des Ausdrucks kann tber das Symbol aufgerufen werden.

Die Aufteilung des Planes kann bereits beim Erstellen des Planes durch Anklicken dieses Symbols
durch gestrichelte Linien (wenn kein Objekt oder Funktionsblock tber zwei Seiten steht) oder rote Linien
(wenn ein Objekt oder Funktionsblock zwei Seiten belegt) dargestellt werden.

Owiei Projekt  Aenderung Kemmenlation  Opa

DOLD & (Ao? S=mf7 on v 2€0 N BADR % @ Conpuny-tme,

SAFEMASTER PRO
~  Hgenschaty

~ Objekte
< Input
v Outpit

Wanfiguration

UGERLL L0 Ripster & B

’A Visuelle Konfiguration

100% SAFDMASTER PRO: Vormangien Statun: Nicht angeschiossen  Ver: 132

Platzierung der Objekte OK

Owiei Projekt  Aenderung Kemmenlation  Opa

DOLD & (3 o? do=w[i]7 an v €@\ BRUOT % © Compory-tiene

SAFEMASTER PRO
~  Hgenschaty

~ Objekte
< Input
v Outpit

’A Visuelle Konfiguration

100% SAFDMASTER PRO: Vormangien Statun: Nicht angeschiossen  Ver: 132

Platzierung der Objekte nicht OK
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PROJEKTBEISPIEL

In dieser Abbildung ist ein Projektbeispiel dargestellt, das nur die Steuereinheit UG 6911.10 verwendet, die an
zwei Sicherheitsblocke angeschlossen ist (E-GATE und E-STOP).

Auf der linken Seite sind in gelber Farbe die Eingéange von UG 6911.10 (1, 2,3) dargestellt, an denen die Kontakte
der Sicherheitssensoren anzuschlie3en sind. Die Ausgénge von SAFEMASTER PRO (von 1 bis 4) werden
gemal der in E-GATE und E-STOP resultierenden Bedingungen aktiviert (siehe Absatz E-GATE - E-STOP).
Wird ein Block mit einem Mausklick ausgewahlt, wird rechts das FENSTER EIGENSCHAFTEN aktiviert, mit
dessen Hilfe die Parameter fir die Aktivierung und der Test der Blocke konfiguriert werden (siehe Absatz
E-GATE - E-STOP).

Dwiei Projein  dendensng  Kommerdotion  Optioren 1

DOLD & (B o) Aimm® 7 on v @0\ BAOT B B Company-Hame
' Objeide
= Input
~ Dutput

< Himetse —L
" ]

« Muting
ey — ] e

100% SAFEMASTER PRO: Vorhanden Status: Nicht angeschiossen  Ver: 132

Nach Abschluss des Projektentwurfs (oder wahrend der Zwischenphasen) kann die laufende Konfiguration Uber
das Symbol & in der Standard-Symbolleiste gespeichert werden.

Validierung des Projekts

Das abgeschlossene Projekt muss nun Uberprift werden. Daher den Befehl VALIDIERUNG ausflihren
(Symbol in der Standard-Symbolleiste).

Bei erfolgreicher Validierung wird den Eingdngen und Ausgéngen des Diagramms eine laufende Nummer zuge-
ordnet. Diese ist dann auch in dem Bericht und auf dem Monitor des SAFEMASTER PRO DESIGNER Software

aufgefihrt.

Nur wenn die Validierung positiv verlauft, kann die Konfiguration versandt werden.

Diese Validierung bewertet nur die Ubereinstimmung der Programmierung mit den Merkmalen des
" SAFEMASTER PRO Systems. Diese Validierung garantiert daher nicht, dass die effektive Programmie-
rung den Sicherheitsvoraussetzungen der Anwendung entspricht.
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Ressourcenzuordnung

e
Nach Ausfiihren dieses Befehls (Symbol - 1 in der Standard-Symbolleiste) sind alle verwendeten
Elemente wie Eingange, Ausgange, Status, Fieldbus-Input und Probe zu sehen.

| Masdile erforderisch Grgang AUEangE
A EI541312117109 B 7 6 5 4 3 21 4321
I UGEST3.16 Kacten 0 W UGEINI ¥ W UGELI0
| VGEST2 04 Kictn 0 OO0 D0 D0 L A b b b LAGEST3.16 Knoten 0 0O W UGS 04 Kacten O
| oOooooooooooocooonn aoono
Ooo0oo0ooooooooao oooo
OOoOooooooooocooon oooo
oooooooooooooooo aooo
| aooooooooooooooo aooao
Ooo0ooDooooooooon oooo
oOooo0ooooooooooonQ oooo
OOooooooooooocoooan oooo
oooooooooooooooan ooono
oooooooooooocoaon oooo
ooooooooooooooag oooo
o o o e o o o o o i ] oooo
[ oOogogoooooooooooac aooo
Regont | Ceabus FisddBus Irput
. HBIEMIIEZNI0 I &8 TES 43 21 TEE 43210
ipnmm¢ﬁk o bl UGEILI0 00000000
Zigeissens San: 0 0 W UGEST204 Kincten 0 iooooooon
FietiBus bput 0 OoOoOOoOooOoOooooo :0oooooon
FisldBus Probe: ooooooooooooooon iDOoOoOooooo
doooooooooooooon . !
ogooooooooooooooan FiekaBus Probe
oooooocooooooooon T ES5 4232140
oooooooOoooooooon e ool | ;
oOooooocoooooooooo 1 ] Il L
aodoodoogoooooooc 00000000
ooOoooOocOoooooooooo igooooooo
OoOoooocOooooooooono
oooooocoocoooooooan
oooooooooooooooaQ
o0oooooooooooooon oK |
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REPORT DES PROJEKTS

Drucken der Systemkonfiguration mit den Eigenschaften eines jeden Blocks.
(Symbol '/ in der Standard-Symbolleiste)

A\ Achtung
" Die Werte PFHy, MTTF, und DC,,, die im Projektreport unter ,SAFEMASTER PRO:

Sicherheitsinformationen” angezeigt werden, beziehen sich ausschlie3lich auf das
interne Verhalten von SAFEMASTER PRO.

Fur die Berechnung der gesamten PFH, Werte der verschiedenen Sicherheitsfunktionen die tber
SAFEMASTER PRO implementiert sind, missen die Eigenschaften der Sicherheitselemente
bertcksichtigt werden, die an SAFEMASTER PRO angeschlossen sind (z. B. Geber und Aktoren),
wie es in EN ISO 13849-1, 2 bzw. IEC 62061 beschrieben ist.

Die implementierten Schaltungen, Stromlaufpléane und die verwendeten Konfigurationsparameter des
Systems einschlief3lich der von SAFEMASTER PRO, stehen ausschlief3lich in der Verantwortung des
Benutzers.

DOLD & SOHNE KG @
Projektbericht erzeugt durch SAFEMASTER PRO Safety Designer version 1.3.2 ﬂ 6

Projektname: Iweihand_Enable
Benutzer: Name

Frma: Company

Datum: 20.12.2013 08:03:41
CRC Plan: 0102H

SAFEMASTER PRO: Konfiguration
Modul UG4911.10 (Firmware-Version konfiguriert: FW >=0.4 <1.0)

SAFEMASTER PRO: Sicherheitsinformationen
PFHd (in Uebereinstimmung mit IEC 61508): 6,06E-009 (1/h)
MTTFd (in Uebereipsti ; 9-1): 100 Jahren

88 0264480 / 13.01.23 de / 676A



Konfigurierbares Sicherheitssystem SAFEMASTER PRO DOLD

VERBINDUNG MIT SAFEMASTER PRO

Nachdem die Steuereinheit UG 6911.10 mit dem USB-Kabel OA 6920 an den PC angeschlossen wurde, ist Uber
das Symbol 4, die Verbindung herzustellen. Es erscheint ein Fenster zur Passwortabfrage (Kennwortabfrage).
Das Passwort eingeben (siehe Absatz ,Passwortschutz").

Kennwaort eingeben

" Ebenel

{* Ehene?
Fenimwart

QK | Annwllieren J

PROJEKT AN SAFEMASTER PRO SENDEN

Fur die Ubertragung der vom PC auf die Steuereinheit UG 6911.10 (oder UG 6911.12/080)
gespeicherten Konfiguration ist das Symbol ¢ in der Standard-Symbolleiste auszuwahlen und die
Ausfihrung abzuwarten. Die Steuereinheit speichert das Projekt sowohl in seinem internen Speicher
(falls vorhanden) als auch auf der Speicherkarte OA6911. (Passwort Ebene 2 erforderlich).

Die oben beschriebene Funktion ist nur nach der erfolgreichen Validierung des Projekts maglich.

Stimmt die Firmware Version in der Steuereinheit nicht mit der| ~ .
eingestellten Firmware Version in der Konfigurationsdatei Uberein, e s n pa s
erscheint eine Fehlermeldung wie im nebenstehenden Bild angezeigt 'Y Firmware-Version konfiguriert: »= 04
und die Konfiguration wird nicht Gbertragen.

Um tbertragen werden zu kénnen muss die Konfigurationsdatei auf die
in der Steuereinheit installierte Firmware Version eingestellt werden.

Siehe hierzu auch den Abschnitt ,Erstellen eines neuen Projekts
(Konfiguration des Systems SAFEMASTER PRO)".

SCHALTPLAN AUS SAFEMASTER PRO AUSLESEN

Der in der Steuereinheit gespeicherte Schaltplan kann Uber das Symbol \ ausgelesen werden
(Passwort Ebene 1 ausreichend).

Wird das Projekt auf anderen SAFEMASTER PRO-Systemen verwendet, die tatsachlich angeschlossenen
Module Uberprufen.

Dann eine "Validierung des Projekts" und anschlief3end einen "Systemtest" durchfiihren.

In dieser Phase, liest SAFEMASTER PRO Designer (Version 1.9.0 und hdher) die im Basismodul
UG 6911.10 oder UG 6911.12/080 enthaltene Original-msx-Datei mit den Blocken, Kommentaren, usw.
(wie sie vom Planer erstellt wurden).
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LOG-DATEI FUR KONFIGURATIONSANDERUNGEN

In der Konfigurationsdatei (Projekt) befinden sich die Erstellungsdaten
und der CRC (ldentifizierung mit vier Hexadezimalziffern) des
Projekts, die in der Steuereinheit UG 6911.10 (oder UG 6911.12/080)
gespeichert werden.

Diese LOG-Datei kann maximal funf Ereignisse nacheinander aufzeichnen.
AnschlieBend wird das Register beginnend mit dem &altesten Ereignis
Uberschrieben

i Log-Datei

Werlazzen

Die LOG-Datei wird unter Verwendung des entsprechenden Symbols [7] im Standardmenu
eingeblendet. (Kennwort Ebene 1 ausreichend).

90
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ANZEIGE DER SYSTEMKOMPONENTEN

Zur Uberprifung aus welchen Komponenten sich das System SAFEMASTER PRO zusammensetzt, lasst sich
die Systemkonfiguration Uber das Symbol = anzeigen. (Passwort Ebene 1 ausreichend).

Es erscheint eine Tabelle mit:

- den angeschlossenen Modulen;

- der Firmware-Version jedes Moduls;

- der Knotennummer (physikalische Adresse) jedes Moduls.

~ System e S|

| Fimmware-Version | : |
Module anerkannt | instaliert | Notizen

.1.IZ| .-;._Oﬁ'EH"I‘I nicht vorhanden
Maodul UGE916.10 Knoten: O ?0.'1 .
i‘.ﬂodul UGES13.16 Knoten: @ 02
-i'.ﬂodul UGE913.08 Knoten: O 02

Modul UGE912.04 Knoten: O ?ﬂ.ﬂ |
FieldBus lo3 Modul PROFIBUS_DPW1

S|

Wird an den Modulen eine Nicht-Ubereinstimmung mit der Konfiguration im PC erkannt, wird dies angezeigt.
Im Beispiel ist bei einem Modul eine falsche Knotennummer eingestellt (angezeigt in roter Schrift).

~ System [ S|
| Fimware-Version | : | : | Minimale Fimware-Version
Module anerkannt | instalier | MNotizen | Module erfordedich | Bt
|hlnclul UGE911.10 1.0 | ©ABF11 nicht vorhanden | Modul UGE911.10
Modul UG6916.10 Knoten: 2 ;{l.‘] | | Modul UG6916.10 Knoten: 0 | 0.1
Modul UG6913.16 Knoten: 0 ?ﬂ.E | | Modul UG6913.16 Knoten: 0 | 0.1
Modul UGE913.08 I-{noten:l}sﬂ.?_ | | Modul UG6913.08 Knoten: 0 | 0.1
Modul UGE912.04 Knoten: 0 E12].1} | | Modul UG6912.04 Knoten: 0 | 0.0
FieldBus 50.3 Modul PROFIBUS_DPW1
S|

SYSTEM VOM PC TRENNEN UND STARTEN VON SAFEMASTER PRO

Zur Unterbrechung der Verbindung von PC und Steuereinheit UG 6911.10 (oder UG 6911.12/080) ist das
Symbol (@ anzuwahlen. Nach Unterbrechung der Verbindung wird das System zuriickgesetzt und beginnt
mit der Ubertragenen Konfiguration zu laufen.

Fehlt ein gemafl Konfiguration vorgesehenes Modul, signalisiert die Steuereinheit UG 6911.10 nach dem
Abschalten die fehlende Ubereinstimmung und l&sst sich nicht mehr einschalten.
(siehe Absatze SIGNALISIERUNGEN und Fehlermeldung von SAFEMASTER PRO Designer)
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FEHLERMELDUNGEN VON SAFEMASTER PRO DESIGNER

Im Fehlerzustand kann das SAFEMASTER PRO System den Fehlerkode an den SAFEMASTER PRO Designer senden.
Um den Fehlerkode anzuzeigen, gehen Sie wie folgt vor:

- Schlie3en Sie SAFEMASTER PRO (das einen Fehler anzeigt) tber die USB-Schnittstelle an den PC an

- Starten Sie die Software SAFEMASTER PRO Designer. Der Fehlerkode wird dann von der Software angezeigt.

Folgende Fehlermeldungen kdnnen von der Software angezeigt werden:

CODE FEHLER LOSUNG
19D Beide UG 6911 Mikrokontroller erkennen Prifen Sie die korrekte Befestigung des UG 6911 und
unterschiedliche Hard- oder Software Konfigurationen der Erweiterungsmodule auf dem IN-RAIL BUS
66D 2 oder mehr gleiche Erweiterungsmodule haben eine Prifen sie die Verdrahtung der Pins 2 und 3 der
gleiche Knotennummer Erweiterungsmodule
68D Die maximale Zahl von Erweiterungsmodulen ist Entfernen Sie die Uberzahligen Erweiterungsmodule
Uberschritten (max. 14)
70D Eines oder mehrere Module haben eine Anderung in der | Priifen sie die Verdrahtung der Pins 2 und 3 der
Knotennummer erkannt. Erweiterungsmodule
73D Ein Erweiterungsmodul hat einen externen Fehler erkannt | Lesen Sie den Fehlerkode am Erweiterungsmodul
96D + 101D | Fehler an der Speicherkarte OA 6911 Tauschen Sie die Speicherkarte OA 6911 aus
CODE UG 6914 FEHLER LOSUNG
137D FBK-Fehler an den Relais 1 und 2 unter Kat. 4 Benutzung _
147D FBK-Fehler an den Relais 2 und 3 unter Kat. 4 Benutzung Pr..Ufer.]. Sie de’? Anschluss der .
Ruckfuhrschleife der externen Relais
157D FBK-Fehler an den Relais 3 und 4 unter Kat. 4 Benutzung
CODE UG 6917 FEHLER LOSUNG

133D (Proxil)

140D (Proxi2) Zu hohe Frequenz am Naherungsschalter Eingang Die Eingangsfrequenz muss < 5 kHz sein

¢ DUTY CYCLE muss 50 % + 33 % der PERIODE sein
136D (Encoderl)| Keine Standard-Eingangssignale (HTL, TTL)

143D (Encoder2)| (DUTY CYCLE, Phasenverschiebung) ¢ Phasenverschiebung muss 90° + 33 % sein

(HTL, TTL) (gilt nicht fur sin / cos)

Eingangsfrequenz muss folgende Werte haben:
<500 kHz (TTL, sin/ cos); <300 kHz (HTL).

138D (Encoderl)

145D (Encoder2) Zu hohe Frequenz am Encoder-Eingang

CODE FEHLER LOSUNG

130D 135D 137D
138D 140D 194D
197D 198D 199D| Fehler am Halbleiterausgang OSSD1
201D 202D 203D
205D

144D 149D 151D
152D 154D 208D
211D 212D 213D| Fehler am Halbleiterausgang OSSD2
215D 216D 217D
219D

158D 163D 165D
166D 168D 222D,
225D 226D 227D| Fehler am Halbleiterausgang OSSD3
229D 230D 232D,
233D

172D 177D 179D
180D 182D 236D
239D 240D 241D| Fehler am Halbleiterausgang OSSD4
243D 244D 245D,
247D

Prifen Sie die Verdrahtung am OSSD1 des Moduls das
den Fehler anzeigt

Prifen Sie die Verdrahtung am OSSD2 des Moduls das
den Fehler anzeigt

Prifen Sie die Verdrahtung am OSSD3 des Moduls das
den Fehler anzeigt

Prifen Sie die Verdrahtung am OSSD4 des Moduls das
den Fehler anzeigt

Andere Fehlerkodes weisen auf Funktionsstérungen oder interne Fehler hin.
Bitte ersetzen Sie das Modul, das den Fehler meldet oder senden Sie es an DOLD zu Reparatur zurick.
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FEHLERMELDUNGEN VON SAFEMASTER PRO DESIGNER

CODE FEHLER LOSUNG
1D + 31D Fehler Mikrocontroller Neustart des Systems durchfiihren

32D = 63D Fehler Hauptplatine Bleibt der Fehler bestehen,
das Modul zur Reparatur an

64D + 95D Kommunikationsfehler zwischen den Modulen DOLD zuriicksenden

Tauschen Sie die Speicherkarte

96D + 127D | Fehler an der Speicherkarte OA 6911 OA 6911 aus

128D + 138D | Fehler Modul UG 6914 Relais 1 Neustart des Systems durchfiihren
139D + 148D | Fehler Modul UG 6914 Relais 2 Bleibt der Fehler bestehen,

149D + 158D | Fehler Modul UG 6914 Relais 3 das Modul zur Reparatur an

159D = 168D | Fehler Modul UG 6914 Relais 4 DOLD zurticksenden

128D + 146D | Fehler Module UG 6917- Encoder Eingang
128D + 142D | Fehler Modul UG 6912.04/100 OSSD1
143D + 156D | Fehler Modul UG 6912.04/100 OSSD2
157D + 170D | Fehler Modul UG 6912.04/100 OSSD3
171D + 184D | Fehler Modul UG 6912.04/100 OSSD4
128D + 143D | Fehler Module UG 6911.12/080, UG 6916.12/080 OSSD1 Neustart des Systems durchftihren
144D + 158D | Fehler Module UG 6911.12/080, UG 6916.12/080 OSSD2 gg?:&gg;ffuﬁlietgﬁf';n

159D + 173D | Fehler Module UG 6911.12/080, UG 6916.12/080 OSSD3 DOLD zuriicksenden

174D + 188D | Fehler Module UG 6911.12/080, UG 6916.12/080 OSSD4

192D + 205D | Fehler Module UG 6911.10, UG 6916.10, UG 6912.02, UG 6912.04 OSSD1
206D + 219D | Fehler Module UG 6911.10, UG 6916.10, UG 6912.02, UG 6912.04 OSSD2
220D + 233D | Fehler Modul UG 6912.04 OSSD3

234D + 247D | Fehler Modul UG 6912.04 OSSD4

DOWNLOAD FEHLERPROTOKOL

Vom UG 6911.10, UG 6911.12/080 kann das Fehlerprotokoll mit dem Symbol - heruntergeladen werden.

Es erscheint eine Tabelle mitden letzten 5 gespeicherten Fehlern ab dem Datum des Versands des Plans an SAFEMASTER
PRO oder ab dem Datum der Léschung des Fehlerprotokolls (Symbol x).

Zum Lesen des Fehlerprotokolls muss mindestens eine Verbindung auf Ebene 1 vorliegen.
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MONITOR (STATUSANZEIGEN DER EIN- UND AUSGANGE IN ECHTZEIT - TEXTFORM

Um die Funktion MONITOR zu aktivieren, ist das Symbol ﬁ; anzuwahlen. (Passwort Ebene 1 ausreichend).

Es erscheint eine Tabelle (in Echtzeit) mit:

- Dem Status der Eingange (Sollte der Gegenstand im Eingang zwei oder mehr Verbindungen an
SAFEMASTER PRO vorsehen, hebt der MONITOR nur den ersten als aktiv hervor.); siehe Beispiel in
Monitor in Textform

- Der Diagnostik der Eingange;

- Dem Status der OSSD;

- Der Diagnostik der OSSD;

- Dem Status der digitalen Meldeausgéange;

- Der Diagnostik der Testausgénge ,OUT TEST".

Dliagrostit.
S eEatl} : I OutTest
oFF = |uGest10 T |

Modu | Block | Typ | INPUT | Status | E::g;ﬁ;gk | Modu | DSSD | Status | Diagrostk 0SS0 | Modul | Status | Status | DutTest

1 [EGatem1  |oFF | [uGss11.10 0551

12 UGEH 2 OFF | | x| |UGE911.10 T2 |
UGEIM1.10 2 EStop M3 |OFF | | | | | | | | |UGE911.10 T3 |
. [ |x . | ' ' | | luGsat1.10 14|

S

Werlaszen

Monitor in Textform

MONITOR (STATUSANZEIGEN DER EIN- UND AUSGANGE IN ECHTZEIT - GRAFIK

Um die Funktion MONITOR zu aktivieren / deaktivieren, ist das Symbol . anzuwahlen.
(Passwort Ebene 1 ausreichend).
Die Farbe der Verbindungslinie in der Diagnose-Ansicht zeigt den Status des Signals (in Echtzeit) wie folgt an:

AUS

AN

Externer Anschlussfehler

Warten auf Freigabe (z. B. RESTART)

- ROT

- GRUN

- GESTRICHELTES ORANGE
- GESTRICHELTES ROT

Beim Platzieren des Mauszeigers Uber der Verbindung wird die Diagnose angezeigt

DOLD # 6 dEm@mM 7 on v S5E@\|[EQ 0% %@ compny-Name SAFEMASTER PRO
DOLD

2
g EsTOP

Reset Zoom 100% SAFEMASTER PRO: Vorhanden Status: Monitoranschluss  Ver:1.3.2

Grafik Monitor
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PASSWORTSCHUTZ

Die Lade- und Speichervorgange des Projekts werden durch Passwortabfrage in SAFEMASTER PRO
DESIGNER geschiitzt.

PASSWORT DER EBENE 1

Der Benutzer, der auf dem System UG 6911.10 arbeiten mdchte, muss ein PASSWORT der Ebene 1 kennen.
Dieses Passwort gestattet nur die Anzeige der LOG-Datei, der Zusammensetzung des Systems und des
MONITORS in Echtzeit.

Bei der ersten Initialisierung des Systems muss der Benutzer das Passwort ,* verwenden (Taste ENTER).
Der Planer, der das Kennwort der Ebene 2 kennt, kann das Passwort der Ebene 1 &ndern (alphanumerisch,
max. acht Zeichen).

Mit dem Passwort der Ebene 1 kann der Systembenutzer keine Ladevorgange, Anderungen oder
Speichervorgange des SAFEMASTER PRO-Projektes ausfuhren.

PASSWORT DER EBENE 2

Zur Erstellung eines SAFEMASTER PRO -Projektes benétigt der Planer das PASSWORT der Ebene 2.
Bei der ersten Initialisierung des Systems muss der Benutzer das Kennwort "SAFEPASS" verwenden (nur
GrolRbuchstaben). Mit dem Passwort der Ebene 2 kann der Projektplaner dieses Passwort auch &ndern
(alphanumerisch, max. acht Zeichen).

Mit dem Passwort der Ebene 2 kann der Systembenutzer Ladevorgange, Anderungen oder Speicher-
vorgange des SAFEMASTER PRO -Projektes ausflihren. Mit anderen Worten, ihm wird die totale Kontrolle
des Sicherheitssystems SAFEMASTER PRO ubertragen.

In der Phase des UPLOADSs eines neuen Projekts kann das Passwort der Ebene 2 geandert werden.

Sollte eines der beiden Passworter vergessen werden, missen Sie sich an DOLD wenden.

DOLD vergibt eine Freigabe-Passwort-Datei nur an den Planer.
Wird diese Datei im Verzeichnis abgelegt, in dem auch die ,,SAFEMASTER PRO DESIGNER*

Software steht, erscheint das Symbol ..} in der Standard-Symbolleiste.

Damit werden die urspringlich bei der Auslieferung des Gerétes gultigen Passworter ., und ,SAFEPASS®
wieder hergestellt (die Steuereinheit muss eingeschaltet sein und tber die USB- Schnittstelle an den PC
angeschlossen sein).

Dieser Vorgang kann nur einmal pro Steuereinheit erfolgen.

Eine zweite Freigabe ist nur noch durch Riucksenden der Steuerung an unser Haus maglich.

PASSWORTANDERUNG

Um die Funktion Kennwortanderung (Passwortanderung) zu aktivieren, ist das Symbol “;° anzuwahlen,
nachdem mit dem Passwort die Zugriffsrechte fir die Ebene 2 erteilt wurden.

Es erscheint ein Fenster, das die Auswahl des zu andernden Passworts ermdglicht. Daftir sind sowohl das alte
als auch das neue Passwort in die dafiir vorgesehenen Felder einzugeben (max. 8 Zeichen) und OK anzuklicken.
Am Ende der Passwortanderung ist die Verbindung von PC und Steuereinheit UG 6911.10 (oder UG 6911.12/080)
Zu unterbrechen, um das System neu zu starten.

Liegt die Speicherkarte OA 6911 vor, wird das neue Passwort auch in diese gespeichert.

Kennwort andern i i

Altes Kennwort
o (" Ebenet
c Meues Kennwort @ Ebene2
Q

MNeues Kenmwort &lingaben

®

| OK I Abbrechen
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SYSTEM-TEST

Nachdem das Projekt validiert, in die Steuereinheit UG 6911.10 (oder UG 6911.12/080) geladen und alle
“* Sicherheitsvorrichtungen angeschlossen sind, ist das Durchfiihren des Systemtests obligatorisch.
Dieser kontrolliert die korrekte Funktionsweise des Sicherheitssystems.

Der Benutzer muss daher eine Statusanderung fur alle an SAFEMASTER PRO angeschlossenen Sicherheits-
vorrichtungen vornehmen, um die tatsachlichen Anderungen der Ausgangsstati zu tberpriifen.
Das Beispiel im Anschluss dient dem Verstehen der TEST-Vorgange:

[l 3 rwiamazien o}

(t2) Unter normalen Betriebsbedingungen (bewegliche Schutzvorrichtung E-GATE geschlossen) sind Input 1
und Input 2 geschlossen und auf dem Ausgang des Blocks E-GATE liegt ein logischer Pegel 1 an.
Auf diese Weise sind die Sicherheitsausgange (OSSD1/2) aktiv und auf den entsprechenden Klemmen

liegen 24V DC an;

(t2)  Wird die externe Vorrichtung E-Gate physikalisch gedffnet, andert sich der Zustand der Inputs und
folglich des Outputs des Blocks E-GATE: (Output = 1 — 0); der Zustand der Sicherheitsausgange
OSSD1-0SSD2 wechselt von 24 V DC auf 0 V DC. Wird diese Anderung erfasst, ist die bewegliche

Schutzvorrichtung E-GATE korrekt angeschlossen.

In1
In2
Output
OSSD1
0OSSD2

24VDC
24VDC
1
24VDC
24VDC

(1)

(t2)

ovDC
ovDC

ovDC
ovDC

A\ Zur korrekten Installation aller externen Bauteile / Sensoren beziehen Sie sich auf die jeweiligen
Installationsanleitungen.

A\ Diese Kontrolle muss fiir alle Sicherheitsbauteile ausgefiinrt werden, aus denen sich unser Projekt
" zusammensetzt.

96
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FUNKTIONSBLOCKE DES TYPS OBJEKTE

OBJEKTE OUTPUT

OSSD (Sicherheitsausgange)

Die Sicherheitsausgange OSSD erfordern keine
Wartung, da sie Halbleitertechnologie verwenden.
Die Ausgange Outputl und Output2 liefern 24 V DC,
wenn sich der Eingang In auf 1 befindet (TRUE),
umgekehrt 0 V DC wenn sich der Eingang In auf O
(FALSE) befindet.

utput 1

FBK_RST1/P7

Jedes Paar OSSD-Ausgange hat einen entsprechenden RESTART _FBK-Eingang.
Dieser Eingang muss stets wie in Abs. RESTART _FBK angegeben, angeschlossen sein.

Parameter

Manueller Reset:

Bei der Wahl dieser Option wird nach jeder Ausgangsabschaltung ein manueller Reset verlangt. Ist "Manueller
Reset" nicht angewahlt, erfolgt ein automatischer Reset, d. h. die Aktivierung des Ausgangs folgt direkt dem
Zustand des Eingangs In.

Der manuelle Reset kann auf zweierlei Arten (Reset-Typen) erfolgen: Manuell oder manuell und Uberwacht. Bei
der Option "manuell", wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 tberprift. Bei der Option "manuell und
uberwacht" wird der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und von 1 auf O Uberpruft.

MANUAL MONITORED

RESET —dJ i RESET

0SS ———— Q0ssD

_ 5s > t1 > 250ms
t=250ms t2 = 250ms

Enable Status:
Wenn aktiviert, kann der Zustand des OSSD fiir weitere Zwecke im Schaltplan benutzt werden.

Enable Verzégerungszeit K extern:
Aktivierung eines Zeitfensters, innerhalb dessen das externe Feedback-Signal in Relation zum Zustand des

Ausgangs Uberwacht werden soll. Ist das OUTPUT-Signal auf high (TRUE), muss das FBK-Signal innerhalb
der eingegebenen Zeit auf low (FALSE) gehen und umgekehrt. Andernfalls wechselt das OUTPUT-Signal auf
low (FALSE) und die Stérung wird von der Steuereinheit UG 6911 durch Blinken der dem OSSD Ausgang
enstprechenden LED CLEAR angezeigt.

OUTPUT FBK FEHLER LED CLEAR UG 6911.10, UG 6911.12/080
1 0 0 0
0 1 1 Blinkt
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Parameter

Enable Error Out:

Aktivierung des Ausgangs Error Out. Dieser Ausgang wird high (TRUE), wenn eine Stérung des externen Signals
von FBK erfasst wird. Das Signal Error Out wird beim Eintreten eines dieser Ereignisse zurlickgesetzt:

1. Ausschalten und anschlieRendes Wiedereinschalten des Systems

2. Aktivierung des Operators RESET UG 6911.

Objektbeschreibung:
Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes fir diese Sicherheitsfunktion. Dieser Text wird im oberen
Teil des Symbols eingeblendet.

0ssD 0SSD 0ssD
 —— — E
FBK E | FBK | FBK
_—— | 1ok ! ) | t_fok |
b | 'ﬂ—h’ —— v
FERRIT ERROR OUT ERROR OUT
Signal einer OSSD mit Signal einer OSSD mit
korrektem Feedback-Signal: falschem Feedback Signal:
In diesem Fall ERROR OUT = FALSE (externe Zeit K Uberschritten) in diesem Fall

ERROR OUT = TRUE

OSSD-Feedback unterbrochen:

Wenn diese Option ausgewabhlt ist, darf das Feedback nicht angeschlossen sein.

Wenn diese Option nicht ausgewahlt ist, muss das Feedback-Signal direkt an 24 V oder Uber die Reihe der
NC-Kontakte von K1-K2 angeschlossen werden.

Dieser Parameter ist nur auf folgende Module anwendbar:
- UG 6911.10 mit Firmware Version > 4.1
- UG 6916.10 mit Firmware Version > 0.11
- UG 6912.02, UG6912.04 mit Firmware Version > 0.7
- UG 6912.04/100 mit Firmware Version > 0.1
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SINGLE-DOUBLE OSSD (Sicherheitsausgang)

Die Sicherheitsausgéange SINGLE-DOUBLE OSSD (~) Eigenschaften
verwenden Halbleitertechnologie. Die Ausgange Outl SNIEZI
und Out2 liefern 24 V DC, wenn sich der Eingang In ALEATED
auf 1 befindet (TRUE), umgekehrt 0 V DC wenn sich s

der Eingang In auf O (FALSE) befindet. [ Manueller Reset

FEK_RST1/M5 SR Reset Tyo

Autornatisch

Freigale Status

Jeder SINGLE OSSD-Ausgang hat einen entsprechenden RESTART_FBK-Eingang.
Dieser Eingang erscheint im Fall von UG 6911.12/080 und UG 6916.12/080 nur, wenn der manuelle
Reset oder die externe Steuerung der Zeiten k aktiviert wird. Im Fall vom UG 6912.04/100 erscheint er
dagegen immer und muss wie im Absatz RESTART_FBK angegeben angeschlossen werden.

Parameter

Ausgangstypen:

Es kann zwischen zwei unterschiedlichen Ausgangstypen gewahlt werden:
* Einzeln

e Doppelt

Bei Verwendung eines Moduls UG 6911.12/080, UG 6916.12/080 oder UG 6912.04/100 kann der Operator
zwischen verschiedenen Konfigurationen wéahlen:

1. Vier SINGLE-OSSD-Funktionsbldcke (Einzelausgang)

2. Zwei SINGLE-OSSD-Funktionsblocke (Doppelausgang)

3. Zwei SINGLE-OSSD-Funktionsblocke (Einzelausgang)
+ ein SINGLE-OSSD-Funktionsblock (Doppelausgang)

A\ Bei Verwendung von OSSDs mit Einzelkandlen miissen die OSSD-Ausgénge unabhéngig sein, um die
“ Anforderungen des Sicherheitsintegritatslevels (SIL) 3 zu erhalten.

A\ Defekte aus gemeinsamer Ursache zwischen den OSSD-Ausgdngen miissen durch angemessene
“ Installation der Kabel ausgeschlossen werden (z.B. getrennte Kabelverlegung).

1
eSWITCH

S

FBK_RST3/P7

Projektbeispiel: 2 Einzelausgangsblécke + 1 Doppelausgangsblock
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Parameter

Im Anschluss werden die moglichen Konfigurationen von UG 6911.12/080, UG 6916.12/080 und UG 6912.04/100

(2 oder 4 OSSD) dargestellt:

-y

PWR

(#1)

(w2}

(p2)

PR S A ——— SEp— S —

(n2)

PWR

(e1)

(u2)

Konfiguration Ausgange mit 2 Doppelkanéalen

(Sicherheitsklasse SIL3 / PL e)

Manueller Reset:

05503

e e s ot s B iy e e

Konfiguration Ausgange mit 4 Einzelkanalen
(Sicherheitsklasse SIL3 / PL e)

Bei der Wahl dieser Option wird nach jeder Ausgangsabschaltung ein manueller Reset verlangt. Ist ,Manueller
Reset" nicht angewahlt, erfolgt ein automatischer Reset, d. h. die Aktivierung des Ausgangs folgt direkt dem
Zustand des Eingangs In.
Der manuelle Reset kann auf zweierlei Arten (Reset-Typen) erfolgen: Manuell oder manuell und Gberwacht. Bei
der Option ,manuell*, wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 Uberpriift. Bei der Option ,manuell und
uberwacht* wird der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und von 1 auf 0 tberpriift.

MANUAL

RESET e

08SD

t = 250ms

Enable Status:

RESET

0OssD

MONITORED

5s > t1 > 250ms

t2 = 250ms

Wenn aktiviert, kann der Zustand des OSSD fiir weitere Zwecke im Schaltplan benutzt werden.

Enable Verzégerungszeit K extern:

Aktivierung eines Zeitfensters, innerhalb dessen das externe Feedback-Signal in Relation zum Zustand des
Ausgangs Uberwacht werden soll. Ist das OUTPUT-Signal auf high (TRUE), muss das FBK-Signal innerhalb
der eingegebenen Zeit auf low (FALSE) gehen und umgekehrt. Andernfalls wechselt das OUTPUT-Signal auf
low (FALSE) und die Stérung wird von der Steuereinheit UG 6911 durch Blinken der dem OSSD Ausgang
enstprechenden LED CLEAR angezeigt.

OUTPUT FBK FEHLER LED CLEAR UG 6911.10, UG 6911.12/080
1 0 0 0
0 1 1 Blinkt
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Parameter

Enable Error Out:

Aktivierung des Ausgangs Error Out. Dieser Ausgang wird high (TRUE), wenn eine Stérung des externen Signals
von FBK erfasst wird. Das Signal Error Out wird beim Eintreten eines dieser Ereignisse zurlickgesetzt

1. Ausschalten und anschlieRendes Wiedereinschalten des Systems

2. Aktivierung des Operators RESET UG 6911.

0SSD
 —
o
FBK i I
—_
i i
] t_ﬂ;,k I
ERROR OUT

Signal einer OSSD mit korrektem Feedback-Signal:
In diesem Fall ERROR OUT = FALSE

OSSD-Feedback unterbrochen:

OSSD OSsSD
FBK FBK
« t_fok i t_fbk |
-
» r
ERROR OUT ERROR OUT

Signal einer OSSD mit falschem Feedback Signal:
(externe Zeit K Gberschritten) in diesem Fall
ERROR OUT =TRUE

Wenn diese Option ausgewahlt ist, darf das Feedback nicht angeschlossen sein.
Wenn diese Option nicht ausgewahlt ist, muss das Feedback-Signal direkt an 24 V oder Uber die Reihe der

NC-Kontakte von K1-K2 angeschlossen werden.

Dieser Parameter gilt nur fir das Modul UG 6912.04/100 mit Firmware Version > 0.1.

Kein Testimpuls:

Falls ausgewahlt, wird der "Voltage-Dip"-Test an
den OSSD-Sicherheitsausgangen deaktiviert (siehe
"Wichtiger Hinweis zu den Sicherheitsausgangen).

A Die Einstellung von ,Kein Testimpuls® flhrt

" dazu, dass die Sicherheitsmerkmale des
funktionellen  Blocks  Einzel- -Doppel-OSSD
(grauer funktioneller Block) verloren gehen.
Infolgedessen wird das Sicherheitsniveau ,SIL"
gesenkt.

Reset Position:

Die Module UG 6911.12/080, (FW vers. > 7.0) und
UG 6916.12/080, (FW vers. > 0.3) gestatten die
Auswahl der physischen Klemme des Moduls zur
Erteilung des Reset-Befehls. Dieselbe Klemme kann
auch fur verschiedene OSSD-Ausgange verwendet
werden.

Die nicht verwendeten Feedback/Restart-Pins
konnenals einzelne Eingangeinder Konfiguration
verwendet werden (UG 6911.12/080, (FW vers.
>7.0), UG 6916.12/080, (FW vers. > 0.3)).

put 1

prut 2

Single-Double 055D

Ausgangs Typ
Doppelt v

Reset Typ
Automatisch

® Eigenschaften
Single-Double QSSD

[] Manueller Reset

Freigabe Status

[] Verzsgerungszeit K extern
Aktivierung Er:
Kein Testimpuls

ror Out

Objektbeschreibung

IK_RST1/PT F

Single-Double O

Doppelt ~

Reset Typ
Manuell ¥

[/ Freigaoe

(v Aktivieru

(~) Eigenschaften
Single-Double OSSD

Ausgangs Typ

[¥] Manueller Reset

Status

[] Verzogerungszeit K extern
ng Error Qut
[_] Kein Testimpuls
Reset-Position

FBK_RST1

[ 3K RSTH

.....

bung
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Status (SIL 1/ PL ¢ Ausgang)

Der Ausgang STATUS bietet die Mdglichkeit, jeglichen
Punkt des Logikplans zu uberwachen, indem dieser
mit dem Eingang In verbunden wird. Der Ausgang
Output liefert im Ausgang 24 V DC wenn der Eingang
In auf 1 (TRUE), umgekehrt 0 V DC wenn In auf O
(FALSE)

puput

~ Eigenschaft
STATUS

Gagenstandbeschreibung

Parameter

Objektbeschreibung:

Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes fur diese Sicherheitsfunktion. Dieser Text wird im oberen

Teil des Symbols eingeblendet

MA ACHTUNG: Der Status-Ausgang erreicht nur die Sicherheitsstufe SIL 1 / PL c.
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RELAIS (Sicherheitsausgang)

Relay Output stellt einen Relaisausgang mit Arbeitskontakt dar. Die Relaisausgange sind geschlossen, wenn
der Eingang IN 1 entspricht (TRUE), andernfalls sind die Kontakte getffnet (FALSE).

Parameter
Kategorie:
Mit dieser Auswahl kann unter drei verschiedenen Relaisausgangkategorien gewahlt werden:
Kategorie 1: ~ ) Eigenschaft
Ausgange mit Einzelrelais der Kategorie 1. RELAY
Jedes Modul UG 6914.04 kann bis zu maximal 4 etegone

Kategorie 1

Ausgange dieses Typs aufweisen.

=iay A [E‘Manueller Reset
Eigenschaften: 2 Reset-Typ
¢ Interne Relais werden uUberwacht. Manuell v
« EDM-Riickfiihrung (Priifung FBK 1-4) nicht [lEnable Status

verwendet (unnétig fur Kategorie 1).
* Jeder Ausgang einstellbar: AUTO oder Objektbeschreibung
MANUELLER WIEDERANLAUF.

UG6911.10 UG6914.04/000 3 UGE911.10  UG6914.04/000 vDC
KI1 | ki KE1 || - < | - | - Wkt
| CAT4 CAT1  CATI | CAT4 CAT1
beccccccmcccsmcasnsccsssanccncnaancsnasensd [;E—E_i
L] —
n
] ACEIDC
< <

Ki4 Kid
Beispiel mit nur einem Relais Beispiel nur mit dem internen Relais
Kategorie 2:

. . . . . . | Eigenschaft
Ausgange mit Einzelrelais der Kategorie 2 mit T
OTE-Ausgangen. Jedes Modul UG 6914.04 kann bis ———
zu maximal 4 Ausgange dieses Typs aufweisen. Kategorie 2 v
OTE =iay A [:‘ Manueller Reset

{=lay B
Der Ausgang OTE (Output Test Equipment) befindet el
sich normalerweise auf 1 (TRUE), aul3er in den [Z]Enable Status
Fallen, in denen ein interner Fehler auftritt, bzw. eine [Z]Ablesung externas K aktivieren

Storung, die mit dem Feedback der externen Schutze Verzgerung externes K (ms)

zusammenhangt (FALSE) o=
Objektbeschreibung

Eigenschaften:

* Interne Relais werden immer tberwacht.

» Uberwachte EDM-Riickfiihrung

e Ausgang ist konfigurierbar: Manueller oder automatischer Wiederanlauf. Die EDM-RUckfihrungtiberwachung ist
nicht aktivierbar bei manuellem Wiederanlauf. Zur Uberwachung der EDM-Riickfilhrung muss man automatischen
Wiederanlauf konfigurieren. Will man den manuellen Wideranlauf verwenden, so muss eine spezielle Logik vorge-
sehen werden. Siehe nachfolgenden Hinweis.
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Output Test Equipment

Ein OTE (Output Test Equipment = Ausgangstestgerat) ist notig bei Konfigurationen der Kategorie 2 zur
Meldung gefahrlicher Ausféalle gemafd EN 13849-1:2015

OTE (Output Test Equipment = Ausgangstestgerat) Ausgang:

* ON wahrend des normalen Betriebs

e OFF im Fall eines internen Fehlers oder einer Stérung im Zusammenhang mit der
Ruckfuhrkreistiberwachung. Dieses Signal ermoglicht gefahrbringende Bewegungen zu stoppen oder
zumindest den Fehler dem Bediener anzuzeigen.

Comradt the retart button
nat shown in this depwing

Beispiel fur die Verwendung mit automatischem Start (A) oder manuellem Start (B) der Kategorie 2
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Parameter

Kategorie 4:

Ausgange mit doppelten Relais der Kategorie 4. Jedes
Modul UG 6914.04 kann bis zu maximal 2 Ausgange
dieses Typs aufweisen. Mit diesem Ausgang werden
die Relais paarweise gesteuert.

Eigenschaften:

e 2 zweikanalige Ausgange

e Zweifache interne Relais werden tiberwacht.
e Jeder Ausgang einstellbar: AUTO oder
MANUELLER WIEDERANLAUF

@ Eigenschaften
REL&Y

Kategorie

[] Manueller Resst

Reset Typ

Automatisch

Freigake Status
Verzdgerungszeit K extern
Verziigerung externes K (ms
300

Aktivierung Error Out

T et
DjediDesnreIou

Lo

Gerate in der Kette.

Um eine Ruckstufung des Rechenergebnisses fir PL zu vermeiden, missen die Eingange (Sensoren
oder Sicherheitskomponenten) einer gleichwertigen oder hoheren Kategorie entsprechen als die anderen

UGE911.10

UGES14.04/000 VDC

K1 I

KE1)/|-7/~
Ki2 -
{FBK]

g
e

——————————————————————————

__________________________

Beispiel fur den Einsatz nur mit dem internen Relais
und Uberwachten Magnetventilen

UG6911.10

UGE914.04/000

K1

Ki2
| FBK]

Beispiel fir den Einsatz mit externen Schiitzen mit

Ruckflhrung
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Parameter

Manueller Reset:

Bei der Wahl dieser Option wird nach jeder Ausgangsabschaltung ein manueller Reset verlangt, Ist ,Manueller
Reset" nicht angewahlt, erfolgt ein automatischer Reset, d. h. die Aktivierung des Ausgangs folgt direkt dem
Zustand des Eingangs In. Der manuelle Reset kann auf zweierlei Arten (Reset-Typen) erfolgen: Manuell oder
manuell und tiberwacht. Bei der Option ,manuell®, wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 tiberpriift. Bei
der Option ,manuell und tiberwacht* wird der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und von 1 auf 0 tiberpriift.

MANUELL UBERWACHT
2 _
RESET —— \ RESET S
t . ¥ ] \
0OSSD
0SSD

55> tl > 250ms
t= 250ms t2 = 250ms

Enable Status:
Wenn aktiviert, kann der Zustand der Relaisausgange fur weitere Zwecke im Schaltplan benutzt werden.

Ablesung externes K aktivieren:

Ist dies ausgewahlt, wird das Lesen und die Uberpriifung der Umschaltzeiten der externen Schiitze aktiviert:
e Mit Kategorie 1 kann die Kontrolle der externen Schiitze nicht aktiviert werden.

e Mit Kategorie 4 ist die Kontrolle der externen Schiitze immer aktiviert.

Verzdgerung externes K (ms):

Die maximal zulassige, von den externen Schitzen eingefuhrte Verzogerung auswahlen. Dieser Wert gestattet
die Kontrolle der maximalen Dauer der Verzégerung, die zwischen der Kommutierung der internen Relais und
der Kommutierung der externen Schiitze eintritt (sowohl bei der Aktivierung als auch bei der Deaktivierung).

Objektbeschreibung:
Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes flr diese Sicherheitsfunktion. Dieser Text wird im oberen
Teil des Symbols eingeblendet.

Enable Error Out:

Aktivierung des Ausgangs Error Out. Dieser Ausgang wird high (TRUE), wenn eine Stérung des externen Signals
von FBK erfasst wird. Das Signal Error Out wird beim Eintreten eines dieser Ereignisse zurlickgesetzt:

1. Ausschalten und anschlielRendes Wiedereinschalten des Systems

2. Aktivierung des Operators RESET UG 6911.

— g 5 0ssD
RELAY
FEK FBK 5 FBK
i_fok £ fok | ; t_fbk
— A—————
ERROR OUT "— :
ERROR OUT ERROR OUT

Bsp. einer RELAIS mit korrektem Feedback-Signal: Bsp. einer RELAIS mit falschem Feedback Signal:
In diesem Fall ERROR OUT = FALSE (externe Zeit K Gberschritten) in diesem Fall

ERROR OUT =TRUE
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Fieldbus Probe

Ein Objekt, das die Ubertragung des Status einer beliebigen Stelle im Plan auf einen Feldbus ermaglicht.
Diese Informationen werden dann an den Feldbus Ubertragen und mit 4 Byte (UG 6911.12/080) oder 2 Byte
(UG 6911.10) dargestellt.

Mit dem UG 6911.12/080 kdénnen 32 Sensoren dargestellt werden, wahrend mit dem UG 6911.10 maximal
16 Sensoren dargestellt werden kénnen.

@ Eigenschaften

E\ FIELDBUS PROBE

7 &
L ]
15 14
1]
23 22

LML b

3 30
LI

e /e
|:|:"; |:|h.-

Y
b
bl

[

0% O O»
N8 =20

I '
o [

1% = Qe []~-
L& [Je []e

1 Pk
]

Ll
o

oy
LT

£
O B

(genauere Informationen siehe Anleitung der Feldbusmodule auf der CD-ROM SAFEMASTER PRO Designer).

WA ACHTUNG: der Ausgang FIELDBUS PROBE ist KEIN Sicherheitsausgang.
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OBJEKTE INPUT

E-STOP (Not-Aus)

Der Funktionsblock E-STOP Uberprift den Status der
Eingange Inx einer Not-Aus-Vorrichtung. Sollte der
Not-Aus-Taster gedrtickt

sein, ist der Ausgang Output O (FALSE). Andernfalls
ist der Ausgang 1 (TRUE)

Parameter

Typ Eingange:

- Einzelner NC — Gestattet das Anschlie3en von
einkanaligen-Not-Aus-Tastern

- Doppelter NC — Gestattet das Anschliel3en von
zweikanaligen-Not-Aus-Tastern

Manueller Reset:

Bei der Wahl dieser Option wird nach jeder Not-Aus-
Betatigung ein manueller Reset verlangt.

Ist ,Manueller Reset* nicht angewahlt, erfolgt ein

utput

rror

~ | Eigenschaft
E-STOP
Typ Eingaenge
|Einzelner NC |

Manueller Reset

Reset-Typ

|Ueberwacht » |

Test Ausgaenge

[No Test w | Input 1

[#] Test beim Start
Filter (ms)

3

-

[#] Aktivierung Out Error
Objektbeschreibung

automatischer Reset, d. h. die Aktivierung des Ausgangs folgt direkt dem Zustand des Eingangs In.

Der manuelle Reset kann auf zweierlei Arten (Reset-Typen) erfolgen:

Manuell oder manuell und tiberwacht. Bei der Option ,manuell*, wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf
1 Uberpriift. Bei der Option ,manuell und tiberwacht* wird der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und von 1 auf O

Uberpruft

Achtung: Im Fall der Aktivierung von ,Manueller Reset* muss der Eingang verwendet werden, der den
Eingangen In 1 und In 2 vom Funktionsblock folgt. Werden z. B. In 1 und In 2 fir den Funktionsblock
verwendet, muss In 3 fur den Reset verwendet werden.

MANUAL MONITORED
12
RESET m—eed % RESET -
t t \—
OUTPUT s OuTPUT
tl > 250ms
t=250ms
t2 =250ms

E-STOP

N

CONNECTION EXAMPLE (ONE CONTACT)

INPUT n

OUTTESTn

E-5TOP

SAFEMASTER PRO

CONNECTION EXAMPLE (TWO CONTACTS)

O O INPUT (n+1)

INPUT n

OUTTEST (n+1)
OUTTEST n

SAFEMASTER PRO

108
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Parameter

Test Ausgange:
Sie gestatten die Auswahl, welche Ausgangs-Testsignale an die Not-Aus-Taster Ubertragen werden sollen (NOT-
AUS-Taster). Diese zuséatzliche Uberwachung erméglicht die Erkennung von Querschliissen zwischen den An-
schlussleitungen zum Objekt. Es stehen, in Abhangigkeit des Moduls an dem dieses Objekt angeschlossen
wird, bis zu 8 Testausgange (Test Output 1 bis Test Output 8) zur Verfiigung, die den Eingangen In zugeordnet
werden koénnen.

Test beim Start:

Ist diese Option ausgewahlt, wird die Funktion des externen Bauteils beim Start des Sicherheitssystems gepriift
(NOT-AUS-Taster). Dieser Test erfordert das Betatigen und Ricksetzen des NOT-AUS-Tasters, um eine komplet-
te Funktionsprifung durchzuftihren und den Output-Ausgang zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start
der Maschine verlangt (Einschalten des Moduls).

Filter (ms):

Diese Funktion gestattet die Filterung der vom NOT-AUS-Taster kommenden Signale. Der Filter ist von 3 bis 250 ms
konfigurierbar und beseitigt eventuelle Kontaktpreller. Die Zeit dieses Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit
der Sicherheitsfunktion.

Aktivierung Gleichzeitigkeit:
Ist dies ausgewahlt, wird die Kontrolle der Gleichzeitigkeit der Wechsel der vom NOT-AUS-Taster kommenden
Signale aktiviert.

Gleichzeitigkeit (ms):
Ist nur im Fall der Aktivierung des vorangegangenen Parameters aktiv. Bestimmt die maximale Zeit (in ms), die
zwischen den Wechsel der beiden vom NOT-AUS-Taster kommenden Signale verstreichen darf.

Aktivierung Out Error:
Mit diesem Ausgang kann der Fehlerzustand des Objektes im Plan verwendet werden.

Objektbeschreibung:
Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes flr diese Sicherheitsfunktion. Dieser Text wird im oberen
Teil des Symbols eingeblendet.
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E-GATE (Vorrichtung fur bewegliche Schutzvorrichtungen)

Der Funktionsblock E-GATE Uberprift an seinen ~ | Eigenschaft
Eingangen Inx den Status der angeschlossenen E-GATE
Sicherheitskontakte einer beweglichen  Schutz- Typ Eingaenge
vorrichtung. Sollten die bewegliche Schutzvorrichtung l@ %l — | Duppeies HE g
oder die TUr des Sicherheitsdurchgangs getffnet sein, [¥]Manueller Reset
ist der Ausgang OUTPUT 0 (FALSE). Andernfalls ist bory 1 —0—0— Reset-Typ

der Ausgang 1 (TRUE). prin? ro——an hadiiiiiles

Test Ausgaenge
Parameter [No Test w| Input 1

Typ Eingange: [No Test + | Input 2

- Doppelter NC — Gestattet den Anschluss von Test b
Sicherheitsgebern mit zwei Ruhekontakten Fiter (ms)

- Doppelter NC / NA — Gestattet den Anschluss von 5 1
Sicherheitsgebern mit einem Arbeits- und einem mi\:emg it
Ruhekontakt. A

G|EIC|'!Z€.ItiQKEEE (ms)
10

Manueller Reset: i

Bei der Wahl dieser Option wird nach jeder Aktivierung AR B

der Schutzvorrichtung ein manueller Reset verlangt. Dofelkdhosclirckhing

Ist ,Manueller Reset“ nicht angewahlt, erfolgt ein

automatischer Reset, d. h. die Aktivierung des
Ausgangs folgt direkt dem Zustand des Eingangs In.

Achtung: Bei inaktivem Eingang (Ausgang "0" FALSE) Anschluss wie folgt:
- Kontakt NO an die Klemme, die Eingang In 1 zugewiesen wurde
- Kontakt NC an die Klemme, die Eingang In 2 zugewiesen wurde

Der manuelle Reset kann auf zweierlei Arten (Reset-Typen) erfolgen:

Manuell oder manuell und iberwacht. Bei der Option ,manuell, wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1
Uberpruft.

Bei der Option ,manuell und tiberwacht* wird der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und von 1 auf 0 Giberpriift.

Achtung: Im Fall der Aktivierung von ,Manueller Reset* muss der Eingang verwendet werden, der den
Eingangen In 1 und In 2 vom Funktionsblock folgt. Werden z. B. In 1 und In 2 fir den Funktionsblock
verwendet, muss In 3 fir den Reset verwendet werden.

MANUAL MONITORED CONMECTION EXAMPLE (ONE CONTACT)
t2
[E-GATE
EH u g
RESET s A RESET — > == INPUT 5
t t | — ot
<
OUTPUT meeeeeee OUTPUT Il OUTTEST n s
™
t= IE0ms tl > 250ms — z
t2 = 250ms

CONNECTION EXAMPLE (TWO CONTACTS)

i - o
HE INPUT n &
O O———— | INPUT(n+1) o«
— [

(%]

- <

il OUTTEST (n+1) s

L OUTTESTn o

<

vy
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Parameter

Test Ausgange:

Sie gestatten die Auswahl, welche Ausgangs-Testsignale an die Schutztlirkontakte Ubertragen werden sollen.
Diese zusatzliche Uberwachung ermdglicht die Erkennung von Querschliissen zwischen den Anschlussleitungen
zum Objekt. Es stehen, in Abhéangigkeit des Moduls an dem dieses Objekt angeschlossen wird, bis zu 8
Testausgéange (Test Output 1 bis Test Output 8) zur Verfligung, die den Eingangen In zugeordnet werden kénnen

Test beim Start:

Ist diese Option ausgewabhlt, wird die Funktion der beweglichen Schutzvorrichtung beim Start des Sicherheits-
systems gepriift. Dieser Test verlangt das Offnen und SchlieRen der beweglichen Schutzvorrichtung oder Tiir
des Sicherheitsdurchgangs, um eine komplette Funktionspriifung durchzufiihren und den Ausgang Output zu
aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt (Einschalten des Moduls).

Filter (ms):

Diese Funktion gestattet die Filterung der von den externen Kontakten kommenden Signale. Dieser Filter ist von
3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelle Kontaktpreller. Die eingestellte Zeit dieses Filters beeinflusst
die Gesamtreaktionszeit der Sicherheitsfunktion.

Aktivierung Gleichzeitigkeit:
Bei der Aktivierung dieser Funktion wird die Gleichzeitigkeit zweier von den Schutztlirkontakten kommenden
Signale Uberwacht

Gleichzeitigkeit (ms):
Ist nur im Fall der Aktivierung des vorangegangenen Parameters aktiv. Bestimmt die maximale Zeit (in ms), die
zwischen den beiden von den Schutztlirkontakten kommenden Signalen liegen darf.

Objektbeschreibung:
Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes flr diese Sicherheitsfunktion. Dieser Text wird im oberen
Teil des Symbols eingeblendet.

Aktivierung Out Error:
Mit diesem Ausgang kann der Fehlerzustand des Objektes im Plan verwendet werden.

Objektbeschreibung:
Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes flr diese Sicherheitsfunktion. Dieser Text wird im oberen
Teil des Symbols eingeblendet.
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SINGLE E-GATE (Vorrichtung fur bewegliche Schutzvorrichtungen)

Der Funktionsblock SINGLE E-GATE uUberprtft den ~ ) Eigenschaft
Status der Eingéange In einer Vorrichtung fir bewegliche SINGLE E-GATE
Schutzvor_rlchtungen oder Slcherheltsdurchgang_e. Iﬁﬁ]”"“ Mta:uellerReset
Sollten die bewegliche Schutzvorrichtung oder die E-GATE (e
Tur des Sicherheits-durchgangs geotffnet sein, ist = 1 [I—
der Ausgang OUTPUT 0 (FALSE). Andernfalls ist der Reset i
Ausgang 1 (TRUE). NoTest iy Tedel
[“]Test beim Start
Parameter anter (n:_js)
Manueller Reset: [Z]Aktivierung Error Out
Bei der Wahl dieser Option wird nach jeder Aktivierung Objektbeschreibung

der Schutzvorrichtung ein manueller Reset verlangt.
Andernfalls folgt die Aktivierung des Ausgangs direkt dem Zustand des Eingangs.

Der Reset kann zweierlei Typs sein: Manuell und Uberwacht. Wird die Option Manuell gewahlt, wird nur der
Ubergang des Signals von 0 auf 1 uberpriift. Im Fall Uberwacht wird der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und
Ruckkehr auf O Gberpruft.

Achtung: Im Fall der Aktivierung von ,Manueller Reset" muss der Eingang verwendet werden, der den
Eingangen In 1 und In 2 vom Funktionsblock folgt. Werden z. B. In 1 und In 2 flr den Funktionsblock
verwendet, muss In 3 fiir den Reset verwendet werden.

MANUAL MONITORED
2
RESET =—eeed % RESET -
e t \—
OUTPUT s——— OUTPUT
tl > 250ms
t=250ms
t2 =250ms

Test Ausgange:

Sie gestatten die Auswahl, welche Ausgangs-Testsignale an die Schutztlirkontakte Ubertragen werden sollen.
Diese zusatzliche Uberwachung ermdglicht die Erkennung von Querschliissen zwischen den Anschlussleitungen
zum Objekt. Es stehen, in Abhangigkeit des Moduls an dem dieses Objekt angeschlossen wird, bis zu 8
Testausgéange (Test Output 1 bis Test Output 8) zur Verfligung, die den Eingangen In zugeordnet werden kénnen.

Test beim Start:

Ist diese Option ausgewabhlt, wird die Funktion der beweglichen Schutzvorrichtung beim Start des Sicherheits-
systems gepriift. Dieser Test verlangt das Offnen und SchlieBen der beweglichen Schutzvorrichtung oder Tur
des Sicherheitsdurchgangs, um eine komplette Funktionspriifung durchzufiihren und den Ausgang Output zu
aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt (Einschalten des Moduls).

Filter (ms):

Diese Funktion gestattet die Filterung der von den externen Kontakten kommenden Signale. Dieser Filter ist von
3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelle Kontaktpreller. Die eingestellte Zeit dieses Filters beeinflusst
die Gesamtreaktionszeit der Sicherheitsfunktion

Aktivierung Out Error:
Mit diesem Ausgang kann der Fehlerzustand des Objektes im Plan verwendet werden.

Objektbeschreibung:
Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes flir diese Sicherheitsfunktion. Dieser Text wird im oberen
Teil des Symbols eingeblendet

112 0264480/ 13.01.23 de / 676A



Konfigurierbares Sicherheitssystem SAFEMASTER PRO DOLD

LOCK FEEDBACK

Der Funktionsblock LOCK FEEDBACK Uberprift ~) Eigenschaft
den verriegelten Zustand einer elektromechanischen LOCK FEEDBACK
Verriegelung (GUARD LOCK) fur bewegliche T;E;;'“eiier“&f@v
Schutzvorrichtungen oder Sicherheitsdurchgange.

In dem Fall, wo die Einhgénge anzeigen, dass der ;:;M

Schutz verriegelt ist, wird der Ausgang Output 1 iy
(TRUE). Andernfalls ist der Ausgang O (FALSE).

LOCK FEEDBACK

Test Ausgaenge

'No Test -v | Input 1

| No Test :; Input 2

Filter (ms)
5 -

Parameter -
[ Aktivierung Gleichzeitigkeit
Typ Eingange: Gleichzeitigkeit (ms)
- Einzelner NC — Gestattet den Anschluss einer < |
Elektromechanischen-Verriegelung mit einem Offner [F]AKtivierung Error Out
- Doppelter NC — Ermdglicht den Anschluss von Objektbeschreibung

Komponenten mit zwei Offnern.
- Doppelter NC-NO — Gestattet den Anschluss von Bauteilen mit einem Arbeits- und einem Ruhekontakt.

Achtung: Bei inaktivem Eingang (Zuhaltung entriegelt, Ausgang "0“ FALSE ) Anschluss wie folgt:
- Kontakt NO an die Klemme, die Eingang In 1 zugewiesen wurde
- Kontakt NC an die Klemme, die Eingang In 2 zugewiesen wurde

Test Ausgange:

Gestattet es auszuwahlen, welche Ausgangs-Testsignale an die externen Gerate ibertragen werden sollen. Diese
zusatzliche Kontrolle gestattet das Finden und Verwalten eventueller Kurzschlisse zwischen den Leitungen. Um
diese Kontrolle zu aktivieren, miissen die Ausgangssignale der Prufungen (unter den verfligbaren) konfiguriert
werden.

Filter (ms):

Gestattet die Filterung der von dem Gerat kommenden Signale. Dieser Filter ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar
und beseitigt eventuelle Spriinge auf den Kontakten. Die Dauer dieses Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit
des Moduls.

Aktivierung Gleichzeitigkeit:
Ist dies ausgewahlt, wird die Kontrolle der Gleichzeitigkeit unter den Kommutationen der von dem externen
Gerat kommenden Signale aktiviert.

Gleichzeitigkeit (ms):

Ist nur im Fall der Aktivierung des vorangegangenen Parameters aktiv. Bestimmt die maximale Zeit (in ms), die
zwischen den Kommutationen der beiden unterschiedlichen von dem externen Gerat kommenden Signale ver-
streichen darf.

Aktivierung Out Error:
Wenn diese Option aktiviert ist, wird ein Fehler durch den Funktionsblock erkannt und angezeigt.

Objektbeschreibung:
Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes der Funktion des Bauteils. Dieser Text wird nur im oberen
Teil des Symbols eingeblendet.
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ENABLE (Aktivierungsschliussel)

Der Funktionsblock ENABLE dberprift an seinen
Eingdngen Inx den Status der angeschlossenen
Sicherheitskontakte eines Schlisselschalters. Sollte
der Schlussel nicht gedreht sein (Kontakte offen), ist
der Ausgang Output O (FALSE). Andernfalls ist der
Ausgang 1 (TRUE).

Parameter

Typ Eingange:

- Einzelner NO — Gestattet den Anschluss von
SchlUsselschaltern mit einem Arbeitskontakt

- Doppelter NO — Gestattet den Anschluss von
SchlUsselschaltern mit zwei Arbeitskontakten.

Manueller Reset:

Bei der Wahl dieser Option wird nach jeder Aktivierung
dieses Sicherheitsobjekts ein manueller Reset verlangt.
Ist ,Manueller Reset” nicht angewahlt, erfolgt ein
automatischer Reset, d. h. die Aktivierung des Ausgangs
folgt direkt dem Zustand des Eingangs In.

utput

rror

~ | Eigenschaft
ENABLE

Typ Eingaenge

Manueller Reset
Reset-Typ

Test Ausgaenge
|No Test « | Input 1

o Test | Input 2

[#] Test beim Start
Filter (ms)
3 1
e
[“] Aktivierung Gleichzeitigkeit
Gleichzeitigkeit (ms)
0 [

L
[¥] Aktivierung Out Error

Der manuelle Reset kann auf zweierlei Arten (Reset-Typen) erfolgen: Manuell oder manuell und Gberwacht.
Bei der Option ,manuell*, wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 tiberpriift. Bei der Option ,manuell und
tiberwacht* wird der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und von 1 auf 0 liberpriift.

verwendet, muss In 3 fiir den Reset verwendet werden.

Achtung: Im Fall der Aktivierung von ,Manueller Reset” muss der Eingang verwendet werden, der den
Eingangen In 1 und In 2 vom Funktionsblock folgt. Werden z. B. In 1 und In 2 fir den Funktionsblock

MANUAL MONITORED
2
RESET =—eed % RESET -
e t \—
OUTPUT s——— OUTPUT
tl > 250ms
t=250ms
t2 =250ms

ENABLE

~

CONNECTION EXAMPLE (ONE CONTACT)

INPUT n

O

OUTTESTn

ENABLE

\_/
515

SAFEMASTER PRO

CONMNECTION EXAMPLE (TWO CONTACTS)

INPUT n

3 Oo— INPUT {n+1)

JuIL
LI

OUT TEST (n+1)
OUTTEST n

SAFEMASTER PRO
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Test Ausgange:
Gestattet es auszuwdahlen, welche Signale des Testausgangs an die Kontakte der Bauteile Ubertragen
werden sollen. Diese zusatzliche Uberwachung ermdglicht die Erkennung von Querschliissen zwischen den
Anschlussleitungen zum Objekt. Es stehen, in Abhangigkeit des Moduls an dem dieses Objekt angeschlossen
wird, bis zu 8 Testausgange (Test Output 1 bis Test Output 8) zur Verfigung, die den Eingéngen In zugeordnet
werden kénnen.

Test beim Start:

Ist dies ausgewahlt, aktiviert dies den Test beim Start des externen Bauteils. Dieser Test verlangt das Offnen
der beweglichen Schutzvorrichtung oder Tir des Sicherheitsdurchgangs, um eine komplette Funktionsprifung
durchzufiuihren und den Ausgang Output zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt
(Einschalten des Moduls).

Filter (ms):

Gestattet die Filterung der von den externen Kontakten kommenden Signale. Dieser Filter ist von 3 bis 250 ms
konfigurierbar und beseitigt eventuelle Kontaktpreller. Die Dauer dieses Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit
des Moduls.

Aktivierung Gleichzeitigkeit:
Bei der Aktivierung dieser Funktion wird die Gleichzeitigkeit zweier vom Schlisselschalter kommenden Signale
tberwacht.

Gleichzeitigkeit (ms):
Ist nur im Fall der Aktivierung des vorangegangenen Parameters aktiv. Bestimmt die maximale Zeit (in ms), die
zwischen den beiden vom Schliisselschalter kommenden Signalen liegen darf.

Aktivierung Out Error:
Mit diesem Ausgang kann der Fehlerzustand des Objektes im Plan verwendet werden.

Objektbeschreibung:
Gestattet das Einfiigen eines beschreibenden Textes fur diese Sicherheitsfunktion. Dieser Text wird im oberen
Teil des Symbols eingeblendet.
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ESPE (BWS Lichtschranke / Sicherheits-Laserscanner)

Der Funktionsblock ESPE (BWS) Uberprift an seinen ~ ) Eigenschaft
Eingdngen Inx den Status der angeschlossenen ESPE

Sicherheitskontakte einer Sicherheitslichtschranke [7]Manueller Reset
(oder eines Laserscanners). Sollte der Schutzbereich
der Schranke unterbrochen sein (Ausgange der
Schranke FALSE), ist der Ausgang Output O (FALSE).
Andernfalls ist bei nicht unterbrochener Lichtschranke

Reset-Typ
| Ueberwacht + |

[#] Test beim Start

Filter (ms)
und Ausgéangen auf 1 (TRUE) der Ausgang Output 1 3 _J
(TRU E) . Gleichzeitigkeit (ms)
10 _J
Parameter
[#] Aktivierung Out Error
Manueller Reset: Objektbeschreibung

Bei der Wahl dieser Option wird nach jeder |
Unterbrechung der Lichtschranke ein manueller
Reset verlangt. Ist ,Manueller Reset" nicht angewahlt,
erfolgt ein automatischer Reset, d. h. die Aktivierung des Ausgangs folgt direkt dem Zustand des Eingangs In.
Der manuelle Reset kann auf zweierlei Arten (Reset-Typen) erfolgen:

Manuell oder manuell und tiberwacht. Bei der Option ,manuell*, wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1
Uberpruft.

Bei der Option ,manuell und tiberwacht* wird der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und von 1 auf 0O tiberpruft.

Achtung: Im Fall der Aktivierung von ,Manueller Reset* muss der Eingang verwendet werden, der den
Eingangen In 1 und In 2 vom Funktionsblock folgt. Werden z. B. In 1 und In 2 flr den Funktionsblock
verwendet, muss In 3 flir den Reset verwendet werden.

MANUAL MONITORED CONNECTION EXAMPLE
12
w ——]

8 2
RESET Al RESET — w — o
t t \— . E
— 2
OUTPUT OUTPUT ossp1 - E
| [
tl > 250ms 055D2 INPUT (n+1) b
t=250ms I &

t2 = 250ms

Test beim Start:

Ist diese Option ausgewahlt, wird die Funktion der Sicherheitslichtschranke beim Start des Sicherheitssystems
geprift. Dieser Test verlangt die Unterbrechung und die Wiederfreigabe der Lichtschranke, um eine komplette
Funktionsprifung durchzufuhren und den Ausgang Output zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der
Maschine verlangt (Einschalten des Moduls).

Filter (ms):

Diese Funktion gestattet die Filterung der von der Sicherheitslichtschranke kommenden Signale. Dieser Filter
ist von 3 bis 250ms konfigurierbar und beseitigt eventuelle Kontaktpreller. Die eingestellte Zeit dieses Filters
beeinflusst die Gesamtreaktionszeit der Sicherheitsfunktion.

Gleichzeitigkeit (ms)
Ist nur im Fall der Aktivierung des vorangegangenen Parameters aktiv. Bestimmt die maximale Zeit (in ms), die
zwischen den beiden von der Lichtschranke kommenden Signalen liegen darf.

Aktivierung Out Error:
Mit diesem Ausgang kann der Fehlerzustand des Objektes im Plan verwendet werden.

Objektbeschreibung:
Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes fir diese Sicherheitsfunktion. Dieser Text wird im oberen
Teil des Symbols eingeblendet.
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FOOTSWITCH ( SicherheitsfuRschalter)

Der Funktionsblock FOOTSWITCH Uberprift an seinen ~ ) Eigenschaft
Eingangen Inx den Status der Sicherheitskontakte FOOTSWITCH
eines Sicherheitsful3schalters. Sollte der Ful3schalter
nicht betatigt sein, ist der Ausgang Output O (FALSE).
Andernfalls ist der Ausgang 1 (TRUE).

Typ Eingaenge

Manueller Reset
Reset-Typ

Parameter No Tes'g_:] Input 2
Typ Eingange: [#] Test beim Start
- Einzelner NC — Gestattet den Anschluss von Filter (ms)
FuRschaltern mit einem Ruhekontakt s
- Einzelner NO — Gestattet den Anschluss von [¥] Aktivierung Gleichzeitigkeit
FuRschaltern mit einem Arbeitskontakt Gleichzeitigkeit (ms)
- Doppelter NC — Gestattet den Anschluss von Sl
FuRschaltern mit zwei Ruhekontakten [] Aktivierung Out Error
- Doppelter NC/NO — Gestattet den Anschluss Gbiitheschvebung
von FuRschaltern mit einem Arbeits- und einem [
Ruhekontakt.

Manueller Reset:

Bei der Wahl dieser Option wird nach jeder Aktivierung dieses Sicherheitsobjekts ein manueller Reset verlangt,
Ist ,Manueller Reset" nicht angewahlt, erfolgt ein automatischer Reset, d. h. die Aktivierung des Ausgangs folgt
direkt dem Zustand des Eingangs In.

Der manuelle Reset kann auf zweierlei Arten (Reset-Typen) erfolgen: Manuell oder manuell und Gberwacht.
Bei der Option ,manuell“, wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 (iberpriift. Bei der Option ,manuell und
tiberwacht* wird der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und von 1 auf O tiberpriift.

Achtung: Im Fall der Aktivierung von ,Manueller Reset" muss der Eingang verwendet werden, der den
Eingangen In 1 und In 2 vom Funktionsblock folgt. Werden z. B. In 1 und In 2 fir den Funktionsblock
verwendet, muss In 3 fiir den Reset verwendet werden.

MANUAL MONITORED COMNMNECTION EXAMPLE (ONE CONTALT)
t2

FOOTSWITCH
. | Q
i N -
RESET == 1\ RESET —_ = - ho
R ¢ \— e INPUT n e
— o=
2
OUTPUT oo OUTPUT =T OUTTEST n s
— Lt
t= IElims tl > 250ms L <
t2 = 250ms v

CONNECTION EXAMPLE (TWO CONTACTS)

FOOTSWITCH

S - 0
> 1 O || nPUTH &«
G O0————— | INPUT(n+1) o«
— =

W

- <

SN OUT TEST (n+1) s

LI OUTTEST n e

- <

v
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Parameter

Test Ausgange:
Sie gestatten die Auswahl, welche Ausgangs-Testsignale an die Kontakte des Sicherheitsful3schalters tibertragen
werden sollen. Diese zusatzliche Uberwachung ermaglicht die Erkennung von Querschliissen zwischen den
Anschlussleitungen zum Objekt. Es stehen, in Abhangigkeit des Moduls an dem dieses Objekt angeschlossen
wird, bis zu 8 Testausgange (Test Output 1 bis Test Output 8) zur Verfigung, die den Eingéngen In zugeordnet
werden kénnen.

Test beim Start:

Ist diese Option ausgewahlt, wird die Funktion des Sicherheitsful3schalters beim Start des Sicherheitssystems
geprift. Dieser Test verlangt das kurze Betétigen des Ful3schalters um eine komplette Funktionsprifung durch-
zufiihren und den Ausgang Output zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt
(Einschalten des Moduls).

Filter (ms):

Diese Funktion gestattet die Filterung der von den externen Kontakten kommenden Signale. Dieser Filter ist von
3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelle Kontaktpreller. Die eingestellte Zeit dieses Filters beeinflusst
die Gesamtreaktionszeit der Sicherheitsfunktion.

Aktivierung Gleichzeitigkeit:
Bei der Aktivierung dieser Funktion wird die Gleichzeitigkeit zweier vom Fuf3schalter kommenden Signale
tberwacht.

Gleichzeitigkeit (ms)
Ist nur im Fall der Aktivierung des vorangegangenen Parameters aktiv. Bestimmt die maximale Zeit (in ms), die
zwischen beiden vom Fuf3schalter kommenden Signalen liegen darf.

Aktivierung Out Error:
Mit diesem Ausgang kann der Fehlerzustand des Objektes im Plan verwendet werden.

Objektbeschreibung:
Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes fir diese Sicherheitsfunktion. Dieser Text wird im oberen
Teil des Symbols eingeblendet.
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MOD-SEL (Sicherheitsschalter)

Der Funktionsblock MOD-SEL Uberpruft an seinen
Eingdngen Inx den Status der Sicherheitskontakte
eines Betriebsartwahlers (bis zu 4 Eingénge). Befindet
sich nur genau einer der Eingange auf 1 (TRUE),
befindet sich auch der entsprechende Ausgang auf
1 (TRUE). In den verbleibenden Fallen, d. h., bei
allen Eingangen auf 0 (FALSE) oder mehr als einem
Eingang auf 1 (TRUE) sind alle Ausgange O (FALSE).

Parameter

Typ Eingange:
- Doppelter Wéahler — Gestattet den Anschluss von
2-Wege-Betriebsartwéhlern.

- Dreifacher Wahler — Gestattet den Anschluss von 3-Wege-Betriebsartwahlern.
- Vierfacher Wahler — Gestattet den Anschluss von 4-Wege-Betriebsartwahlern.

Filter (ms):

@)
MOD-5EL

in 1

[*in 4

i 2
L*in 3 o]
o—
—

e
b= I = = e = |

@ Eigenschaften

MOD-5EL

Diese Funktion gestattet die Filterung der von dem Betriebsartwahler kommenden Signale. Dieser Filter ist von
3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelle Kontaktpreller. Die eingestellte Zeit dieses Filters beeinflusst

die Gesamtreaktionszeit der Sicherheitsfunktion.

Gleichzeitigkeit (ms):

Stets aktiv; bestimmt die maximale Zeit (in ms), die zwischen den Kommutationen der unterschiedlichen, von

den externen Kontakten kommenden Signalen verstreichen darf.

Aktivierung Out Error:

Mit diesem Ausgang kann der Fehlerzustand des Objektes im Plan verwendet werden.

Objektbeschreibung:

Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes fur diese Sicherheitsfunktion. Dieser Text wird im oberen

Teil des Symbols eingeblendet.
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PHOTOCELL (Sicherheitsfotozelle)

Der Funktionsblock PHOTOCELL Uberprift an ~ ) Eigenschaft
seinem Eingang In den Status einer nicht automatisch PHOTOCELL
gesteuerten optoelektronischen Sicherheitsfotozelle. [#]Manueller Reset

Reset-Typ

Sollte der Radius der Fotozelle erfasst werden Quomcm
(Ausgang Fotozelle FALSE), ist der Ausgang Output O

(FALSE). Andernfalls ist bei Radius frei und Ausgang
auf 1 (TRUE) der Ausgang Output 1 (TRUE).

TEST

uteut | Test Ausgaenge
= |_IQO_'I'e?tT_| Input 1
[¥] Test beim Start

Filter (ms)

Parameter =y

[¥]Aktivierung Out Error

Manueller Reset:
Bei der Wahl dieser Option wird nach jeder Aktivierung Objektbeschreibung
der Fotozelle ein manueller Reset verlangt. Ist '
.Manueller Reset” nicht angewdahlt, erfolgt ein
automatischer Reset, d. h. die Aktivierung des
Ausgangs folgt direkt dem Zustand des Eingangs In.

Der manuelle Reset kann auf zweierlei Arten (Reset-Typen) erfolgen:

Manuell oder manuell und tberwacht.

Bei der Option ,manuell*, wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 Uberpriift. Bei der Option ,manuell und
Uberwacht” wird der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und von 1 auf O Uberprift.

Achtung: Im Fall der Aktivierung von ,Manueller Reset* muss der Eingang verwendet werden, der den
Eingangen In 1 und In 2 vom Funktionsblock folgt. Werden z. B. In 1 und In 2 fiur den Funktionsblock
verwendet, muss In 3 fur den Reset verwendet werden.

iy EIn Ausgangssignal ist obligatorisch; es kann eines der Signale Test Output 1 — 4 ausgewahlt werden.
Die Reaktionszeit des Photoempfangers muss im Bereich > 2 ms und < 20 ms liegen.

MANUAL MONITORED CONNECTION EXAMPLE
12

o
. o — o
RESET s Al RESET 7 o | a
t ~ 1 \— 5 o
I — =
o w0
OUTPUT e— QUTPUT — <
out INPUT n E
tl > 250ms TEST (TX) OUTTESTn b
t=250ms ! - )

t2 =250ms

Test Ausgange:

Sie gestatten die Auswahl, welches Ausgangs-Testsignal an den Eingang der Photozelle Ubertragen werden soll.
Diese zusatzliche Uberwachung ermdglicht die Erkennung von Querschliissen zwischen den Anschlussleitungen
zum Objekt. Es stehen, in Abhéngigkeit des Moduls an dem dieses Objekt angeschlossen wird, bis zu 8
Testausgéange (Test Output 1 bis Test Output 8) zur Verfiigung, die den Eingangen In zugeordnet werden konnen.

Test beim Start:

Ist diese Option ausgewahlt, wird die Funktion der Photozelle beim Start des Sicherheitssystems gepriift. Dieser
Test verlangt die kurze Unterbrechung des Lichteinfalls auf die Photozelle, um eine komplette Funktionspriifung
durchzufiihren und den Ausgang Output zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt
(Einschalten des Moduls).

Filter (ms):

Diese Funktion gestattet die Filterung der von der Photozelle kommenden Signale. Dieser Filter ist von 3 bis
250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelle Kontaktpreller. Die eingestellte Zeit dieses Filters beeinflusst die
Gesamtreaktionszeit der Sicherheitsfunktion.

Aktivierung Out Error:
Mit diesem Ausgang kann der Fehlerzustand des Objektes im Plan verwendet werden.

Objektbeschreibung:
Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes fir diese Sicherheitsfunktion. Dieser Text wird im oberen
Teil des Symbols eingeblendet.
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TWO-HAND (Zweihandsteuerung)

Der Funktionsblock TWO-HAND dberprift an ~) Eigenschaft
seinen Eingangen Inx den Status einer Zweihand- TWO-HAND
steuerungsvorrichtung. Erfolgt ein gleichzeitiges Typ Eingaenge

Betatigen (innerhalb von max. 500 ms) der beiden S Vierfacher NC-NO v |
Tasten, ist der Ausgang Output 1 (TRUE) und dieser o .
Status dauert bis zum Loslassen der Tasten an. bt 1 | _
; binz | __Hr__. No Test » | Input1
Andernfalls bleibt der Ausgang O (FALSE). o L
| No Test s | Input 2
No Testl| Input 3
Parameter [No Test + | Input 4

L . [¥]Test beim Start
Typ Eingénge: S
- Doppelter NO — Gestattet den Anschluss von ==

Zweihandsteuerungen, die aus einem Arbeitskontakt kt_'_‘
fur jede der beiden Tasten bestehen A KT CUE RIS
pbjekbeschre]bung

- Doppelter NO-NC — Gestattet den Anschluss von
Zweihandsteuerungen, die aus einem doppelten
Arbeits-/Ruhekontakt fir jede der beiden Tasten
bestehen

Achtung: Bei inaktivem Eingang (Ausgang "0" FALSE) Anschluss wie folgt:
- Kontakt NO an die Klemme, die Eingang In 1 zugewiesen wurde
- Kontakt NC an die Klemme, die Eingang In 2 zugewiesen wurde

Test Ausgange:
Sie gestatten die Auswahl, welche Ausgangs-Testsignale an die Kontakte des Zweihandschalters Ubertragen
werden sollen. Diese zusatzliche Uberwachung ermaglicht die Erkennung von Querschliissen zwischen den
Anschlussleitungen zum Objekt. Es stehen, in Abhangigkeit des Moduls an dem dieses Objekt angeschlossen
wird, bis zu 8 Testausgange (Test Output 1 bis Test Output 8) zur Verfigung, die den Eingangen In zugeordnet
werden kénnen.

Test beim Start:

Ist diese Option ausgewabhlt, wird die Funktion des Zweihandschalters beim Start des Sicherheitssystems gepruft.
Dieser Test erfordert das Loslassen der beiden Tasten bevor sie erneut betétigt sein dirfen (innerhalb der max.
Gleichzeitigkeit von 500 ms), um eine komplette Funktionsprifung durchzufiihren und den Output-Ausgang zu
aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt (Einschalten des Moduls).

Filter (ms):

Diese Funktion gestattet die Filterung der von der Zweihandsteuerung kommenden Signale. Dieser Filter ist von
3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelle Kontaktpreller. Die eingestellte Zeit dieses Filters beeinflusst
die Gesamtreaktionszeit der Sicherheitsfunktion.

Aktivierung Out Error:
Mit diesem Ausgang kann der Fehlerzustand des Objektes im Plan verwendet werden.

Objektbeschreibung:
Gestattet das Einfiigen eines beschreibenden Textes fur diese Sicherheitsfunktion. Dieser Text wird im oberen
Teil des Symbols eingeblendet.
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SENSOR

Der Funktionsblock SENSOR Uberpruft an seinem
Eingang In den Status eines Sensors (kein
Sicherheitssensor). Spricht der Sensor an (Ausgang
Sensor FALSE), ist der Ausgang Output O (FALSE).
Andernfalls bei nicht angesprochenem Sensor und
Ausgang auf 1 (TRUE) ist der Ausgang Output 1
(TRUE).

Parameter

Manueller Reset:
Bei der Wahl dieser Option wird nach jeder Aktivierung
des Sensors ein manueller Reset verlangt, Ist ,Manu-

~ | Eigenschaft
SENSOR

Manueller Reset
Reset-Typ
|Ueberwacht + |
Test Ausgaenge

[Mo Test [ nput £
[#] Test beim Start
Filter (m_s}

>
Aktivierung Out Error
Objektbeschreibung

|

eller Reset" nicht angewahlt, erfolgt ein automatischer
Reset, d. h. die Aktivierung des Ausgangs folgt direkt
dem Zustand des Eingangs In.

Der manuelle Reset kann auf zweierlei Arten (Reset-Typen) erfolgen:

Manuell oder manuell und tberwacht.

Bei der Option ,manuell*, wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 Uberpriift. Bei der Option ,manuell und
Uberwacht” wird der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und von 1 auf O Uberprift.

Achtung: Im Fall der Aktivierung von ,Manueller Reset* muss der Eingang verwendet werden, der den
Eingangen In 1 und In 2 vom Funktionsblock folgt. Werden z. B. In 1 und In 2 fir den Funktionsblock
verwendet, muss In 3 fir den Reset verwendet werden.

MANUAL MONITORED
2
RESET =———d 1\ RESET -
t ~ t \—
OUTPUT e— QUTPUT
tl > 250ms
t=250ms
t2 =250ms

Test Ausgange:

Sie gestatten die Auswahl, welches Ausgangs-Testsignal an den Eingang des Sensors Ubertragen werden sollen.
Diese zusatzliche Uberwachung ermdglicht die Erkennung von Querschliissen zwischen den Anschlussleitungen
zum Objekt. Es stehen, in Abhéngigkeit des Moduls an dem dieses Objekt angeschlossen wird, bis zu 8
Testausgéange (Test Output 1 bis Test Output 8) zur Verfiigung, die den Eingangen In zugeordnet werden konnen.

Test beim Start:

Ist diese Option ausgewahlt, wird die Funktion des Sensors beim Start des Sicherheitssystems geprtift. Dieser
Test verlangt ein kurzes Ansprechen des Sensors, um eine komplette Funktionsprufung durchzufiihren und
den Ausgang Output zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt (Einschalten des
Moduls).

Filter (ms):

Diese Funktion gestattet die Filterung der vom Sensor kommenden Signale. Dieser Filter ist von 3 bis 250 ms
konfigurierbar und beseitigt eventuelle Kontaktpreller. Die eingestellte Zeit dieses Filters beeinflusst die
Gesamtreaktionszeit der Sicherheitsfunktion.

Aktivierung Out Error:
Mit diesem Ausgang kann der Fehlerzustand des Objektes im Plan verwendet werden.

Objektbeschreibung:
Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes flr diese Sicherheitsfunktion. Dieser Text wird im oberen
Teil des Symbols eingeblendet.
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S-MAT (Sicherheitsschaltmatte)

Der Funktionsblock S-MAT Uberprift an seinen
Eingangen In, den Status der Sicherheitskontakte
einer Sicherheitsschaltmatte. Bei betretener Matte,

~ | Eigenschaft
S-MAT

Manueller Reset

ist der Ausgang Output O (FALSE). Andernfalls ist bei Reset-Typ
nicht betretener Matte der Ausgang Output 1 (TRUE). v
::Ut Test Ausgasnge
No Test « | Input 1

No Test | Input 2

[#] Test beim Start

Filter (ms)
h :
Manueller Reset: o

Bei der Wahl dieser Option wird nach jedem Betreten [/] Aktivierung Out Error
der Sicherheitsschaltmatte ein manueller Reset
verlangt. Ist ,Manueller Reset" nicht angewahlt, erfolgt
ein automatischer Reset, d. h. die Aktivierung des
Ausgangs folgt direkt dem Zustand des Eingangs In

Parameter

Objektbeschreibung

Der manuelle Reset kann auf zweierlei Arten (Reset-Typen) erfolgen:

Manuell oder manuell und tberwacht.

Bei der Option ,manuell*, wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 tberprdft. Bei der Option ,manuell und
Uberwacht" wird der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und von 1 auf O tGberpruft.

Achtung: Im Fall der Aktivierung von ,Manueller Reset* muss der Eingang verwendet werden, der den
Eingangen In 1 und In 2 vom Funktionsblock folgt. Werden z. B. In 1 und In 2 fir den Funktionsblock
verwendet, muss In 3 fur den Reset verwendet werden.

Die Verwendung von zwei Testausgangen ist obligatorisch. Jeder OUT-TEST-Ausgang kann nur mit einem
Schaltmatteneingang verbunden werden. (Die Parallelschaltung von zwei Eingéngen ist nicht moglich).

Der Funktionsblock S-MAT kann nicht mit 2-Draht-Bauteilen und Abschlusswiderstand verwendet werden.

MANUAL MON'TOREDQ CONNECTION EXAMPLE
.
|-~ 1 le)
' ’ * L weur &
RESET == RESET - | g\ [ . n a
t 1 — S-MAT I o
‘ 3 — g
| ® ' INPUT (n+1) x
OUTPUT OUTPUT L ___ 1 — <§‘
> OUT TEST (n+1) o
t = 250ms R “RR | <
t2 =250ms OUTTEST n n
Test Ausgange:

Die Test-Ausgangssignale sind obligatorisch und mussen in jedem Fall verwendet werden. Sie ermdglichen die
Erkennung von Querschlissen zwischen den Anschlussleitungen zum Objekt. Es stehen, in Abhangigkeit des
Moduls an dem dieses Objekt angeschlossen wird, bis zu 8 Testausgénge (Test Output 1 bis Test Output 8) zur
Verfiigung, die den Eingangen In zugeordnet werden kdnnen.

Test beim Start:

Ist diese Option ausgewahlt, wird die Funktion der Sicherheitsschaltmatte beim Start des Sicherheitssystems
gepruft. Dieser Test verlangt das kurze Betreten der Sicherheitsschaltmatte, um eine komplette Funktions-
prufung durchzufiihren und den Ausgang Output zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine

verlangt (Einschalten des Moduls).

Filter (ms):

Diese Funktion gestattet die Filterung der von den Sicherheitskontakten der Schaltmatte kommenden Signale.
Dieser Filter ist von 3 bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelle Kontaktpreller. Die eingestellte Zeit
dieses Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit der Sicherheitsfunktion.

Aktivierung Out Error:
Mit diesem Ausgang kann der Fehlerzustand des Objektes im Plan verwendet werden.

Objektbeschreibung:
Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes fur diese Sicherheitsfunktion. Dieser Text wird im oberen

Teil des Symbols eingeblendet.
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SWITCH (Schalter)

Der Funktionsblock SWITCH uUberprift an seinem ~ ) Eigenschaft
Eingang In den Status eines Schalters oder Tasters SWITCH
(KEINE SICHERHEITSBAUTEILE). Sollte der [“]Manueller Reset

Schalter betétigt sein, ist der Ausgang Output 1
(TRUE). Andernfalls ist der Ausgang Output O
(FALSE).

Resel-Typ

= | _L_lebe r\cvacht_ v

ror

Test Ausgaenge

[#] Test beim Start

Filter (ms)
Parameter 3 _J
Manueller Reset: _ _ _ _ [] Aktivierung Out Error
Bei der Wahl dieser Option wird nach jeder Betéatigung Objektbeschreibung

des Uberwachten Schalters ein manueller Reset
verlangt. Ist ,Manueller Reset* nicht angewabhlt,
erfolgt ein automatischer Reset, d. h. die Aktivierung
des Ausgangs folgt direkt dem Zustand des Eingangs In.

Der manuelle Reset kann auf zweierlei Arten (Reset-Typen) erfolgen:

Manuell oder manuell und tberwacht.

Bei der Option ,manuell*, wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 Gberpruft. Bei der Option ,manuell und
Uberwacht" wird der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und von 1 auf O tUberpruft.

Achtung: Im Fall der Aktivierung von ,Manueller Reset* muss der Eingang verwendet werden, der dem
Eingang In 1 vom Funktionsblock folgt. Wird z. B. In 1 flr den Funktionsblock verwendet, muss In 2 fir den
Reset verwendet werden.

MANUAL MONITORED
2
RESET = ‘\ RESET -
e t \—
OUTPUT se— QUTPUT
tl > 250ms
t=250ms
t2 =250ms
Test Ausgange.:

Sie gestatten die Auswahl, welches Ausgangs-Testsignal an den Kontakt des tiberwachten Schalters Gbertragen
werden soll. Diese zusatzliche Uberwachung ermaglicht die Erkennung von Querschliissen zwischen den
Anschlussleitungen zum Objekt. Es stehen, in Abhéngigkeit des Moduls an dem dieses Objekt angeschlossen
wird, bis zu 8 Testausgange (Test Output 1 bis Test Output 8) zur Verfligung, die den Eingangen In zugeordnet
werden kénnen.

Test beim Start:

Ist diese Option ausgewabhlt, wird die Funktion des Uberwachten Schalters beim Start des Sicherheitssystems
geprift. Dieser Test verlangt das Ein- und Ausschalten des Uberwachten Schalters, um eine komplette
Funktionsprifung durchzufiihren und den Ausgang Output zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der
Maschine verlangt (Einschalten des Moduls).

Filter (ms):

Diese Funktion gestattet die Filterung der vom Uberwachten Schalter kommenden Signale. Dieser Filter ist von 3
bis 250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelle Kontaktpreller. Die eingestellte Zeit dieses Filters beeinflusst
die Gesamtreaktionszeit der Uberwachungsfunktion.

Aktivierung Out Error:
Mit diesem Ausgang kann der Fehlerzustand des Objektes im Plan verwendet werden.

Objektbeschreibung:
Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes fir diese Sicherheitsfunktion. Dieser Text wird im oberen
Teil des Symbols eingeblendet.
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ENABLING GRIP SWITCH

Der Funktionsblock ENABLING GRIP SWITCH uberprift an
seinen Eingéangen In x den Status eines Zustimmtasters. Ist
der Zustimmtaster nicht betatigt (Position 1) oder vollstan-
dig durchgedrtckt (Position 3), ist der Ausgang OUTPUT 0
(FALSE). Ist er in seiner Mittelstellung gehalten (Position 2),
ist der Ausgang 1 (TRUE).

Siehe die Wahrheitstabelle am Seitenende.

Ceinl [ o
{>In 2 Q\‘\

{>In —O\\O-—

Reset=O— O

?- ENABLING
GRIP SWITCH

utpat

Brror

Hinweis: Der Funktionsblock ENABLING GRIP
SWITCH ist nur bei Modulen verfugbar, deren Firm-
warestand grof3er gleich dem folgenden ist:

UG 6911 | UG 6916 |UG 6913.08|UG 6913.16|UG 6913.12
1.0 0.4 0.4 0.4 0.0
Parameter

Typ Eingange:

- Doppelter NO: Zustimmtaster mit 2 Schliel3er

- Doppelter NO + 1 NC: Zustimmtaster mit 2 Schliel3er und
einem Offner

Manueller Reset:

Bei der Wahl dieser Option wird nach jeder Betatigung des
Uberwachten Schalters ein manueller Reset verlangt. Ist
,Manueller Reset" nicht angewahlt, erfolgt ein automatischer
Reset, d. h. die Aktivierung des Ausgangs folgt direkt dem
Zustand des Eingangs In

Der manuelle Reset kann auf zweierlei Arten (Reset-Typen)
erfolgen:
Manuell oder manuell und tGberwacht.

| Eigenschaft
ENABUNG GRIP SWITCH

Typ Eingaenge
| Doppelter NO + 1NC s |

Manueller Reset

| Ueberwacht s :

Test Ausgasnge

: Mo Test _v Input 1
I-No Test s | Input 2

i Mo Test ;_' Input 3

[#] Test beim Start
Filter (ms)
3 1

-
Gleichzeitigkeit (ms)
200 ||

e

[¥] Aktivierung Error Qut
Mode Select
: Mode 1
1 2 3

Objektbeschreibung

Bei der Option ,manuell“, wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 Gberpriift. Bei der Option ,manuell und
tberwacht* wird der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und von 1 auf 0 tiberpruift.

Achtung: Im Fall der Aktivierung von ,Manueller Reset* muss der Eingang verwendet werden, der den
Eingédngen In 1 und In 2 vom Funktionsblock folgt. Werden z. B. In 1 und In 2 fur den Funktionsblock
verwendet, muss In 3 flr den Reset verwendet werden.

MANUAL MONITORED
12
RESET Al RESET -
N 1 —
OUTPUT OUTPUT
tl > 250ms
t=250ms
t2 = 250ms
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Parameter

Test Ausgange:

Sie gestatten die Auswahl, welches Ausgangs-Testsignal an die Kontakten Ubertragen werden soll. Diese
zusatzliche Uberwachung ermdglicht die Erkennung von Querschliissen zwischen den Anschlussleitungen zum
Objekt. Es stehen, in Abhéngigkeit des Moduls an dem dieses Objekt angeschlossen wird, bis zu 8 Testausgénge
(Test Output 1 bis Test Output 8) zur Verfigung, die den Eingangen In zugeordnet werden konnen.

Test beim Start:

Ist diese Option ausgewahlt, wird die Funktion des Zustimmtasters beim Start des Sicherheitssystems gepruft.
Dieser Test erfordert das Betatigen und Loslassen der Vorrichtung, um eine komplette Funktionsprifung
durchzufiuihren und den Output-Ausgang zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt
(Einschalten des Moduls).

Gleichzeitigkeit (ms):
Stets aktiv. Bestimmt die maximale Zeit (in ms), die zwischen den Kommutationen der unterschiedlichen von den
externen Kontakten kommenden Signalen verstreichen darf.

Filter (ms):

Gestattet die Filterung der von der Steuerung der Vorrichtung kommenden Signale. Dieser Filter ist von 3 bis
250 ms konfigurierbar und beseitigt eventuelle Spriinge auf den Kontakten. Die Dauer dieses Filters beeinflusst
die Gesamtreaktionszeit des Moduls

Aktivierung Out Error:
Mit diesem Ausgang kann der Fehlerzustand des Objektes im Plan verwendet werden.

Objektbeschreibung:
Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes fiur diese Sicherheitsfunktion. Dieser Text wird im oberen
Teil des Symbols eingeblendet.

Tabelle Modus 1 (Vorrichtung 2 NO + 1 NC)

Mode Select POSITION 1: Vollkommen losgelassener Zustimmtaster
Mode 1 2 POSITION 2: Zustimmtaster in Mittelstellung gehalten
1 ? 3 POSITION 3: Zustimmtaster durchgedrtickt
Position
Eingang 1 2 3
In1 0 1 0
In 2 0 1 0
(nur mit 2 NO+1 NC) In 3 1 1 0
Output 0 1 0
Tabelle Modus 2 (Vorrichtung 2 NO + 1 NC)
SRSy e POSITION 1: Vollkommen losgelassener Zustimmtaster
[Mode 2482 POSITION 2: Zustimmtaster in Mittelstellung gehalten
1 ? 3 POSITION 3: Zustimmtaster durchgedriickt
Position
Eingang 1 2 3
In1 0 1 0
In 2 0 1 0
(nur mit 2NO+1NC) In 3 1 0 0
Output 0 1 0
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TESTABLE SAFETY DEVICE

Der Funktionsblock TESTABLE SAFETY DEVICE
Uberpruft an seinen Eingangen In, den Status der
Sicherheitskontakte einer Sicherheitsschaltmatte. Bei
betretener Matte, ist der Ausgang Output O (FALSE).
Andernfalls ist bei nicht betretener Matte der Ausgang
Output 1 (TRUE).

Parameter

Typ Eingange:
- Die Auswertung der verschiedenen Sensortypen
wird in den nachfolgenden Tabellen angezeigt

Manueller Reset:

Bei der Wahl dieser Option wird nach jeder Betati-
gung der Schutzvorrichtung ein manueller Reset ver-
langt. Andernfalls folgt die Aktivierung des Ausgangs
direkt dem Zustand der Eingange

TESTABLE SAFETY

Der manuelle Reset kann auf zweierlei Arten (Reset-Typen) erfolgen:

Manuell oder manuell und tGberwacht.

~ | Eigenschaft
TESTABLE SAFETY DEVICE

Typ Eingaenge
Einzelner NC |

Manueller Reset

Reset-Typ
|Ueberwacht w |

Test Ausgasnge
E_No Test _v Input 1
[#] Test beim Start

Filter (ms)

3 !
-]

Aktivierung Error Out

Objektbeschreibung.

Bei der Option ,manuell“, wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 Uberprift. Bei der Option ,manuell und
Uberwacht” wird der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und Ruckkehr auf O Uberprift.

(Einzelner NC)

(Einzelner NO)

In1 Output In1 Output
TESTABLE SAFETY TESTABLE SAFETY
0 0 0 0
Cutput
1 1 1 1
(Doppelt NC)
In1 In 2 Output Gleichzeitigkeitsfehler
TESTABLE SAFETY 0 0 0 i
0 1 0 X
1 0 0 X
1 1 1 -
In1 In 2 Output Gleichzeitigkeitsfehler
0 0 0 X
0 1 0 -
1 0 1 -
1 1 0 X

Gleichzeitigkeitsfehler = die maximale Dauer zwischen den Umschaltungen der einzelnen Kontakte wurde Uberschritten.

Achtung: Im Fall der Aktivierung von ,Manueller Reset* muss der Eingang verwendet werden, der den
Eingangen In 1 und In 2 vom Funktionsblock folgt. Werden z. B. In 1 und In 2 flr den Funktionsblock
verwendet, muss In 3 fir den Reset verwendet werden.
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Parameter
MANUAL MONITORED
12
RESET  m— A RESET -
t t \—
OUTPUT e— QUTPUT
tl > 250ms
t=250ms
t2 =250ms

Test Ausgange:

Sie gestatten die Auswahl, welches Ausgangs-Testsignal an die Kontakten tUbertragen werden soll. Diese
zusatzliche Uberwachung ermdglicht die Erkennung von Querschliissen zwischen den Anschlussleitungen zum
Objekt. Es stehen, in Abhangigkeit des Moduls an dem dieses Objekt angeschlossen wird, bis zu 8 Testausgange
(Test Output 1 bis Test Output 8) zur Verfigung, die den Eingangen In zugeordnet werden kdnnen.

Test beim Start:

Istdiese Option ausgewahlt, wird die Funktion des Sicherheitssensors beim Start des Sicherheitssystems geprft.
Dieser Test erfordert das Aktivieren und Deaktivieren der Vorrichtung, um eine komplette Funktionsprifung
durchzufuhren und den Output-Ausgang zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt
(Einschalten des Moduls).

Filter (ms):

Gestattet die Filterung der von der Vorrichtung kommenden Signale. Dieser Filter ist von 3 bis 250 ms
konfigurierbar und beseitigt eventuelle Springe auf den Kontakten. Die Dauer dieses Filters beeinflusst die
Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Aktivierung der Gleichzeitigkeit:
Ist dies ausgewahlt, wird die Kontrolle der Gleichzeitigkeit unter den Kommutationen der von der
Sicherheitsschranke kommenden Signale aktiviert.

Gleichzeitigkeit (ms):
Ist nur im Fall der Aktivierung des vorangegangenen Parameters aktiv. Bestimmt die maximale Zeit (in ms), die
zwischen den Kommutationen von zwei unterschiedlichen vom Sensor kommenden Signalen verstreichen darf.

Aktivierung Out Error:
Mit diesem Ausgang kann der Fehlerzustand des Objektes im Plan verwendet werden.

Objektbeschreibung:
Gestattet das Einfiigen eines beschreibenden Textes fur diese Sicherheitsfunktion. Dieser Text wird im oberen
Teil des Symbols eingeblendet.
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SOLID STATE DEVICE

Der FunktionSbIOCk SOLID STATE DEVICE ~ | Eigenschaft
Uberprift an seinen Eingangen In, den Status eines SOLID STATE DEVICE
Sicherheitselementes mit Halbleiterausgangen. [#]Manueller Reset
Sollten die Eingénge 24 V DC aufweisen, ist der SOLID STATE Reset.Typ
Ausgang OUTPUT 1 (TRUE). Andernfalls ist der e~ [Ueberwacht )|
Ausgang Output 0 (FALSE). bin1 é@ | TO—
F=In 2 1
Resst Filtar {(ms)
5 1
=
Gleichzeitigkeit (ms)
Parameter 10 _']
Manueller Reset: [#] Aktivierung Error Out
Bei der Wahl dieser Option wird nach jeder Betéatigung Ohjekibiesehebinii
der Schutzvorrichtung ein manueller Reset verlangt. |/

Andernfalls folgt die Aktivierung des Ausgangs direkt
dem Zustand der Eingénge.

Der manuelle Reset kann auf zweierlei Arten (Reset-Typen) erfolgen:

Manuell oder manuell und tberwacht.

Bei der Option ,manuell*, wird nur der Ubergang des Signals von 0 auf 1 tiberpriift. Bei der Option ,manuell und
tiberwacht* wird der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und Riickkehr auf 0 tiberpriift.

Achtung: Im Fall der Aktivierung von ,Manueller Reset* muss der Eingang verwendet werden, der den
Eingangen In 1 und In 2 vom Funktionsblock folgt. Werden z. B. In 1 und In 2 flr den Funktionsblock
verwendet, muss In 3 fir den Reset verwendet werden.

MANUAL MONITORED
2
RESET =—eed % RESET -
N 1 r—
OUTPUT OUTPUT
tl > 250ms
t=250ms
t2 = 250ms

Test beim Start:

Ist diese Option ausgewahlt, wird die Funktion der Sicherheitssensors beim Start des Sicherheitssystems
gepruft. Dieser Test erfordert das Aktivieren/Deaktivieren der Vorrichtung, um eine komplette Funktionsprufung
durchzuftihren und den Output-Ausgang zu aktivieren. Diese Kontrolle wird nur beim Start der Maschine verlangt
(Einschalten des Moduls).

Filter (ms):

Gestattet die Filterung der von der Sicherheitsvorrichtung kommenden Signale. Dieser Filter ist von 3 bis 250 ms
konfigurierbar und beseitigt eventuelle Springe auf den Kontakten. Die Dauer dieses Filters beeinflusst die
Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Gleichzeitigkeit (ms):
Bestimmt die maximale Zeit (in ms), die zwischen den Kommutationen von zwei unterschiedlichen von der Vor-
richtung kommenden Signalen verstreichen darf.

Aktivierung Out Error:
Mit diesem Ausgang kann der Fehlerzustand des Objektes im Plan verwendet werden.

Objektbeschreibung:
Gestattet das Einfligen eines beschreibenden Textes flr diese Sicherheitsfunktion. Dieser Text wird im oberen
Teil des Symbols eingeblendet.
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FIELDBUS INPUT

Ein Objekt, das die Eingabe eines Inputs gestattet, ~) Eigenschatt
das nicht die Sicherheit betrifft, dessen Status Uber FIELDBUS INPUT

einen Feldbus empfangen wird. bit

[ S ol I S~ S - e |
Es konnen maximal 32 virtuelle Fieldbus Inputs / ooobodoo
mit UG 6911.12/080 oder acht Fieldbus Inputs mit R,
UG 6911.10 eingegeben werden und jedes Status- |
Bit muss einem der Fieldbus Input Bits zugeordnet
werden. Auf dem Feldbus werden die Stati mit

4 Bytes beim UG 6911.12/080 und mit 1 Byte beim
UG 6911.10 dargestellt.

(genauere Informationen siehe Anleitung der Feldbusmodule auf der CD-ROM SAFEMASTER PRO Designer).

Parameter

Objektbeschreibung:
Gestattet das Einflgen eines beschreibenden Textes fur diese Sicherheitsfunktion. Dieser Text wird im oberen
Teil des Symbols eingeblendet.

WA ACHTUNG: der Ausgang FIELDBUS INPUT ist KEIN Sicherheitsausgang.

LLO, LL1

Sie ermoglichen das Einspeisen eines Logikpegels ~ | Eigenschaft
am Eingang einer Komponente.

LLO — logischer Pegel 0 @
LL1 — logischer Pegel 1

A\ ACHTUNG: LLO und LL1 kénnen nicht zur Deaktivierung der Logikfunktionen (AND, OR, XOR usw.) im
" Plan verwendet werden
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NETWORK IN

Der Funktionsblock NETWORK IN stellt die
Eingangsschnittstelle einer Network-Verbindung her,
indem am Ausgang Out ein LL1 erzeugt wird, wenn
der Leitungspegel high ist, andernfalls LLO.

Parameter

Typ Eingange:

- Einzeln: Anschluss von Signalausgéngen eines weiteren Moduls UG 6911
- Doppelt: Anschluss von OSSD-Signalausgangen eines weiteren Moduls UG 6911

Filter (ms):

chaften

NETWORK_IN

> 1
>In2

Ermaoglicht die Filterung der von einem weiteren Modul UG 6911 kommenden Signale. Dieses Filter ist von 3 bis

250 ms konfigurierbar. Die Dauer dieses Filters beeinflusst die Gesamtreaktionszeit des Moduls.

Diese Eingénge kdnnen nur auf das UG 6911 angewendet werden. Sie missen verwendet werden, wenn der
Anschluss der OSSD-Ausgéange eines UG 6911 an die Eingadnge eines nachgeschalteten zweiten UG 6911

erfolgt, bzw. zusammen mit dem Operator NETWORK.

dem Operator NETWORK verbunden werden.

Diese Eingange kénnen nur auf das Basismodul UG 6911 angewendet werden.

Sie missen verwendet werden, wenn der Anschluss der OSSD-Ausgéange eines SAFEMASTER PRO
Systems an die Eingéange eines nachgeschalteten zweiten SAFEMASTER PRO Systems erfolgt, oder mit
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FUNKTIONSBLOCKE FUR GESCHWINDIGKEITSSTEUERUNG

Hinweise bezuglich der Sicherheit:

A Ein externer Fehler oder eine externe Funktionsstdrung vom Encoder/Proximity oder von dessen
Anschlissen fiihrt nicht notwendigerweise zu einer Anderung des Sicherheitszustands des normalen
Ausgangs des Funktionsblocks.

A\ Fehler oder Funktionsstorungen des Encoders / Proximity oder der Verkabelung werden daher vom Modul
== arkannt, verwaltet und tUber das Diagnostik-Bit auf jedem Funktionsblock signalisiert (error_out).

& Um die Sicherheitsmerkmale zu erhalten, muss das Diagnostik-Bit im vom Anwender erstellten

»< Konfigurationsprogramm verwendet werden, um eine eventuelle Deaktivierung der Ausgange herbeizufiihren,
wenn die Achse in Betrieb ist. Liegen keine externen Probleme auf Encoder / Proximity vor, so ist das error_out-Bit
gleich 0.

Liegt eines der folgenden Probleme vor, so ist das error_out-Bit gleich 1:

- Fehlen von Encoder oder Proximity

- Konkurenzfehler der Frequenzen unter den vom Encoder/Proximity kommenden Signalen

- Fehler durch Fehlen eines oder mehrerer Anschliisse vom Encoder/Proximity

- Fehler durch Fehler der Encoderversorgung (nur Modell TTL mit externer Versorgung)

- Phasenfehler unter den vom Encoder kommenden Signalen oder Duty cycle-Fehler einer einzelnen Phase

@ Eigenschaften
STAND 5TI

STAND STILL Messvarrichtung

Encoder

Beispiel fiir Funktionsblock Drehzahlregelung mit Fehlerausgang aktiviert

HINWEIS ZU FUNKTIONSBLOCKEN VOM TYP DREHZAHLREGELUNG

Abder Softwareversion SAFEMASTER PRO Designer1.8.0bietendie Funktionsblécke 12000 (e
zur Drehzahlregelung eine grafische Darstellung der konfigurierten Schwellenwerte.

Die Abbildung rechts zeigt ein Beispiel fur ein grafisches 3-Schwellenwert-Diagramm.
Die durchgehende Linie stellt den Schwellenwert dar, wahrend die gestrichelte Linie i / = \

die angewandte Hysterese darstellt.

Gaschwindigkeit 1
Geschwindigkeit 2
- Geschwindiglkeit 3
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SPEED CONTROL

Der Funktionsblock SPEED CONTROL uberprift die
Geschwindigkeit eines Gerats, indem er einen Ausgang
0 (FALSE) erstellt, wenn die gemessene Geschwindigkeit
einen zuvor festgelegten Grenzwert tberschreitet. Sollte die
Geschwindigkeit unter diesem zuvor festgelegten Grenzwert
liegen, ist der Ausgang 1 (TRUE).

Parameter

Achsentyp:
Definiert den Typ der von dem Gerat gesteuerten Achse,

und zwar linear, wenn es sich um eine Verschiebung handelt
und rotierend, wenn es sich um eine Bewegung um eine
Achse handelt.

Sensortyp:
Sollte die Wahl des vorangegangenen Parameters Linear

sein, definiert der Typ Sensor den an die Eingange des
Moduls angeschlossenen Sensortyp, und zwar Rotierend
(z. B. Encoder auf einer Zahnstange) oder Linear (z. B.
optische Linie). Diese Auswahl gestattet das Festlegen der
Parameter im Anschluss.

Messvorrichtung:

Legt den Typ des/der eingesetzten Sensors/Sensoren fest.
Folgende Auswahl ist méglich:

* Encoder

* Proximity

e Encoder + Proximity

Proximityl + Proximity2

Encoderl + Encoder2

Sin/Cos:

Deaktiviert die analoge Steuerung: (Nur verfigbar, wenn
mindestens ein Sin/Cos-Encoder-Eingang vorhanden ist).
Es ist mdglich, die analoge Steuerung sin?0 + cos?0 zu
deaktivieren, wodurch eine vereinfachte Uberpriifung der
Zuverlassigkeit der Encodersignale maoglich ist.

(=) Eigenschaften
SPEED CONTROL
Achsentyp Sensartyp

Linear ~ Linear *

Messvornchtung

tung
Encoder + prosimity ¥
[[] Richtung aictivieran
Richtung auswahlen

Bidireiktional

MNaherungsschaiter Wah
ein Naherungsschalter ¥

Massung

Geberaufidsung (< 40000

1 [emAmpuis]

Kontraile

Naherungsscnafter Aufidsung (< 200
[um/rmpuls]

\oerseizungsvernalinis

Hysterese (%,

5

(Gaschwindigke < 2000

[rmy/s!
Frequenz
Hz] | Messung Kantrole
=0 0

m=|0 0

[ Aktivierung Emor Qut

(o srtnenshes unn
Objekibeschreibung

SPEED CONTROL

@ Eigenschaften

FOCEDR FrOMNTER

Achsentyp <ensortyp
drehend v drenena
Messvorrichtung

Encoderl ¥

Sin/Cos: Analoge Kontrolle deaktivieren

WARNUN

A\ Wenn die analoge Steuerung deaktiviert wird, nimmt die Diagnoseabdeckung ab.

ARA Das Sicherheitsniveau des Projekts sinkt von: SIL 3 = SIL 2, PL e = PL d.
Bitte beachten Sie das Kapitel "Wichtige Hinweise zur Sicherheit".
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Parameter

Richtung aktivieren:

Durch Aktivieren dieses Parameters wird der Ausgang DIR
auf dem funktionellen Block aktiviert. Dieser Ausgang ist 1
(TRUE), wenn die Achse gegen den Uhrzeigersinn dreht
und 0 (FALSE), wenn die Achse im Uhrzeigersinn dreht.
(— Abbildung seitlich).

Richtungsentscheidung:

Legt die Drehrichtung fest, fur die die eingegebenen
Grenzwerte aktiviert werden. Folgende Auswahl ist moglich:
* Bidirektional

* Im Uhrzeigersinn

* Gegen den Uhrzeigersinn

Sollte Bidirektional ausgewahlt worden sein, erfolgt die Messung des Uberschreitens des eingegebenen
Grenzwerts sowohl, wenn die Achse im Uhrzeigersinn dreht, als auch wenn sie gegen den Uhrzeigersinn dreht.

Wird Im oder Gegen den Uhrzeigersinn ausgewabhlt, erfolgt die Messung nur, wenn die Achse in der ausgewahlten
Richtung dreht.

Eingabe von zwei Grenzwerten Eingabe von acht Grenzwerten
In, Anz. Grenzwerte Ing In, In, Anz. Grenzwerte
0 Geschwindigkeit 1 0 0 0 Geschwindigkeit 1
1 Geschwindigkeit 2 0 0 1 Geschwindigkeit 2
0 1 0 Geschwindigkeit 3
Eingabe von vier Grenzwerten 0 1 1 Geschwindigkeit 4
In, In; Anz. Grenzwerte 1 0 0 Geschwindigkeit 5
0 0 Geschwindigkeit 1 1 0 1 Geschwindigkeit 6
0 1 Geschwindigkeit 2 1 1 0 Geschwindigkeit 7
1 0 Geschwindigkeit 3 1 1 1 Geschwindigkeit 8
1 1 Geschwindigkeit 4

Anzahl Grenzwerte:

Gestattet das Eingeben der Anzahl der Grenzwerte in Bezug auf den Hochstwert der Geschwindigkeit. Durch
Andern dieses Werts wird die Anzahl der eingebbaren Grenzwerte von mindestens 1 erhéht auf hochstens 8
beim UG 6911.10 (FW > 4.0 und UG 6917 FW > 2.0) und auf hochstens 4 beim UG 6911.10 (FW < 4.0) oder
UG 6911.12/080 oder UG 6917 (FW < 2.0). Im Fall von Grenzwerten tber 1 erscheinen im unteren Teil des
funktionellen Blocks die Eingangs-Pins fir die Auswahl des spezifischen Grenzwerts.

Pitch:
Sollte die Wahl des Achsentyps Linear sein, gestattet dieses Feld das Eingeben des Abstands des Sensors, um
eine Konvertierung zwischen den Sensorumdrehungen und der zuriickgelegten Strecke zu erzielen.

Auswahl Proximity:

Gestattet die Auswahl des Naherungssensors zwischen PNP, NPN, Arbeitskontakt NO oder Ruhekontakt NC
und mit 3 oder 4 Dréhten.

(Um ein Performance Level=Ple zu garantieren, Proximity des Typs PNP, NO verwenden)
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Parameter

Zusammengeschaltete Naherungsschalter:

Ist die Achse des Moduls UG 6917 fur eine Messung
mit zwei Proximity konfiguriert, kdbnnen diese im
Interleaved-Modus konfiguriert sein.

Unter Einhaltung der im Anschluss genannten Bedingungen, i’i’ i i

wird ein Performance Level = PLe erreicht

e Die Proximity missen so installiert sein,

dass die aufgezeichneten Signale sich Uberlappen | LI |_| |_
e Die Proximity missen so installiert sein,

dass mindestens einer immer aktiv ist |_’ |_’ |_|

Messung:
In dieses Feld die Anzahl der Impulse/Umdrehungen (im Fall eines Drehsensors), bzw. um/Impuls (Fall des

linearen Sensors) in Bezug auf den verwendeten Sensor eingeben.

Uberprifung:
In dieses Feld die Anzahl der Impulse/Umdrehungen (im Fall eines Drehsensors) bzw. um/Impuls (im Fall des

linearen Sensors) in Bezug auf den verwendeten Sensor eingeben.

Gear Ratio:

Dieser Parameter ist aktiv, wenn auf der ausgewahlten Achse zwei Sensoren vorhanden sind. Dieser Parameter
gestattet das Eingeben des Verhaltnisses zwischen den beiden Sensoren. Sollten sich die beiden Sensoren
auf demselben beweglichen Organ befinden, ist das Verhaltnis 1, andernfalls muss die Zahl in Bezug auf das
Verhéltnis eingegeben werden. Beispiel: Es liegen ein Encoder und ein Proximity vor und Letzterer befindet sich
auf dem beweglichen Organ, das (aufgrund eines Untersetzungsverhéltnisses) im Vergleich zum Encoder bei
doppelter Geschwindigkeit dreht. Dieser Wert ist daher mit 2 einzugeben.

Hysterese (%):
Stellt den Hysterese-Wert (in Prozent) dar, unter dem die Geschwindigkeitsanderung gefiltert wird. Einen anderen
Wert als 1 eingeben, um standiges Umschalten bei Anderungen am Eingang zu vermeiden.

Geschwindigkeit 1 ... 8:

In dieses Feld den Hochstwert der Geschwindigkeit eingeben, tber dem der Ausgang des funktionellen Blocks
(OVER) 0 ist (FALSE). Sollte die gemessene Geschwindigkeit dagegen unter dem eingegebenen Wert liegen,
ist der Ausgang (OVER) des funktionellen Blocks 1 (TRUE).

Beim UG 6911.10 (FW > 4.0 und UG 6917 FW > 2.0), kann der Wert mit einer Dezimalstelle eingegeben werden
(nicht beim UG 6911.12/080).

Frequenz:
Gibt die berechneten Werte der maximalen Frequenz fM und fm an (verringert um die eingegebene Hysterese).

Erscheint der angezeigte Wert GRUN, hat die Berechnung der Frequenz ein positives Ergebnis ergeben.
Erscheint der angezeigte Wert ROT, mussen die in den folgenden Formeln angegebenen Parameter geandert
werden.

1. Drehachse, Drehsensor. Die erhaltene Frequenz ist:
flHz] = rpom [rev / min]
60
2. Lineare Achse, Drehsensor. Die erhaltene Frequenz ist:
flHz] = speed [m / min] x 1000
60 x pitch [mm / rev]

3. Lineare Achse, linearer Sensor. Die erhaltene Frequenz ist:
flHz] = speed [mm /s ] x 1000

Resolution [um / pulse]
4. Hysterese. Nur zu andern, wenn: fM = GRUN; fm = ROT

X Resolution [pulses / rev]

X Resolution [pulses / rev]

f
Resolution

Frequenz Rpm
Messung Speed

Drehgeschwindigkeit
lineare Geschwindigkeit Pitch = Sensorabstand
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WINDOW SPEED CONTROL

Der Funktionsblock WINDOW SPEED CONTROL uberprift
die Geschwindigkeit eines Gerats, indem ein Ausgang 1
(TRUE) erstellt wird, wenn die gemessene Geschwindigkeit
sich innerhalb eines zuvor festgelegten Messbereichs
befindet

indow

Parameter

Achsentyp:
Definiert den Typ der von dem Gerat gesteuerten Achse,

und zwar linear, wenn es sich um eine Verschiebung handelt
und rotierend, wenn es sich um eine Bewegung um eine
Achse handelt.

Sensortyp:
Sollte die Wahl des vorangegangenen Parameters Linear

sein, definiert der Typ Sensor den an die Eingadnge des
Moduls angeschlossenen Sensortyp, und zwar Rotierend
(z. B. Encoder auf einer Zahnstange) oder Linear (z. B.
optische Linie). Diese Auswahl gestattet das Festlegen der
Parameter im Anschluss.

Messvorrichtung:
Legt den Typ des/der eingesetzten Sensors/Sensoren fest.
Folgende Auswahl ist méglich:

A Eigenschaft
WINDOW SPEED CONTROL

Achsentyp Sensortyp
|Lir|earj |Drehendj
Messvorrichtung

Proximity =

Pitch

1 [mm/Umdrehung]
Proximity-Wahl

No Proxy

Proximity-Auflésung (< 100)
50 [Impuls/Umdrehung]

Hysterese (%)
1

Hochgeschwindigkeit (< 1000)
1 [m/min]
Langsame Geschwindigkeit (< 1000)

10 [m/min]

Frequenz Messung 1

[Hz] | Messung

fm=|833333

fm=|825

Frequenz Messung 2

[Hz] | Messung

e Encoder fu=|8333333

* Proximity £ =880

e Encoder + Proximity S

e Proximityl + Proximity2 T’bﬁk‘be““re'b””g

* Encoderl + Encoder2

—Sm/C(_JS_: . . @ Eigenschaften

Deaktiviert die analoge Steuerung: (Nur verfugbar, wenn \WINDOW SPEED CONTROL

mindestens ein Sin/Cos-Encoder-Eingang vorhanden ist). o —
. T . . chsentyp Sensortyp

Es ist moglich, die analoge Steuerung sin?0 + co0s?206 zu som | drehend «| drehend

deaktivieren, wodurch eine vereinfachte Uberpriifung der
Zuverlassigkeit der Encodersignale maoglich ist.

Messvorrichtung
Encoderl v
Sin/Cos: Analoge Kontrolle deaktivieran

Richtung aktivieren

WARNUNG

Das Sicherheitsniveau des Projekts sinkt von: SIL 3 = SIL 2, PL e = PL d.
Bitte beachten Sie das Kapitel "Wichtige Hinweise zur Sicherheit".

WARNUNG.

A\ Wenn die analoge Steuerung deaktiviert wird, nimmt die Diagnoseabdeckung ab.
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Parameter

Pitch:
Sollte die Wahl des Achsentyps Linear sein, gestattet dieses Feld das Eingeben des Abstands des Sensors, um
eine Konvertierung zwischen den Sensorumdrehungen und der zuriickgelegten Strecke zu erzielen.

Auswahl Proximity:

Gestattet die Auswahl des Naherungssensors zwischen PNP, NPN, Arbeitskontakt NO oder Ruhekontakt NC
und mit 3 oder 4 Dréhten.

(Um ein Performance Level=Ple zu garantieren, Proximity des Typs PNP, NO verwenden)

Zusammengeschaltete Naherungsschalter:

Ist die Achse des Moduls UG 6917 fur eine Messung
mit zwei Proximity konfiguriert, kdbnnen diese im
Interleaved-Modus konfiguriert sein.

Unter Einhaltung der im Anschluss genannten Bedingungen, i’i’ i i

wird ein Performance Level = PLe erreicht

¢ Die Proximity missen so installiert sein,
dass die aufgezeichneten Signale sich tberlappen —l LI l—l |—

e Die Proximity missen so installiert sein,
dass mindestens einer immer aktiv ist |—’ |—’ |_|

Messung:
In dieses Feld die Anzahl der Impulse/Umdrehungen (im Fall eines Drehsensors), bzw. pum/Impuls (Fall des

linearen Sensors) in Bezug auf den verwendeten Sensor eingeben.

Uberprifung:
In dieses Feld die Anzahl der Impulse/Umdrehungen (im Fall eines Drehsensors) bzw. um/Impuls (im Fall des

linearen Sensors) in Bezug auf den verwendeten Sensor eingeben.

Gear Ratio:

Dieser Parameter ist aktiv, wenn auf der ausgewahlten Achse zwei Sensoren vorhanden sind. Dieser Parameter
gestattet das Eingeben des Verhdaltnisses zwischen den beiden Sensoren. Sollten sich die beiden Sensoren
auf demselben beweglichen Organ befinden, ist das Verhaltnis 1, andernfalls muss die Zahl in Bezug auf das
Verhaltnis eingegeben werden. Beispiel: Es liegen ein Encoder und ein Proximity vor und Letzterer befindet sich
auf dem beweglichen Organ, das (aufgrund eines Untersetzungsverhaltnisses) im Vergleich zum Encoder bei
doppelter Geschwindigkeit dreht. Dieser Wert ist daher mit 2 einzugeben.

Hysterese (%):
Stellt den Hysterese-Wert (in Prozent) dar, unter dem die Geschwindigkeitsanderung gefiltert wird. Einen anderen
Wert als 1 eingeben, um standiges Umschalten bei Anderungen am Eingang zu vermeiden.

Hohe Geschwindigkeit:

In dieses Feld den Héchstwert der Geschwindigkeit des zuvor festgelegten Wertebereichs eingeben, um den
Ausgang des funktionellen Blocks (WINDOW) von 0 (FALSE) zu erzielen. Sollte die gemessene Geschwindigkeit
dagegen unter dem eingegebenen Wert liegen, ist der Ausgang (WINDOW) des funktionellen Blocks 1 (TRUE).
Beim UG 6911.10 (FW > 4.0 und UG 6917 FW > 2.0), kann der Wert mit einer Dezimalstelle eingegeben werden
(nicht beim UG 6911.12/080).

Niedrige Geschwindigkeit:

In dieses Feld den Mindestwert der Geschwindigkeit des zuvor festgelegten Wertebereichs eingeben, um den
Ausgang des funktionellen Blocks (WINDOW) von O (FALSE) zu erzielen. Sollte die gemessene Geschwindigkeit
dagegen uber dem eingegebenen Wert liegen, ist der Ausgang (WINDOW) des funktionellen Blocks 1 (TRUE).
Beim UG 6911.10 (FW > 4.0 und UG 6917 FW > 2.0), kann der Wert mit einer Dezimalstelle eingegeben werden
(nicht beim UG 6911.12/080).
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Parameter

Frequenz:
Gibt die berechneten Werte der maximalen Frequenz fM und fm an (verringert um die eingegebene Hysterese).

Erscheint der angezeigte Wert GRUN, hat die Berechnung der Frequenz ein positives Ergebnis ergeben.
Erscheint der angezeigte Wert ROT, missen die in den folgenden Formeln angegebenen Parameter geandert
werden.

1. Drehachse, Drehsensor. Die erhaltene Frequenz ist:
flHz] = rom [rev / min]
60
2. Lineare Achse, Drehsensor. Die erhaltene Frequenz ist:
flHz] = speed [m / min] x 1000
60 x pitch [mm / rev]

3. Lineare Achse, linearer Sensor. Die erhaltene Frequenz ist:
flHz] = speed [mm /s ] x 1000

Resolution [um / pulse]
4. Hysterese. Nur zu andern, wenn: fM = GRUN; fm = ROT

X Resolution [pulses / rev]

X Resolution [pulses / rev]

f
Resolution

Frequenz Rpm
Messung Speed

Drehgeschwindigkeit
lineare Geschwindigkeit Pitch = Sensorabstand
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STAND STILL

Der Funktionsblock STAND STILL Uberpriaft die
Geschwindigkeit eines Gerats, indem ein Ausgang 1
(TRUE) erstellt wird, wenn die Geschwindigkeit O ist. Ist
die Geschwindigkeit nicht O, wird ein Ausgang O (FALSE)
erzeugt.

Parameter

Achsentyp:
Definiert den Typ der von dem Gerat gesteuerten Achse,

und zwar linear, wenn es sich um eine Verschiebung handelt
und rotierend, wenn es sich um eine Bewegung um eine
Achse handelt.

Sensortyp:
Sollte die Wahl des vorangegangenen Parameters Linear

sein, definiert der Typ Sensor den an die Eingadnge des
Moduls angeschlossenen Sensortyp, und zwar Rotierend
(z. B. Encoder auf einer Zahnstange) oder Linear (z. B.
optische Linie). Diese Auswahl gestattet das Festlegen der
Parameter im Anschluss.

Messvorrichtung:

Legt den Typ des/der eingesetzten Sensors/Sensoren fest.
Folgende Auswahl ist méglich:

* Encoder

* Proximity

e Encoder + Proximity

Proximityl + Proximity2

Encoderl + Encoder2

Sin/Cos:

Deaktiviert die analoge Steuerung: (Nur verfigbar, wenn
mindestens ein Sin/Cos-Encoder-Eingang vorhanden ist).
Es ist moglich, die analoge Steuerung sin20 + cos?0 zu
deaktivieren, wodurch eine vereinfachte Uberpriifung der
Zuverlassigkeit der Encodersignale maoglich ist.

STAND
STILL

Zero
s mi@

~ Eigenschaft
STAND STILL

Achsentyp Sensortyp

|Linearﬂ |Drehendﬂ

Messvorrichtung
|Encoder + proximityj

Pitch
1] [mm/Umdrehung]

Proximity-Wahl

NPN 3 Drahte NO -

Messung
Encoder-Auflésung (< 10000)

5000 [Impuls/Umdrehung]

Kontrolle
Proximity-Auflésung (< 100)

50 Impuls/Umdrehung]
Gear Ratio

(1 to 100 step 0,1)

Hysterese (%)
1

Geschwindigkeitsgrenze Null (< 20}
10 [my/min]

Frequenz Nullgeschwindigkeit (>= 1Hz)

[Hz] | Messung Kontrolle

fw =|833333,333 |8333,333

f m = | 825000 8250

Objektbeschreibung

STAND STILL

Zero

1> fuis
Grror

@ Eigenschaften

STAND STILL

Achsentyp Sensortyp

drehend v | drehend

Messvorrichtung
Encodert ¥

Sin/Cos: Analoge Kontrolle deaktivieren

WARNUE

A\ Wenn die analoge Steuerung deaktiviert wird, nimmt die Diagnoseabdeckung ab.

Das Sicherheitsniveau des Projekts sinkt von: SIL 3 = SIL 2, PL e = PL d.
Bitte beachten Sie das Kapitel "Wichtige Hinweise zur Sicherheit".
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Parameter

Pitch:
Sollte die Wahl des Achsentyps Linear sein, gestattet dieses Feld das Eingeben des Abstands des Sensors, um
eine Konvertierung zwischen den Sensorumdrehungen und der zuriickgelegten Strecke zu erzielen.

Auswahl Proximity:

Gestattet die Auswahl des Naherungssensors zwischen PNP, NPN, Arbeitskontakt NO oder Ruhekontakt NC
und mit 3 oder 4 Dréhten.

(Um ein Performance Level = Ple zu garantieren, Proximity des Typs PNP, NO verwenden)

Zusammengeschaltete Naherungsschalter:

Ist die Achse des Moduls UG 6917 fur eine Messung
mit zwei Proximity konfiguriert, kdbnnen diese im
Interleaved-Modus konfiguriert sein.

Unter Einhaltung der im Anschluss genannten Bedingungen, ’ ’
wird ein Performance Level = PLe erreicht E ﬁ

e Die Proximity miissen so installiert sein,
dass die aufgezeichneten Signale sich tberlappen —l LI l—l |—

e Die Proximity missen so installiert sein,
dass mindestens einer immer aktiv ist |—’ |—’ |_|

Messung:
In dieses Feld die Anzahl der Impulse/Umdrehungen (im Fall eines Drehsensors), bzw. pum/Impuls (Fall des

linearen Sensors) in Bezug auf den verwendeten Sensor eingeben.

Uberprifung:
In dieses Feld die Anzahl der Impulse/Umdrehungen (im Fall eines Drehsensors) bzw. um/Impuls (im Fall des

linearen Sensors) in Bezug auf den verwendeten Sensor eingeben.

Gear Ratio:

Dieser Parameter ist aktiv, wenn auf der ausgewahlten Achse zwei Sensoren vorhanden sind. Dieser Parameter
gestattet das Eingeben des Verhaltnisses zwischen den beiden Sensoren. Sollten sich die beiden Sensoren
auf demselben beweglichen Organ befinden, ist das Verhaltnis 1, andernfalls muss die Zahl in Bezug auf das
Verhaltnis eingegeben werden. Beispiel: Es liegen ein Encoder und ein Proximity vor und Letzterer befindet sich
auf dem beweglichen Organ, das (aufgrund eines Untersetzungsverhaltnisses) im Vergleich zum Encoder bei
doppelter Geschwindigkeit dreht. Dieser Wert ist daher mit 2 einzugeben.

Hysterese (%):
Stellt den Hysterese-Wert (in Prozent) dar, unter dem die Geschwindigkeitsanderung gefiltert wird. Einen anderen
Wert als 1 eingeben, um standiges Umschalten bei Anderungen am Eingang zu vermeiden.

Grenzwert Nullgeschwindigkeit:

In dieses Feld den Hochstwert eingeben, Giber dem der Ausgang des funktionellen Blocks (ZERO) 0 (FALSE) ist.
Sollte die gemessene Geschwindigkeit dagegen unter dem eingegebenen Wert liegen, ist der Ausgang (ZERO)
des funktionellen Blocks 1 (TRUE).
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Parameter

Frequenz Nullgeschwindigkeit:

Gibt die berechneten Werte der maximalen Frequenz fM und fm an (verringert um die eingegebene Hysterese).
Erscheint der angezeigte Wert GRUN, hat die Berechnung der Frequenz ein positives Ergebnis ergeben.
Erscheint der angezeigte Wert ROT, missen die in den folgenden Formeln angegebenen Parameter geandert

werden.

1. Drehachse, Drehsensor. Die erhaltene Frequenz ist:
flHz] = rom [rev / min]
60
2. Lineare Achse, Drehsensor. Die erhaltene Frequenz ist:
flHz] = speed [m / min] x 1000
60 x pitch [mm / rev]

3. Lineare Achse, linearer Sensor. Die erhaltene Frequenz ist:
flHz] = speed [mm /s ] x 1000

Resolution [um / pulse]
4. Hysterese. Nur zu andern, wenn: fM = GRUN; fm = ROT

X Resolution [pulses / rev]

X Resolution [pulses / rev]

f
Resolution

Drehgeschwindigkeit
lineare Geschwindigkeit Pitch = Sensorabstand

Frequenz Rpm
Messung Speed
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STAND STILL AND SPEED CONTROL

Der Funktionsblock STAND STILL AND SPEED CONTROL
Uberpruft die Geschwindigkeit eines Gerats, indem
ein Ausgang Zero mit 1 (TRUE) erstellt wird, wenn die
Geschwindigkeit O ist. AuRerdem erstellt er den Ausgang
Over = 0 (FALSE), wenn die gemessene Geschwindigkeit
einen zuvor festgelegten Grenzwert Uberschreitet.

Parameter

Achsentyp:
Definiert den Typ der von dem Gerat gesteuerten Achse,

und zwar linear, wenn es sich um eine Verschiebung handelt
und rotierend, wenn es sich um eine Bewegung um eine
Achse handelt.

Sensortyp:
Sollte die Wahl des vorangegangenen Parameters Linear

sein, definiert der Typ Sensor den an die Eingange des
Moduls angeschlossenen Sensortyp, und zwar Rotierend
(z. B. Encoder auf einer Zahnstange) oder Linear (z. B.
optische Linie). Diese Auswahl gestattet das Festlegen der
Parameter im Anschluss.

Messvorrichtung:

TAND STILL AND

s
SPEED CONTROL

[Achse 1 0wz 1 B—— b e

[Hz] | Messung Kontrolle
11 = | 1666.667 2,083
= | 1500 1.875

Kontrolle

=|83333.333
== | 75000

93.75

Legt den Typ des/der eingesetzten Sensors/Sensoren fest. Folgende Auswahl ist moglich:

e Encoder

* Proximity

e Encoder + Proximity

e Proximityl + Proximity2
e Encoderl + Encoder2

Sin/Cos:

Deaktiviert die analoge Steuerung: (Nur verfligbar, wenn
mindestens ein Sin/Cos-Encoder-Eingang vorhanden ist).
Es ist moglich, die analoge Steuerung sin?6 + co0s?0 zu
deaktivieren, wodurch eine vereinfachte Uberpriifung der
Zuverlassigkeit der Encodersignale maoglich ist.

STAND STILL AND
SPEED CONTROL

@ Eigenschaften

STAND STILL AND SPEED CC

Achsentyp Sensortyp

drehend

drehend v
Messvorrichtung
Encoderi ¥
Sin
Richtung aktivieren

!

NTROL

Cos: Ansloge Kontrolle deaktivieren

WARNUE

A\ Wenn die analoge Steuerung deaktiviert wird, nimmt die Diagnoseabdeckung ab.

Das Sicherheitsniveau des Projekts sinkt von: SIL 3 = SIL 2, PL e = PL d.
Bitte beachten Sie das Kapitel "Wichtige Hinweise zur Sicherheit".
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Parameter

Richtung aktivieren:

Durch Aktivieren dieses Parameters wird der Ausgang DIR
auf dem funktionellen Block aktiviert. Dieser Ausgang ist 1
(TRUE), wenn die Achse gegen den Uhrzeigersinn dreht
und 0 (FALSE), wenn die Achse im Uhrzeigersinn dreht.
(— Abbildung seitlich).

Richtungsentscheidung:

Legt die Drehrichtung fest, fur die die eingegebenen
Grenzwerte aktiviert werden. Folgende Auswahl ist moglich:
* Bidirektional

* Im Uhrzeigersinn

* Gegen den Uhrzeigersinn

. . . . . Bsp. der Drehung der Achse im
Sollte Bidirektional ausgewahlt worden sein, erfolgt die Uhrzeigersinn

Messung des Uberschreitens des eingegebenen Grenzwerts
sowohl, wenn die Achse im Uhrzeigersinn dreht, als auch wenn sie gegen den Uhrzeigersinn dreht.

Wird Im oder Gegen den Uhrzeigersinn ausgewabhlt, erfolgt die Messung nur, wenn die Achse in der ausgewahlten
Richtung dreht.

Eingabe von zwei Grenzwerten Eingabe von acht Grenzwerten
In, Anz. Grenzwerte Ing In, In, Anz. Grenzwerte
0 Geschwindigkeit 1 0 0 0 Geschwindigkeit 1
1 Geschwindigkeit 2 0 0 1 Geschwindigkeit 2
0 1 0 Geschwindigkeit 3
Eingabe von vier Grenzwerten 0 1 1 Geschwindigkeit 4
In, In, Anz. Grenzwerte 1 0 0 Geschwindigkeit 5
0 0 Geschwindigkeit 1 1 0 1 Geschwindigkeit 6
0 1 Geschwindigkeit 2 1 1 0 Geschwindigkeit 7
1 0 Geschwindigkeit 3 1 1 1 Geschwindigkeit 8
1 1 Geschwindigkeit 4

Anzahl Grenzwerte:

Gestattet das Eingeben der Anzahl der Grenzwerte in Bezug auf den Hochstwert der Geschwindigkeit. Durch
Andern dieses Werts wird die Anzahl der eingebbaren Grenzwerte von mindestens 1 erhéht auf hochstens 8
beim UG 6911.10 (FW > 4.0 und UG 6917 FW > 2.0) und auf hochstens 4 beim UG 6911.10 (FW < 4.0) oder
UG 6911.12/080 oder UG 6917 (FW < 2.0). Im Fall von Grenzwerten Uber 1 erscheinen im unteren Teil des
funktionellen Blocks die Eingangs-Pins fir die Auswahl des spezifischen Grenzwerts.

Pitch:
Sollte die Wahl des Achsentyps Linear sein, gestattet dieses Feld das Eingeben des Abstands des Sensors, um
eine Konvertierung zwischen den Sensorumdrehungen und der zuriickgelegten Strecke zu erzielen.

Auswahl Proximity:

Gestattet die Auswahl des Naherungssensors zwischen PNP, NPN, Arbeitskontakt NO oder Ruhekontakt NC
und mit 3 oder 4 Dréhten.

(Um ein Performance Level=Ple zu garantieren, Proximity des Typs PNP, NO verwenden)
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Parameter

Zusammengeschaltete Naherungsschalter:

Ist die Achse des Moduls UG 6917 fur eine Messung
mit zwei Proximity konfiguriert, kdbnnen diese im
Interleaved-Modus konfiguriert sein.

Unter Einhaltung der im Anschluss genannten Bedingungen, ’ ’
wird ein Performance Level = PLe erreicht E ﬁ

e Die Proximity miissen so installiert sein,
dass die aufgezeichneten Signale sich tberlappen —l LI l—l |—

¢ Die Proximity missen so installiert sein,
dass mindestens einer immer aktiv ist |—’ |—’ |_|

Frequenz:
Gibt die berechneten Werte der maximalen Frequenz fM und fm an (verringert um die eingegebene Hysterese).

Erscheint der angezeigte Wert GRUN, hat die Berechnung der Frequenz ein positives Ergebnis ergeben.
Erscheint der angezeigte Wert ROT, missen die in den folgenden Formeln angegebenen Parameter geandert
werden.

1. Drehachse, Drehsensor. Die erhaltene Frequenz ist:
flHz] = rom [rev / min]
60
2. Lineare Achse, Drehsensor. Die erhaltene Frequenz ist:
flHz] = speed [m / min] x 1000
60 x pitch [mm / rev]

3. Lineare Achse, linearer Sensor. Die erhaltene Frequenz ist:
flHz] = speed [mm /s ] x 1000

Resolution [um / pulse]
4. Hysterese. Nur zu andern, wenn: fM = GRUN; fm = ROT

X Resolution [pulses / rev]

X Resolution [pulses / rev]

f = Frequenz Rpm = Drehgeschwindigkeit
Resolution = Messung Speed = lineare Geschwindigkeit Pitch = Sensorabstand
Messung:

In dieses Feld die Anzahl der Impulse/Umdrehungen (im Fall eines Drehsensors), bzw. um/Impuls (Fall des
linearen Sensors) in Bezug auf den verwendeten Sensor eingeben.

Uberprifung:
In dieses Feld die Anzahl der Impulse/Umdrehungen (im Fall eines Drehsensors) bzw. um/Impuls (im Fall des

linearen Sensors) in Bezug auf den verwendeten Sensor eingeben.

Gear Ratio:

Dieser Parameter ist aktiv, wenn auf der ausgewahlten Achse zwei Sensoren vorhanden sind. Dieser Parameter
gestattet das Eingeben des Verhaltnisses zwischen den beiden Sensoren. Sollten sich die beiden Sensoren
auf demselben beweglichen Organ befinden, ist das Verhaltnis 1, andernfalls muss die Zahl in Bezug auf das
Verhéltnis eingegeben werden. Beispiel: Es liegen ein Encoder und ein Proximity vor und Letzterer befindet sich
auf dem beweglichen Organ, das (aufgrund eines Untersetzungsverhéltnisses) im Vergleich zum Encoder bei
doppelter Geschwindigkeit dreht. Dieser Wert ist daher mit 2 einzugeben.

Hysterese (%):
Stellt den Hysterese-Wert (in Prozent) dar, unter dem die Geschwindigkeitsanderung gefiltert wird. Einen anderen
Wert als 1 eingeben, um standiges Umschalten bei Anderungen am Eingang zu vermeiden.
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Parameter

Grenzwert Nullgeschwindigkeit:

In dieses Feld den Hochstwert eingeben, Giber dem der Ausgang des funktionellen Blocks (ZERO) 0 (FALSE) ist.
Sollte die gemessene Geschwindigkeit dagegen unter dem eingegebenen Wert liegen, ist der Ausgang (ZERO)
des funktionellen Blocks 1 (TRUE).

Geschwindigkeit 1 ... 8:

In dieses Feld den Hochstwert der Geschwindigkeit eingeben, tber dem der Ausgang des funktionellen Blocks
(OVER) 0 ist (FALSE). Sollte die gemessene Geschwindigkeit dagegen unter dem eingegebenen Wert liegen,
ist der Ausgang (OVER) des funktionellen Blocks 1 (TRUE).

Beim UG 6911.10 (FW > 4.0 und UG 6917 FW > 2.0), kann der Wert mit einer Dezimalstelle eingegeben werden
(nicht beim UG 6911.12/080).
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DOKUMENTATIONSBLOCKE

Hinweise

Gestattet die Eingabe eines beschreibenden Textes, ~ | Eigenschaft
der an einer beliebigen Stelle positioniert werden Hinwaise
kann.

Titel

Fugt automatisch den Namen des Benutzers, des ~ Eigenschaft
Konfigurators, den Projektnamen und die CRC e
Prifsumme des Logikplans ein DOLD #5 a——"

CRC Ban:
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FUNKTIONSBLOCKE DES TYPS OPERATOR

Die unterschiedlichen Eingange jedes Operators kdnnen invertiert werden (logisches NOT), indem der
Mauszeiger auf dem zu invertierenden Pin positioniert und die rechte Maustaste betatigt wird. Es erscheint ein
Kreis, der die erfolgte Umkehr anzeigt. Beim nochmaligen Betatigen wird die Signalumkehr wieder gel6scht.

Die maximale Anzahl von Operator-Blocken betragt 64 beim UG 6911.10 und 128 beim UG 6911.12/080.

LOGISCHE OPERATOREN

AND

Der logische Operator AND ergibt im Ausgang 1 (TRUE),

- ) ! ~ Eigenschaft
wenn alle Eingange Inx sich auf 1 befinden (TRUE).

AND
- iﬂ.nzahl der Eingaenge

firy
N

2

Rlolr|lo|lr|lo|~|o|5
R~ |lolo|r|r|lo|lo|S
SN (=) (=] [«][=] =
Rlo|lo|lo|lo|lo|o|o

Parameter

Anzahl der Eingange: gestattet die Eingabe der Eingéange von 2 bis 8.

NAND

Der logische Operator NAND ergibt im Ausgang 0 (FALSE),

- ) ~ Eigenschaft
wenn alle Eingange 1 sind (TRUE).

MAMND

EM I Oupt | 2 s [Anzahl der Eingaenge

RP|IO|IFR|O|IFR|IO|FR|O|S

=

<
O
c
—

flry
N

Rk |lo|lo|r|—|lo|lo]|>s
Rk, |lo|lo|lo|o
I R G G Gl

Parameter

Anzahl der Eingénge: gestattet die Eingabe der Eingénge von 2 bis 8.
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NOT

Der logische Operator NOT kehrt den logischen Status des ) Eijesisidut

Eingangs In um
)] ouene NOT
In | Out

0 1
1 0
OR
Der logische Operator OR ergibt am Ausgang 1 (TRUE), ) Epsischals
wenn sich mind. ein Eingang Inx auf 1 befindet (TRUE) oR

?:i.’-'-.n_zahl der Eingaenge

firy

3
e
<
@

Rlo|lk|o|r|o|~|ol|S
Rk |lo|lo|r|~|lo|lo]|S
RlR|k|~|lolo|lo|o
S Y =Y SN [N 1SN N e

Parameter

Anzahl der Eingénge: gestattet die Eingabe der Eingange von 2 bis 8.

NOR

Der logische Operator NOR ergibt am Ausgang 0 (FALSE),

. . . . . » Eigenschaft
wenn sich mindestens ein Eingang Inx auf 1 befindet.

NOR

%mi i Output "2 w |anzahl der Eingaenge

firy

)
=]

<
O
=
—

N =1 =1 =1 R =1
N =1 =1 I =l [=]E
SN (=1 =] [=][=]
olo|o|o|lo|o|o|+

Parameter

Anzahl der Eingange: gestattet die Eingabe der Eingange von 2 bis 8.
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XOR
Der logische Operator XOR ergibt am Ausgang 0 (FALSE), ~ ) Eigenschaft
wenn die Anzahl der Eingange Inx im Zustand 1 (TRUE) wOR
gerade ist oder die Eingange Inx alle 0 sind (FALSE). EM I \ ﬁ}p.rzahl der Eingaenge
In, [ In, | Ing | Out
0 0 0 0
1 0 0 1
0 1 0 1
1 1 0 0
0 0 1 1
1 0 1 0
0 1 1 0
1 1 1 1
Parameter

Anzahl der Eingange: gestattet die Eingabe der Eingange von 2 bis 8.

XNOR

Der logische Operator XNOR ergibt am Ausgang 1 (TRUE), ~) Epenschialt
wenn die Anzahl der Eingénge Inx im Zustand 1 (TRUE) YNOR

gerade ist oder die Eingénge Inx alle 0 sind (FALSE) E Int i i _ETiAn_zahl der Eingaenge

In, [ In, | Ing | Out
0 0 0 1
1 0 0 0
0 1 0 0
1 1 0 1
0 0 1 0
1 0 1 1
0 1 1 1
1 1 1 0

Parameter

Anzahl der Eingange: gestattet die Eingabe der Eingange von 2 bis 8.
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LOGICAL MACRO

Dieser Operator LOGICAL MACRO ermoglicht das * |(~) Eigenschaften

Gruppieren von zwei oder drei logischen Ports. Es LOGICAL MACRO
sind maximal 8 Eingange vorgesehen.

gicOut1 .5 i .
Das Ergebnis der beiden Operatoren fliel3t in einen
dritten Operator ein, dessen Ergebnis den Ausgang
OUTPUT darstellt.

utput

fogicout2 AND v

b | ‘Ii‘l.‘.vi‘I

Ist eine der beiden Eingénge der Logik gleich ,,1", wird
die entsprechende Logik deaktiviert und der Eingang Lc
wird direkt an die Endlogik angeschlossen (s. Beispiel DR =
Abbildung unten).

Parameter

Eingange Logik 1, 2:
Ermaglicht die Auswahl der Anzahl der logischen
Eingénge (von 1 bis 7).

(UG 6911 Firmware Version 3.0 oder hoher)

Logik auswahlen 1, 2, 3:
Erlaubt die Auswahl
des Operatortyps unter AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR.

Ausgang deaktivieren:
Durch Aktivierung dieser Option, wird der Hauptausgang deaktiviert und ermdglicht nur die Verwendung der
Logikblocke 1 und 2

OUT1, OUT2 aktivieren:
Aktiviert ein Ausgang mit dem Ergebnis der ersten beiden Operatoren.

MULTIPLEXER

Der logische Operator MULTIPLEXER gestattet %) Bk
es, das Signal der Eingéange In, basierend auf dem MULTIFLEXER
ausgewahlten Sel, an den Ausgang zu bringen. Wenn — —

die Eingadnge Sell+Sel4 nur ein einziges Bit auf 1 MULTIPLEXER Fvier inputJE%]

aufweisen (TRUE), wird die ausgewahlte Leitung In,
an den Ausgang Output angeschlossen.

Sollte:

- mehr als ein Eingang Selx 1 sein (TRUE)

- kein Eingang Sel, 1 sein (TRUE)

ist der Ausgang Output 0 (FALSE), und zwar
unabhangig vom Status der Eingange In,

Ini

Parameter

Input:
Gestattet die Eingabe der Eingange von 2 bis 4.
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DIGITALER KOMPARATOR (nur bei UG 6911.12/080)

Der Operator DIGITALER KOMPARATOR gestattet @ Eigenschaften
das Vergleichen (in binarer Form) einer Signalgruppe DIGITAL COMPARATOR
mit einer Konstanten bzw. zweier Signalgruppen

H H DIGITAL COMPARATOR " tnzanl der Einadnas
miteinander. 8 A qang

Vergleich mit Konstante:

In diesem Fall darf der MenUpunkt Signalvergleich
nicht aktiviert sein.

Der Operator DIGITALER KOMPARATOR gestattet
das Vergleichen einer Reihe von Eingangssignalen
(von 2 bis maximal 8) mit einem konstanten
Dezimalwert, der von 0 bis 255 variieren kann.

utput ko

[ Signalvergleich

133 E Kenstants

Der Eingang Inl ist das LSB (weniger signifikantes Bit), wahrend der Eingang In8 (oder niedriger, wenn die
ausgewahlte Anzahl der Eingange unter 8 liegt) das MSB ist (signifikanteres Bit)

Beispiel des Operators mit 8 Eingéngen: Beispiel des Operators mit 5 Eingéangen:
In1 O In1 O

In2 1 n2 1

In3 1 In3 O

Ind 0 Ind 1

In5 1 In5 1

In6 0

In7 O

In8 1

Dezimalwert von 150 Dezimalwert von 26

Unter den verschiedenen verwendbaren Vorgangen finden wir:

e < Kleiner:
Der Ausgang OUTPUT ist 1 (TRUE), solange der Wert der Eingange unter dem als Konstante eingegebenen
Dezimalwert liegt. Der Ausgang OUTPUT wird auf O gebracht (FALSE), wenn der Wert der Eingénge Uber
dem als Konstante eingegebenen Dezimalwert liegt oder gleich diesem ist.

e > Grof3er oder gleich:
Der Ausgang OUTPUT ist 1 (TRUE), solange der Wert der Eingange Uber dem als Konstante eingegebenen
Dezimalwert liegt oder gleich diesem ist. Der Ausgang OUTPUT wird auf O gebracht (FALSE), wenn der Wert
der Eingange unter dem als Konstante eingegebenen Dezimalwert liegt.

* > Groler:
Der Ausgang OUTPUT ist 1 (TRUE), solange der Wert der Eingange Uber dem als Konstante eingegebenen
Dezimalwert liegt. Der Ausgang OUTPUT wird auf 0 gebracht (FALSE), wenn der Wert der Eingange unter
dem als Konstante eingegebenen Dezimalwert liegt oder gleich diesem ist.

e < Kleiner oder gleich:
Der Ausgang OUTPUT ist 1 (TRUE), solange der Wert der Eingange unter dem als Konstante eingegebenen
Dezimalwert liegt oder gleich diesem ist. Der Ausgang OUTPUT wird auf O gebracht (FALSE), wenn der Wert
der Eingange Uber dem als Konstante eingegebenen Dezimalwert liegt.

* = Gleich:
Der Ausgang OUTPUT ist 1 (TRUE), solange der Wert der Eingange gleich dem als Konstante
eingegebenen Dezimalwert ist. Der Ausgang OUTPUT wird auf O gebracht (FALSE), wenn der Wert der
Eingange anders als der als Konstante eingegebene Dezimalwert ist.

e I= Ungleich:
Der Ausgang OUTPUT ist 1 (TRUE), solange der Wert der Eingange anders als der als Konstante
eingegebene Dezimalwert ist. Der Ausgang OUTPUT wird auf O gebracht (FALSE), wenn der Wert der
Eingange gleich dem als Konstante eingegebenen Dezimalwert ist.
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DIGITALER KOMPARATOR (nur bei UG 6911.12/080)

Signalvergleich:

Bei Auswahl dieses Menupunkts fihrt der Operator
DIGITALER KOMPARATOR den Vergleich zwischen den
ersten vier Eingéangen A (In1_A...In4_A) und den zweiten
vier Eingangen B (In1_B...In4_B) aus.

Abhangig vom Wert der Eingange und dem ausgewahlten
Vorgang erhalt man die folgenden Ergebnisse:

DIGITAL COMPARATOR

utput

@ Eigenschaften
CIGITAL COMPARATCR

g « | Anzahl der Eingange

organg

e bt

Signalvergleich

* < Kleiner:
Der Ausgang OUTPUT ist 1 (TRUE), solange der Wert der Eingange A unter dem Wert der Eingange B liegt.
Der Ausgang OUTPUT wird auf O (FALSE) gebracht, wenn der Wert der Eingénge A grof3er als der oder
gleich dem Wert der Eingange B ist.

e > GroRRer oder gleich:
Der Ausgang OUTPUT ist 1 (TRUE), solange der Wert der Eingange A tUber dem Wert der Eingange B liegt
oder gleich diesem ist. Der Ausgang OUT wird auf O (FALSE) gebracht, wenn der Wert der Eingénge A
kleiner als der Wert der Eingénge B ist.

* > GroRer:
Der Ausgang OUTPUT ist 1 (TRUE), solange der Wert der EingangeA tber dem Wert der Eingange B liegt.
Der Ausgang OUTPUT wird auf 0 (FALSE) gebracht, wenn der Wert der Eingange A kleiner als oder gleich
dem Wert der Eingange B ist.

e < Kleiner oder gleich:
Der Ausgang OUTPUT ist 1 (TRUE), solange der Wert der Eingange A unter dem Wert der Eingange B
liegt oder gleich diesem ist. Der Ausgang OUT wird auf O (FALSE) gebracht, wenn der Wert der Eingange A
groRRer als der Wert der Eingange B ist.

* = Gleich:
Der Ausgang OUTPUT ist 1 (TRUE), solange der Wert der Eingange A gleich dem Wert der Eingénge B ist.
Der Ausgang OUTPUT wird auf O (FALSE) gebracht, wenn der Wert der Eingénge A anders als der Wert der
Eingange B ist.

e I=Ungleich:
Der Ausgang OUTPUT ist 1 (TRUE), solange der Wert der Eingange A anders als der Wert der Eingange B
ist. Der Ausgang OUTPUT wird auf O (FALSE) gebracht, wenn der Wert der Eingénge A gleich dem Wert der
Eingange B ist.
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SPEICHER OPERATOREN

Die SPEICHER OPERATOREN gestatten es dem Benutzer, nach seinem Ermessen Daten zu speichern (TRUE

oder FALSE), die von anderen Objekten stammen, die das Projekt bilden.

Die Statusanderungen erfolgen in Ubereinstimmung mit den Wahrheitstabellen, die fiir jeden einzelnen Operator

gezeigt wurden.

D FLIP-FLOP (Max. 16 mit UG 6911.10, 32 mit UG 6911.12/080)

Der Operator D FLIP-FLOP gestattet das Speichern des
zuvor eingegebenen Status auf dem Ausgang Q gemal3 der
folgenden Wahrheitstabelle

Preset| Clear Ck D Q
1 0 X X 1
0 1 X X 0
1 1 X X 0
0 0 L X | Erhélt Speicher
0 0 Steigende Flanke | 1 1
0 0 Steigende Flanke | O 0

» | Eigenschaft
D FLIP-FLOP

[#] Aktivierung Preset
[] Aktivierung Clear

Parameter

Aktivierung Preset:

Wenn ausgewahlt, aktiviert dies die Moglichkeit, den Ausgang Q auf 1 (TRUE) zu setzen.

Aktivierung Clear:
Diese Funktion hebt die Speicherung wieder auf.
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SR FLIP-FLOP
Der Operator SR FLIP-FLOP wird gemalfs folgender Tabelle |® Eigenschaften
Uber Set gesetzt bzw. ber Reset zurtickgesetzt B LE.ELCE
SET RESET 0 |F] Ausgangsstatus speichem
0 0 Erhalt Speicher
0 1 0
1 0 1
1 1 0
Parameter

Ausgangsstatus speichern:
Ist dies ausgewahlt, wird der Ausgangsstatus des Flip-Flops im nichtfliichtigen Speicher bei jedem Wechsel
gespeichert. Beim Einschalten des Systems wird der zuletzt gespeicherte Wert wiederhergestellt.

Es sind bis zu 8 Flip-Flops mit Speicherung des Ausgangsstatus mdglich, die durch ein 'M" unterschieden
werden.

Der Benutzer muss bei der Verwendung dieser Speicherart einige Einschrankungen
beachten. Die maximal erforderliche Zeit fur einen einzelnen Speichervorgang wird auf
50 ms geschatzt und die maximale Anzahl mdéglicher Speichervorgange wird auf 100000
festgelegt.

Die Gesamtzahl der Speichervorgange darf den Grenzwert nicht Gibersteigen, da sich sonst
die Lebensdauer des Produkts verkirzt. AuRerdem muss die Frequenz der Speichervorgéange
ausreichend niedrig sein, um diese unter sicheren Bedingungen zu gestatten.

T FLIP-FLOP

Der Operator T FLIP-FLOP schaltet den Ausgang Q an jeder ' ' “|(®) Property
steigenden Flanke des Eingangs T (Toggle) um. e

Enable Clear

T FLIP-FLOP

[>T

Parameter

Aktivierung Clear:
Diese Funktion hebt die Speicherung wieder auf.
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USER RESTART MANUAL (Max. 16 mit UG 6911.10, 32 mit UG 6911.12/080 einschlie3lich der anderen
RESTART-Operatoren)

Der Operator USER RESTART MANUAL gestattet das

i i Ei haft

Speichern des Restart-Signals gemaR der folgenden E__?: :_'i‘f“_ ; “"I“ .

Wabhrheitstabelle. JSER RESTART MANUAL
(o] Aitivimrung Claar

[w] Ragtarr=2adirags

=0

o
¥

Clear Restart In Q Restart-Anfrage Typ 1 | Restart-Anfrage Typ 2
1 X X 0 0 1
X X 0 0 0 1
0 0 1 Erhalt Speicher 1 Blinkend 1Hz
0 Anfangsgrenze 1 1 0 0
Parameter

Aktivierung Clear:
Diese Funktion hebt die Speicherung wieder auf.

Restart-Anfrage:
Ist dies ausgewahlt, wird ein zum Signalisieren der Moglichkeit eines Restarts verwendbarer Ausgang

aktiviert. Das Verhalten kann Typ 1 oder Typ 2 entsprechen (Typ 2 nur bei UG 6911.12/080), so wie oben in der
Wabhrheitstabelle dargestellt.

Im Fall von Restart-Anfragen des Typs 2 wird ein System-Timer eingesetzt
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USER RESTART MONITORED (Max. 16 mit UG 6911.10, 32 mit UG 6911.12/080 einschlieRlich der anderen
RESTART-Operatoren)

Der Operator USER RESTART MONITORED gestattet
das Speichern des Restart-Signals gemaf der
folgenden Wahrheitstabelle.

Clear Restart In Q Restart-Anfrage Typ 1 | Restart-Anfrage Typ 2
1 X X 0 0 1
X X 0 0 0 1
0 0 1 Erhalt Speicher 1 Blinkend 1 Hz
0 | | 1 1 0 0

Parameter

Aktivierung Clear:
Diese Funktion hebt die Speicherung wieder auf.

Restart-Anfrage:
Ist dies ausgewahlt, wird ein zum Signalisieren der Moglichkeit eines Restarts verwendbarer Ausgang

aktiviert. Das Verhalten kann Typ 1 oder Typ 2 entsprechen (Typ 2 nur bei UG 6911.12/080), so wie oben in der
Wabhrheitstabelle dargestelit.

Im Fall von Restart-Anfragen des Typs 2 wird ein System-Timer eingesetzt
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MACRO RESTART MANUAL (Max. 16 mit UG 6911.10, 32 mit UG 6911.12/080 einschlielich der anderen

RESTART-Operatoren)
Der Operator MACRO RESTART MANUAL ~VEi haften
ermdglicht es, einen vom Benutzer gewdhlten Port _ Sache S g.zﬂ SRt A 1
mit dem Funktionsblock Manueller Neustart Bl R
(,USER RESTART MANUAL") enstprechend der Eingangs Lagik

folgenden Wahrheitstabelle zu kombinieren.

A
[3

:.Eg £ ALEWATEN

N W

Lo SLdvwdfien

5 i
=ML v

| i ~
| Atrvienung Clear

o] Ot aktevienen

| Restart-Anfrags

Out Out Restart-
Clear Resta_lrt- Inpu_t- Output Anfrage
Logik Logik
1 X X 0 0
X X 0 0 0
0 L 1 Erhalt Speicher 1
0 steigende Flanke 1 1 0
Parameter

Eingange Logik:
Gestattet das Auswahlen der Anzahl der Eingange der Input-Logik (von 1 bis 7). Wird 1 ausgewahlt, wird die
Logik nicht bertucksichtigt.

Logik auswéhlen:
Erlaubt die Auswahl des Operatortyps unter AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR

Restart Eingénge Logik:
Gestattet das Auswahlen der Anzahl der Eingange der Restart-Logik (von 1 bis 7).
Wird 1 ausgewahlt, wird die Logik nicht berucksichtigt.

Logik auswéhlen:
Erlaubt die Auswahl des Operatortyps unter AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR

Aktivierung Clear:
Diese Funktion hebt die Speicherung wieder auf.

Out aktivieren:
Aktiviert ein Ausgang mit dem Ergebnis der logischen Operation.

Restart-Anfrage:
Ist dies ausgewahlt, wird ein zum Signalisieren der Mdglichkeit eines Restarts verwendbarer Ausgang aktiviert.
Das Verhalten wird in der Wahrheitstabelle angegeben.
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MACRO RESTART MONITORED (Max. 16 mit UG 6911.10, 32 mit UG 6911.12/080 einschlief3lich der anderen
RESTART-Operatoren)

Der Operator MACRO RESTART MONITORED
ermdglicht es, einen vom Benutzer gewahlten Port mit
dem Funktionsblock Manueller Neustart

(LUSER RESTART MANUAL") enstprechend der
folgenden Wahrheitstabelle zu kombinieren.

MACED ISTARY @ Eigenschaften

LA SO DECTA DT LML
Pl My M e SLT IR

Eingange Logik

e |

LOgie AUTWAREER

RMAMD ¥
L

Restart
Eingdnge Logx

3 W
LD AUEWATEEN

XOR ¥

| Aktiimrung Claas
W] Out aicthieren
| Rastart-Anfrage
Out Out
Clear Restart-Logik Input-Logik Output Restart-Anfrage
1 X X 0 0
X X 0 0 0
0 0 1 Erhalt Speicher 1
0 | | 1 1 0
Parameter

Eingange Logik:
Gestattet das Auswahlen der Anzahl der Eingdnge der Input-Logik (von 1 bis 7). Wird 1 ausgewahlt, wird die
Logik nicht beriicksichtigt.

Logik auswéhlen:
Erlaubt die Auswahl des Operatortyps unter AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR.

Restart Eingange Logik:
Gestattet das Auswahlen der Anzahl der Eingange der Restart-Logik (von 1 bis 7).
Wird 1 ausgewahlt, wird die Logik nicht berticksichtigt.

Logik auswéhlen:
Erlaubt die Auswahl des Operatortyps unter AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR.

Aktivierung Clear:
Diese Funktion hebt die Speicherung wieder auf.

Out aktivieren:
Aktiviert ein Ausgang mit dem Ergebnis der logischen Operation.

Restart-Anfrage:
Ist dies ausgewabhlt, wird ein zum Signalisieren der Mdglichkeit eines Restarts verwendbarer Ausgang aktiviert.
Das Verhalten wird in der Wahrheitstabelle angegeben.
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PRE-RESET (Max. 32 mit UG 6911.12/080 einschlieRlich der anderen RESTART-Operatoren)

Der PRE-RESET-Operator kann verwendet werden, @Eigenschaﬂen
wenn es nicht moglich ist, eine einzige Ricksetztaste
in einer Position zu haben, von der aus der
Gefahrenbereich vollstandig einsehbar ist.

In diesem Fall ist es erforderlich, eine PRE-RESET-
Taste innerhalb eines vollstandig einsehbaren
Betriebsbereichs und eine RESET-Taste aul3erhalb
des Betriebsbereichs zu verwenden, um den

Fre-Raset
Aktivierung Clear
Restart-Anfrags

jait

Q-Ausgang zu S
aktivieren. Be'egungspficht
Sowohl fur den Pre-Reset- als auch flir den Reset- =]

Eingang gilt der Ubergang 0=»1=>0 als gultiges 1 Anzanl Belegungen

Signal. Es ist obligatorisch, dass der Impuls 0=>1=0
eine maximale Dauer von 5 Sekunden hat.

Parameter

Zeit:
Der externe Reset ist operativ, wenn er innerhalb eines vom Benutzer im Bereich 6...120 s konfigurierbaren
festgelegten Zeitraum betatigt wird.

Belegungspflicht:

Ist dies ausgewahlt, muss ein Wert in das der Anzahl der Belegungen entsprechende Feld eingegeben werden.
Das System berpriift, ob vom Ubergang des Pre-Reset-Signals zum Ubergang des Reset-Signals keine Anzahl
von Belegungen (Ubergang 1-0 des In-Signals) iiber der eingegebenen maximalen Anzahl doch in jedem Fall
Uber O erfolgt.

Reset-Anfrage:

Durch Aktivieren dieses Punkts wird ein Ausgang von diesem Operator zur Verflgung gestellt. Dieses Signal
befindet sich ab dem Ubergang des Pre-Reset-Signals und bis zum Ende der zulassigen Zeitdauer bzw. bis zum
nachsten Ubergang des Reset-Signals auf 1.

Aktivierung Clear:
Ist dies ausgewahlt, wird ein Eingang zum Zurticksetzen der Speicherung aktiviert.

Das Verhalten des PRE-RESET-Operators ist in den folgenden Abbildungen dargestellt:

OHNE BELEGUNGSPFLICHT MIT BELEGUNGHSPFLICHT (2 Belegungen)
In J In 4‘ U_U [—
PreResel |_+ PreReset |_+
Reset ﬂ Reset H
Clear ,—‘ Clear
a g S a | L —
Wait | Wait j

t<time | time 6s + 120s t < time time 6s + 120s
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GUARD LOCK OPERATOREN

GUARD LOCK (Max. 4 mit UG 6911.10, 8 mit UG 6911.12/080)

Der Operator GUARD LOCK ist fuir die Steuerung ~) Eigenschaften
(Blockierung/Freigabe) einer ELEKTROMECHANISCHEN {"
VERRIEGELUNG in unterschiedlichen Einsatzsituationen
ausgelegt.

i g o

s
el m L i
Flmrs ar Ragar
| i
Butormatisch

I o
ALOEE LB S

1

|Fasdoack Tt (g
E
L
[] Faderarisgeia

| Gate zwingend &fnen

1 =
| Gate nechit varhanden

P
| Bidtnerung Ermor Ot

Parameter
Manueller Reset: MANUELL UBERWACHT
Der Reset kann zweierlei Typs sein: Manuell und ©2

Uberwa(;_ht. Wird die Option Manuell gewahlt, wird
nur der Ubergang des Signals 0 auf 1 Uberpruft. Im

. . . RESET e \ RESET
Fall Uberwacht wird der doppelte Ubergang von 0 N t Al
auf 1 und Ruckkehr auf O Gberpruft. = = |_
OUTPUT OUTPUT
. ) E t1 > 250ms
UnLock Zeit (s): ¢ =250ms 2 = 250ms

Zeit, die zwischen der Aktivierung des UnLock
cmd-Befehls und der tatsachlichen Freigabe der
Verriegelung (Ausgang LockOut) verstreicht.

e 0 ms + 1 s Abstand 100 ms

e 15s+10s Abstand 0,5 s

e 15s+25s Abstand 5 s

Feedback Zeit (s):

Maximal zulédssige Verzogerungszeit zwischen dem Ausgang LockOut und dem Eingang Lock_fbk (muss
die auf dem Datenblatt der Verriegelung festgestellte mit dem entsprechenden, vom Bediener festgelegten
Spielraum sein).

* 10 ms + 100 s Abstand 10 ms

* 150 ms + 1 s Abstand 50 ms

e15s+3sAbstand0,5s

Federverriegelung:
Die Verriegelung wird passiv blockiert und aktiv freingegeben, d. h., die mechanische Kraft der Feder hélt sie
blockiert. Der Schutz bleibt weiterhin blockiert, auch wenn die Versorgung abgeschaltet ist.

Gate zwingen 6ffnen: )
Der zZyklus wird nur beim Offnen der Tur und nachfolgender Bestatigung auf dem Input GATE fortgesetzt.

Gate nicht vorhanden:
Ist dies ausgewahlt, ist die Konfiguration ohne Gate gestattet, doch nur mit LOCK FEEDBACK (Feedback der
Verriegelungsspule).

Aktivierung Error Out:

Die Verriegelung wird passiv gesperrt und aktiv freingegeben, d. h. die mechanische Kraft der Feder halt die
Sperre (zum Beispiel Tur gedffnet bei blockiertem Schutzblock, Feedback Zeit Gber der maximal zuldssigen,
usw.).
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Ein- / Ausgange des Operators ,,GUARD LOCK*

Eingang Lock Fbk

Der Eingang Lock_fbk wird zum Erfassen (Feedback) des Status des Elektromagneten verwendet, der die
Verriegelung freigibt/ blockiert.

Die elektromagnetische Verriegelungen werden anhand eines elektrischen Befehls freingegeben/blockiert, der
einen Elektromagneten erregt/abschaltet, dessen Status durch Einsatz geeigneter Kontakte zur Verfligung steht.

Zum Beispiel kann der Status des Elektromagneten durch einen SchlieBerkontakt angegeben werden, der
geschlossen wird, sollte der Elektromagnet erregt werden, wie in folgender Abbildung dargestellt:

VT{! VT
| Elektromagnet % Elektromagnet

\ bestromt

% stromlos

Eingang
Madule

Eingang
Maodule

Beispiel der Erfassung des Status des Elektromagneten einer Verriegelung.
Das am Modul ankommende Signal wird vom Operator ,Guard Lock" verarbeitet

Eingang GATE

Der Eingang Gate erfasst bei Aktivierung den Status (Feedback) der an die Verriegelung angeschlossenen Tur/Tor.
Der Status der Tur/Tor (GATE) wird unter Verwendung geeigneter Kontakte erfasst. Zum Beispiel kann der Status
der Tur/Tor durch einen Schliel3erkontakt angegeben werden, der geschlossen wird, sollte die Tur/Tor geschlossen
werden, wie in folgender Abbildung dargestellt:

vee vge

\l TORZUSTAND: ¢ TORZUSTAND:
GEOFFNET | GESCHLOSSEN

Eingang
Module

Eingang
Module

Beispiel der Erfassung des Status einer an die Verriegelung angeschlossen Tur/Tor.
Das am Modul ankommende Signal wird vom Operator ,Guard Lock" verarbeitet
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Eingang UnLock _cmd

Der Eingang UnLock_cmd erfasst den vom Anwender gesendeten Befehl zur Blockierung oder Freigabe der
Verriegelung.

Im Detail:

- Anforderung der Freigabe der Verriegelung: das Steuersignal UnLock_cmd muss den Wert LL1 annehmen

- Anforderung der Blockierung der Verriegelung: das Steuersignal UnLock_cmd muss den Wert LLO annehmen

Das Steuersignal kann zum Beispiel von einer Taste kommen.

Ausgang Output

Abhangig von dem angenommen Wert gibt dieses Signal die in der unten stehenden Tabelle angegebenen
Informationen an.

Wert Bedeutung

- Tur/Tor geschlossen
- Verriegelung blockiert

- Anforderung der Freigabe der Verriegelung von Seiten des Benutzers
- Fehler liegt vor

Output LL1

Output LLO

Ausgang LockOut

Dieses Signal steuert den Elektromagneten der Verriegelung und kann die Werte LLO und LL1 annehmen.

Ausgang ErrorOut

Dieses Signal gibt bei Aktivierung an, dass ein Fehler in der Steuerung der Verriegelung vorliegt, wenn es den Wert
LL1 annimmt. In Abwesenheit von Fehlern nimmt es den Wert LLO an.

162 0264480/ 13.01.23 de / 676A



Konfigurierbares Sicherheitssystem SAFEMASTER PRO DOLD

Betriebsarten: Allgemeine Beschreibung

Der Operator ,,Guard Lock“ uberprift die Ubereinstimmung zwischen dem Status der Steuerung
»Unlock_cmd®, dem Status einer Tur/Tor (E-GATE), wo vorhanden, tber das Signal ,GATE™ und den Status
des Elektromagneten uber das Signal ,,Lock_fbk*. Der Hauptausgang ,,Output* nimmt den Wert LL1 (TRUE)
an, wenn die Verriegelung geschlossen und blockiert ist.

Betriebsart ohne Gate

In diesem Fall wahlt der Benutzer den Parameter (=) Elucsaemio
,Gate nicht vorhanden*. GUARD LOCK

Der Eingang Lock_fbk muss notwendigerweise an ein Input- Reset Ty
Element des Typs ,LOCK FEEDBACK" angeschlossen sein, das R
den Status des Verriegelungselektromagneten erfasst.

hatprat

Der Eingang UnLock_cmd kann im Schaltplan beliebig
angeschlossen werden und bestimmt die Anfrage der Freigabe
der Verriegelung (wenn auf LL1)

Das Output-Signal befindet sich auf LL1 (TRUE), wenn die Y RS vering ot Ot
Schutztlr geschlossen und die Verriegelung blockiert ist. Wird
ein Freigabebefehl auf den Eingang UnLock _cmd angewendet,
wird das Output-Signal auf LLO gebracht und die Verriegelung wird mit dem LockOut-Signal freingegeben.
Das Output-Signal kann den Wert LLO (FALSE) auch dann annehmen, wenn Fehlerbedingungen vorliegen
(z. B. Feedback-Zeit GUber der maximal zulassigen, usw.).

Ab dem Moment, in dem der Freigabebefehl UnLock_cmd erfasst wird, gibt das LockOut-Signal die Verriegelung
nach einem Zeitraum frei, der einer vom Benutzer als Parameter eingebbaren UnLock-Zeit entspricht.

Die Aktivierungszeit des Elektromagneten hangt eng mit seinen technisch-physikalischen Eigenschaften
zusammen und konnte daher jeweils abhangig vom verwendeten Verriegelungstyp anders sein. Folglich
andert ab dem Moment, in dem die Aktivierung mit dem LockOut-Signal gesteuert wird, das Feedback-Signal
Lock_fbk seinen Status je nach Verriegelungstyp zu unterschiedlichen Zeiten. Um dieser Variabilitdt abzuhelfen,
kann der Benutzer den Wert des Parameters Feedback-Zeit andern, der der maximalen Zeit entspricht,
innerhalb der der Operator ,,Guard Lock® die Anderung des Status des Lock_fbk-Signals nach einer Anfrage
der Aktivierung des Elektromagneten erwartet. Selbstverstandlich muss dabei folgende Bedingung gelten

Feeback-Zeit > Zeit der Aktivierung des Elektromagneten
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Betriebsart ohne Gate

Beispiel der Betriebsart ohne Gate

In diesem Beispiel gibt der Benutzer die Verriegelung mit dem von einer Taste gebildeten Block ,,.SWITCH* frei.
Das LockOut-Signal steuert den Ausgang des Blocks ,,STATUS", der den Elektromagneten der Verriegelung
steuert, dessen Status vom Eingang Lock_fbk tber den Input-Block ,LOCK FEEDBACK" erfasst wird. Der
Ausgang ,,Outputl” gibt den Status der Vorgéange an.

Die im Beispiel verwendete Verriegelung bleibt blockiert, wenn der Elektromagnet nicht erregt ist, daher muss
die Option ,Federverriegelung” ausgewahlt werden.

Lock_fbk Qutput]

LockOut

Beispiel der Betriebsart ohne Gate

In der Abbildung sind rechts die Parameter des Guard Lock Operators. Links ist das Beispiel eines
Anwendungsplans. Man sieht, dass das Feedback des Elektromagneten aus zwei Kontakten besteht,
einem Offner- und einem SchlieBerkontakt. Ist der Elektromagnet erregt, wechseln die beiden Kontakte
den Status.

Die folgende Abbildung zeigt die Ablaufsignale des laufenden Betriebs mit detaillierter Beschreibung:

1. Zu diesem Zeitpunkt fordert der Anwender die Freigabe der Verriegelung an. Das Signal ,BEFEHL" wechselt
von LLO auf LL1, wahrend das Signal ,OUTPUT1" von LL1 auf LLO wechselt.

2. Zu diesem Zeitpunkt wird die Betatigung des Elektromagneten mit einer Verzégerung von ,Unlock-Zeit* nach
Absetzen des Befehls gesteuert. Als Verzégerung wurden 0,5 s gesetzt. Das Signal ,AKTIV* wechselt von LLO
auf LL1.

3. Zu diesem Zeitpunkt erfolgt die tatsachliche Aktivierung des Elektromagneten mit einer Verzdgerung von
95 ms nach Absetzen des Kommandos. Die Verzégerung ist bedingt durch die technischen Eigenschaften
des Elektromagneten. In jedem Fall liegen die 95 ms unter den 100 ms ,Feedback-Zeit* und damit liegen keine
Fehler vor.

4. Zu diesem Zeitpunkt lasst der Benutzer die Steuerung der Freigabe der Verriegelung los. Das Signal ,BEFEHL"
wechselt von LL1 auf LLO, ebenso wie das Betatigungssignal ,AKTIV*.

5. Zu diesem Zeitpunkt erfolgt die tatsachliche Deaktivierung des Elektromagneten mit einer Verzégerung von ca.
95 ms, bedingt durch die technischen Eigenschaften des Elektromagneten. Die Verriegelung ist nun tatsachlich
blockiert.

6. Sobald der ,Guard-Lock“-Operator erfasst, dass die Verriegelung blockiert, wird das Signal ,OUTPUTL1" auf
LL1 gesetzt.
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Betriebsart ohne Gate

SPUREN

FBK_ELEKT. ‘E : | @ @
BEFEHL @ §

OUTPUT1 | @

AKTIV. 2 @

Time (ms) o 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000

Ablaufsequenz des ,Guard Lock“-Blocks in der Betriebsart ohne Gate
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Betriebsart mit Gate

In diesem Fall darf der Benutzer den Parameter ( Eigenschatten
,Gate nicht vorhanden“ nicht auswahlen.

Der Eingang Gate muss notwendigerweise an ein

Input- Element des Typs "E-GATE" angeschlossen sein (siehe
Kapitel E-GATE -Vorrichtung fur bewegliche Schutzvorrichtungen),
das den Status der Tur / des Tors erfasst.

utput
lockOut

Der Eingang Lock _fbk muss notwendigerweise an ein Input-
Element des Typs ,LOCK FEEDBACK" angeschlossen sein, das
den Status des Verriegelungselektromagneten erfasst.

Der Eingang UnLock cmd kann im Schaltplan beliebig
angeschlossen werden und bestimmt die Anfrage der Freigabe der
Verriegelung (wenn auf LL1).

Das Output-Signal befindet sich auf LL1 (TRUE), wenn die Schutztlir geschlossen und die Verriegelung blockiert
ist.

Wird ein Freigabebefehl auf den Eingang UnLock_cmd angewendet, wird das Output-Signal auf LLO gebracht
und die Verriegelung wird mit dem LockOut-Signal freingegeben. Das Output-Signal kann den Wert LLO (FALSE)
auch dann annehmen, wenn Fehlerbedingungen vorliegen (z. B. Feedback-Zeit Uber der maximal zuléassigen,
usw.).

Ab dem Moment, in dem der Freigabebefehl UnLock_cmd erfasst wird, gibt das LockOut-Signal die Verriegelung
nach einem Zeitraum frei, der einer vom Benutzer als Parameter eingebbaren UnLock-Zeit entspricht.

Die Aktivierungszeit des Elektromagneten hangt eng mit seinen technisch-physikalischen Eigenschaften
zusammen und konnte daher jeweils abh&ngig vom verwendeten Verriegelungstyp anders sein. Folglich
andert ab dem Moment, in dem die Aktivierung mit dem LockOut-Signal gesteuert wird, das Feedback-Signal
Lock_fbk seinen Status je nach Verriegelungstyp zu unterschiedlichen Zeiten. Um dieser Variabilitat abzuhelfen,
kann der Benutzer den Wert des Parameters Feedback-Zeit &ndern, der der maximalen Zeit entspricht, innerhalb
der der Operator ,,Guard Lock“ die Anderung des Status des Lock_fbk-Signals nach einer Anfrage der
Aktivierung des Elektromagneten erwartet. Selbstverstéandlich muss dabei folgende Bedingung gelten:

Feeback-Zeit > Zeit der Aktivierung des Elektromagneten
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Betriebsart mit Gate

Beispiel der Betriebsart mit Gate

In diesem Beispiel gibt der Benutzer die Verriegelung mit dem von einer Taste gebildeten Block ,,SWITCH* frei.
Das LockOut-Signal steuert den Ausgang des Blocks ,,STATUS", der den Elektromagneten der Verriegelung
steuert, dessen Status vom Eingang Lock_fbk tber den Input-Block ,LOCK FEEDBACK" erfasst wird. Der
Ausgang ,Outputl” gibt den Status der Vorgange an.

Der Status der Tur wird vom Eingang ,Gate" Uber den Input-Block ,E-GATE" Uberwacht.

Die im Beispiel verwendete Verriegelung bleibt blockiert, wenn der Elektromagnet nicht erregt ist, daher muss
die Option ,Federverriegelung” ausgewahlt werden.

@ Eigenschaften
FEX_PORTR GUARD LOCK

Manueller Reset

GUARD LOCK

wingend offnen
cht vorhanden
o)
(o]

Akivierung Ermor Out

Beispiel der Betriebsart mit Gate

In der Abbildung sind rechts die Parameter des Guard Lock Operators. Links ist das Beispiel eines
Anwendungsplans. Man sieht, dass das Feedback des Elektromagneten aus zwei Kontakten besteht,
einem Offner- und einem SchlieRerkontakt. Ist der Elektromagnet erregt, wechseln die beiden Kontakte
den Status. Das Feedback der Tur besteht dagegen aus zwei Offnerkontakten

Die Abbildung zeigt die Ablaufsignale des laufenden Betriebs mit detaillierter Beschreibung:

1. Zu diesem Zeitpunkt fordert der Anwender die Freigabe der Verriegelung an. Das Signal ,BEFEHL" wechselt
von LLO auf LL1, wahrend das Signal ,OUTPUT1" von LL1 auf LLO wechselt.

2. Zu diesem Zeitpunkt wird die Betéatigung des Elektromagneten mit einer Verzogerung von ,Unlock-Zeit* nach
Absetzen des Befehls gesteuert. Als Verzégerung wurden 0,5 s gesetzt. Das Signal ,AKTIV* wechselt von LLO
auf LL1.

3. Zu diesem Zeitpunkt erfolgt die tatsachliche Aktivierung des Elektromagneten mit einer Verzogerung von
95 ms nach Absetzen des Kommandos. Die Verzogerung ist bedingt durch die technischen Eigenschaften
des Elektromagneten. In jedem Fall liegen die 95 ms unter den 100 ms ,Feedback-Zeit* und damit liegen keine
Fehler vor.

4. Zu diesem Zeitpunkt ist die Verriegelung freingegeben und der Bediener 6ffnet die Tiir. Das Signal ,FBK_TUR*

wechselt von LL1 auf LLO.

. Zu diesem Zeitpunkt schliel3t der Benutzer die Tur und folglich wechselt das Signal ,FBK_TUR*von LLO auf LL1.

. Zu diesem Zeitpunkt lasst der Benutzer die Steuerung zur Freigabe der Tur los. Der ,Guard-Lock" erfasst

durch das Signal ,FBK_TUR* die geschlossene Tir und steuert die Blockierung der Verriegelung. Tatsachlich
wechselt das Signal ,AKTIV.“Von LL1 auf LLO.

7. Zu diesem Zeitpunkt erfolgt die tatsachliche Deaktivierung des Elektromagneten mit einer Verzégerung von ca.
95 ms, bedingt durch die technischen Eigenschaften des Elektromagneten. Die Verriegelung ist nun tatsachlich
blockiert.

8. Sobald der ,Guard-Lock“-Operator erfasst, dass die Verriegelung blockiert und die Tur verschlossen ist, wird
das Signal ,OUTPUT1" auf LL1 gesetzt.

o Ol
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Betriebsart mit Gate

SPUREN

FBK_ELEKT.

BEFEHL

FBK_TUR

OUTPUT1

AKTIV.
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Ablaufsequenz des ,Guard Lock“-Blocks in der Betriebsart mit Gate

1000

1500

3000 3500

168

0264480/ 13.01.23 de / 676A



Konfigurierbares Sicherheitssystem SAFEMASTER PRO DOLD

Betriebsart mit Verpflichtung des Gate-Offnens

In diesem Fall darf der Benutzer den Parameter (@) Eigenschatten
,Gate nicht vorhanden® nicht auswahlen, sondern muss den GUARD LOCK
Parameter ,Verpflichtung Gate 6ffnen“ wahlen. ManueBer Reset

Der Eingang Gate muss notwendigerweise an ein Input-Element At
des Typs ,E-GATE" angeschlossen sein, das den Status der Tur/
Tor erfasst.

Hinweis: In diesem Modus muss das Input-Signal ,,Gate* das
Offnen der Tur bestatigen

Der Eingang Lock_fbk muss notwendigerweise an ein Input- i hbrots
Element des Typs ,LOCK FEEDBACK" angeschlossen sein, das I R OiEr s Error Ot
den Status des Elektromagneten der Verriegelung erfasst.

Der Eingang UnLock_cmd kann im Schaltplan beliebig angeschlossen werden und bestimmt die Anfrage der
Freigabe der Verriegelung (wenn auf LL1).

Das Output-Signal befindet sich auf LL1 (TRUE), wenn die Schutztir geschlossen und die Verriegelung
blockiert ist. Wird ein Freigabebefehl auf den Eingang UnLock_cmd angewendet, wird das Output-Signal auf
LLO gebracht und die Verriegelung wird mit dem LockOut-Signal freingegeben.

Das Output-Signal kann den Wert LLO (FALSE) auch dann annehmen, wenn Fehlerbedingungen vorliegen
(z. B. Tur geoffnet bei blockiertem Schutzblock, Feedback Zeit Uber der maximal zul&ssigen, usw.).

Ab dem Moment, in dem der Freigabebefehl UnLock_cmd erfasst wird, gibt das LockOut-Signal die Verriegelung
nach einem Zeitraum frei, der einer vom Benutzer als Parameter eingebbaren UnLock-Zeit entspricht.

Die Aktivierungszeit des Elektromagneten hangt eng mit seinen technisch-physikalischen Eigenschaften
zusammen und kénnte daher jeweils je nach verwendetem Verriegelungstyp anders sein. Folglich andert ab
dem Moment, in dem die Aktivierung mit dem LockOut-Signal gesteuert wird, das Feedback-Signal Lock_fbk
seinen Status je nach Verriegelungstyp zu unterschiedlichen Zeiten. Um dieser Variabilitat abzuhelfen, kann der
Benutzer den Wert des Parameters Feedback-Zeit andern, der der maximalen Zeit entspricht, innerhalb der der
Operator ,Guard_Lock" die Anderung des Status des Lock_fbk -Signals nach einer Anfrage der Aktivierung des
Elektromagneten erwartet. Selbstverstandlich muss dabei folgende Bedingung gelten:

Feeback-Zeit > Zeit der Aktivierung des Elektromagneten
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Betriebsart mit Verpflichtung des Gate-Offnens

Beispiel der Betriebsart mit Verpflichtung des Gate-Offnens

In diesem Beispiel gibt der Benutzer die Verriegelung mit dem von einer Taste gebildeten Block ,,.SWITCH* frei.
Das LockOut-Signal steuert den Ausgang des Blocks ,,STATUS®, der den Elektromagneten der Verriegelung
steuert, dessen Status vom Eingang Lock_fbk tber den Input-Block ,LOCK FEEDBACK" erfasst wird. Der
Ausgang ,,Outputl” gibt den Status der Vorgange an.

Der Status der Tur wird vom Eingang ,Gate* Uber den Input-Block ,E-GATE" Uberwacht, der Parameter
Lverpflichtung Gate 6ffnen” wird ausgewabhilt.

Die im Beispiel verwendete Verriegelung bleibt blockiert, wenn der Elektromagnet nicht erregt ist, daher muss
die Option ,Federverriegelung” ausgewahlt werden

@ Eigenschaften

FBX_PCRTR GUARD LOCK

GUARD LOCK

Beispiel der Betriebsart mit Verpflichtung des Gate-Offnens

In der Abbildung sind rechts die Parameter des Guard Lock Operators. Links ist das Beispiel eines
Anwendungsplans. Man sieht, dass das Feedback des Elektromagneten aus zwei Kontakten besteht,
einem Offner- und einem SchlieRerkontakt. Ist der Elektromagnet erregt, wechseln die beiden Kontakte
den Status. Das Feedback der Tur besteht dagegen aus zwei Offnerkontakten.

Die folgende Abbildung zeigt die Ablaufsignale des laufenden Betriebs mit detaillierter Beschreibung:

1. Zu diesem Zeitpunkt fordert der Anwender die Freigabe der Verriegelung an. Das Signal ,BEFEHL" wechselt
von LLO auf LL1, wéhrend das Signal ,OUTPUT1" von LL1 auf LLO wechselt.

2. Zu diesem Zeitpunkt wird die Betatigung des Elektromagneten mit einer Verzégerung von ,Unlock-Zeit* nach
Absetzen des Befehls gesteuert. Als Verzégerung wurden 0,5 s gesetzt. Das Signal ,AKTIV* wechselt von LLO
auf LL1.

3. Zu diesem Zeitpunkt erfolgt die tatsachliche Aktivierung des Elektromagneten mit einer Verzogerung von
95 ms nach Absetzen des Kommandos. Die Verzdgerung ist bedingt durch die technischen Eigenschaften
des Elektromagneten. In jedem Fall liegen die 95ms unter den 100 ms ,Feedback-Zeit" und damit liegen keine
Fehler vor.

4. Zu diesem Zeitpunkt ist die Verriegelung freingegeben und der Bediener 6ffnet die Tiir. Das Signal ,FBK_TUR*

wechselt von LL1 auf LLO.

. Zu diesem Zeitpunkt schlieRt der Benutzer die Tiir und folglich wechselt das Signal ,FBK_TUR*von LLO auf LL1.

. Zu diesem Zeitpunkt lasst der Benutzer die Steuerung zur Freigabe der Tur los. Der ,Guard-Lock" erfasst

durch das Signal ,FBK_TUR* die geschlossene Tur und steuert die Blockierung der Verriegelung. Tatsachlich
wechselt das Signal ,AKTIV.“ Von LL1 auf LLO.

7. Zu diesem Zeitpunkt erfolgt die tats&chliche Deaktivierung des Elektromagneten mit einer Verzégerung von ca.
95 ms, bedingt durch die technischen Eigenschaften des Elektromagneten. Die Verriegelung ist nun tatsachlich
blockiert.

8. Sobald der ,Guard-Lock“-Operator erfasst, dass die Verriegelung blockiert und die Tur verschlossen ist, wird
das Signal ,OUTPUT1" auf LL1 gesetzt.

o Ol
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Betriebsart mit Verpflichtung des Gate-Offnens

SPUREN

FBK_ELEKT. | @ @

BEFEHL

FBK_TUR £ : 2 - @
OUTPUT1 @ | I
AKTIV. 2 | @

Time (ms) 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000

Ablaufsequenz des ,Guard Lock“-Blocks in der Betriebsart Verpflichtung des Gate-Offnens

In der Betriebsart ,Verpflichtung Gate 6ffnen® zeigt der Operator ,Guard Lock* einen Fehler an, wenn er das
Offnen der Tir nach einer Freigabeanforderung der Verriegelung nicht erfasst. Dieses Konzept wird in der
folgenden Abbildung hervorgehoben. Im vorliegenden Fall wurde die Option ,Aktivierung Error out” im Plan aus
untenstehender Abbildung gewéahlt, um die Stérung im Graphen einblenden zu kdnnen.

Wie zuvor verlangt der Operator die Freigabe der Verriegelung doch die Tur wird nie gedffnet, ein Umstand,
der von dem Signal ,FBK_TUR* angezeigt wird, das fest auf LL1 bleibt. Folglich wechselt, wenn der Zyklus
der Freigabe / Blockierung beendet ist, im Moment ,E" der Operator ,Guard_Lock" den Status des Signals
~FEHLER" von LLO auf LL1.

SPUREN

FBK_ELEKT.

BEFEHL

FBK_TOR

QUTFUT1

AKTIV.

FEHLER @

Time (ms] 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000

Beispiel einer moglichen Storung im Modus ,Verpflichtung des Gate-Offnens*.

In diesem Fall wird der Fehler generiert, weil die Tlr nie gedffnet wird, obwohl eine Anforderung zum Freigeben /
Blockieren der Verriegelung erfolgt ist.
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ZAHLER OPERATOREN

Die Operatoren des Typs ZAHLER gestatten dem Benutzer, ein Signal (TRUE) zu erzeugen, sobald die
eingegebene Zahlung erreicht wird.

COUNTER (Max. Anzahl 16)

Der Operator COUNTER ist ein Impulszéhler. (~) Eigenschatten
Es gibt drei Betriebsarten: COUNTER
1) AUTOMATISCH

2) MANUELL
3) MANUELL+AUTOMATISCH

| Coooaite Flanks
Parameter Zahberiyp
Marual/ Automataon v
Ck down:
Gestattet eine Ruckwartszahlung. [] Zsmiarstatus

Aktivierung Clear:

Ist dies ausgewahlt, wird die Clear-Anfrage aktiviert, um die Zahlung wieder aufzunehmen, indem der Ausgang
Q wieder auf 0 gebracht wird (FALSE). AuRerdem wird die Méglichkeit gegeben, die automatische Funktion
(Automatische Aktivierung) mit manuellem Reset zu aktivieren.

Erfolgt die Auswahl nicht, ist die Betriebsart ,automatisch®, und beim Erreichen der eingegebenen Zahlung wird
der Ausgang auf 1 (TRUE) gesetzt und bleibt wahrend zwei ganzer Zyklen in diesem Zustand. Danach wird er
zuriickgesetzt

Doppelte Flanke:
Wird dies ausgewahlt, werden sowohl die steigenden als auch die fallenden Flanken gezahit

Zahlerstatus:

Ist dies ausgewahlt, wird gestattet, aus dem Verzogerungsblock den aktuellen Z&hlerwert zu extrahieren. Dieser
Ausgang kann im Eingang an einen oder mehrere COUNTER COMPARATOR-BIocke Ubertragen werden.
Zahlwert 6 fur alle Beispiele:

1) Der Zahler erzeugt einen Impuls der Dauer, die 2 x Zykluszeit (im REPORT angezeigt) entspricht, sobald
die eingegebene Zahlung erreicht wird. Ist der Pin von CLEAR nicht aktiviert, ist dies der Standardmodus.

VUL

Internal 14 0 B g8 0;1:2 340 bio; T 24 4 50 1-2.3j4

counter | | 1 |
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COUNTER (Max. Anzahl 16)

2) Der Zahler bringt den Ausgang Q auf 1 (TRUE), sobald die eingegebene Z&hlung erreicht ist. Der Ausgang
Q wird O (FALSE), wenn das Signal CLEAR aktiviert wird.

=S NIUUUL

In Clear | i 1 I ] i i i i - |

outqQ ! ; i

Internal B d B S i E 5;5:5.656;0'0;0 10 20 31 @ 5 6-6:5;6

counter

3) Der Zahler erzeugt einen Impuls der Dauer, die der Reaktionszeit entspricht, sobald die eingegebene
Zahlung erreicht wird. Wird das Signal CLEAR aktiviert, kehrt die interne Zahlung auf 0 zuriick.

e

In Clear i

o HH

Internal
counter

COUNTER COMPARATOR

Der Operator COUNTER COMPARATOR igestattet
das Vergleichen mit dem Wert des eingegebenen
Schwellenwerts verbundenen Werts des COUNTER.
Der Ausgang OUT ist O (FALSE), solange der Wert des
COUNTER unter Schwellenwert liegt. Der Ausgang
OUT wird fir COUNTER-Werte gleich oder tiber dem
Schwellenwert auf 1 (TRUE) gebracht.

RS S R D
(LR L o e -

Achtung: der COUNTER COMPARATOR-Operator kann nur mit dem Ausgang Counter-Wert eines

COUNTER-Operators verbunden werden. Es kbnnen mehrere Counter Comparator-Operatoren mit jedem
Counter-Operator verbunden werden
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TIMER OPERATOREN (MAX. 32 MIT UG 6911.10; 48 MIT UG 6911.12/080)

Die Operatoren des Typs TIMER gestatten dem Benutzer das Erzeugen eines Signals (TRUE oder FALSE) fur
einen vom Benutzer bestimmten Zeitraum.

CLOCKING

Wenn der Eingang In sich auf 1 befindet (TRUE), liefert der (=) Eigenschaften
Operator CLOCKING am Ausgang ein gleichmafiges Takt- HEE e
Signal, dessen Periode der eingegebenen Zeit entspricht.
CLOCKING hat bis zu 7 Eingénge zur Steuerung des
Tastverhaltnis am Ausgang

CLOCKING

®
3

ut

J

Parameter
_ 20
M 30
Die Periode kann von 10 ms bis 1098,3 s eingegeben werden. 4
MaRstab: Rk
Der Benutzer kann zwei verschiedene Skalen fur die 2
einzustellende Zeit T wahlen. 8

* 10 ms...60 s, Schritt 10 ms
¢ 60,1 s...1098,3 s Schritt 100 ms

Duty cycle choice:
Es kdnnen bis zu 7 Eingange fur 7 unterschiedliche Tastverhaltnisse des Ausgangssignals ausgewahlt werden

Abhangig vom aktiven Eingang hat das Clock-Signal auf OUT ein entsprechendes Tastverhéaltnis. Der Eingang
EN muss stets high sein (TRUE).

Die nachfolgende Tabelle stellt die Funktionsweise des Operators dar:

EN 10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% ouT
0 ] 0 0 ] 0 0 ] 0 0
1 0 0 0 0 0 0 0 0 50%
1 1 0 0 0 0 0 0 0 10%
1 0 1 0 0 0 0 0 0 20%
1 0 4] 1 0 4] - 0 0 30%
1 0 0 0 1 0 - 0 0 40%
% 0 0 0 0 1 - 0 0 50%
b 0 0 0 0 0 1 ] 0 60%
A 0 0 0 0 0 0 1 0 70%
1 0 0 0 0 0 0 0 1 80%
1 1 0 0 0 0 0 0 1 90%
Der Stromkreis vor dem Operator CLOCKING muss das Vorliegen nur eines Eingangssignals aul3er dem
Enable EN garantieren (ausgenommen das Paar 10 %, 80 %).
Das gleichzeitige Vorliegen des Eingangs EN und einer Anzahl von Eingangen >1 auf high (TRUE) erzeugt
am Ausgang ein Signal mit Tastverhaltnis = 50 %.

EN

DUTY CYCLE 50% | |

:
:
i :
DUTY CYCLE 20% | I | I
:
;
p
‘
:

H H
i
i

DUTY CYCLE 40% ! I
i |
L |
i
:

DUTY CYCLE 80% |}
i |
i

i Zeit
H
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MONOSTABLE
Der Operator MONOSTABLE liefert am Ausgang Out eine 1 ~](®) eigenschatten
(TRUE), die von der steigenden Flanke des Eingangssignals
In aktiviert wird und dort fur die eingegebene Zeit verbleibt MONOSTABLE Zeit ( Jen mit Return:
Parameter
Zeit:

Die Periode kann von 10 ms bis 1098,3 s eingegeben werden

Mal3stab:

Der Benutzer kann zwei verschiedene Skalen fiir die einzustellende Zeit T wahlen.
* 10 ms...60 s, Schritt 10 ms

* 60,1 s...1098,3 s Schritt 100 ms

Retriggerable:
Bei dieser Option wird der Zeitablauf bei jedem Statuswechsel (ausgewéahlte Flanke) des Eingangs In auf Null

zurlickgesetzt.
Steigende Flanke:
Bei dieser Option wird der Ausgang Out mit der steigenden Flanke des Eingangssignals In auf 1 (TRUE) gesetzt

und bleibt in diesem Zustand fur die vorgegebene Zeit. Diese kann jedoch verlangert werden, bis der Eingang
In auf 1 (TRUE) bleibt.

Out

Wurde die Option ,Steigende Flanke® nicht ausgewahlt, wird die Logik umgekehrt. Der Ausgang Out wird mit der
fallenden Flanke des Eingangssignals In auf O (FALSE) gesetzt und bleibt in diesem Zustand flr die vorgegebene
Zeit. Diese kann jedoch verlangert werden, bis der Eingang In auf 0 bleibt (FALSE).

3

Out ‘ \

&
<
v
~
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MONOSTABLE B

Der Operator MONOSTABLE_B liefert am Ausgang Out () Eigenschaften
eine 1 (TRUE), die von der steigenden/fallenden Flanke LE B

des Eingangssignals In aktiviert wird und dort fir die MONOSTABLE B
eingegebene Zeit verbleibt.

ut

Parameter

Zeit:
Die Periode kann von 10 ms bis 1098,3 s eingegeben werden

Malstab:

Der Benutzer kann zwei verschiedene Skalen fir die einzustellende Zeit T wahlen.
* 10 ms...60 s, Schritt 10 ms

* 60,1 s...1098,3 s Schritt 100 ms

Retriggerable:
Bei dieser Option wird der Zeitablauf bei jedem Statuswechsel (ausgewéhlte Flanke) des Eingangs In auf Null

zurlickgesetzt

Steigende Flanke:
Bei dieser Option wird der Ausgang Out mit der steigenden Flanke des Eingangssignals In auf 1 (TRUE) gesetzt
und bleibt in diesem Zustand fir die vorgegebene Zeit.

Wurde die Option ,Steigende Flanke" nicht ausgewahlt, wird die Logik umgekehrt. Der Ausgang Out wird mit der
fallenden Flanke des Eingangssignals In auf 0 (FALSE) gesetzt und bleibt in diesem Zustand fur die vorgegebene
Zeit

Im Gegensatz zum Operator MONOSTABLE bleibt der Ausgang Out des MONOSTABIL_B nicht langer als
fur den eingegebenen Zeitraum t auf 1 (TRUE)

Out

Steigende Flanke

Qut

Fallende Flanke
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PASSING MAKE CONTACT
Beim Operator PASSING MAKE CONTACT folgt der Ausgang ~ | Eigenschaft

Out dem auf dem Eingang In vorliegendem Signal.

Bleibt dieses jedoch langer als vorgegeben auf 1 (TRUE),
wird der Ausgang Out auf 0 (FALSE) gesetzt.

Bei einer fallenden Flanke von Eingang In wird der Timer
geldscht.

PASSING MAKE CONTACT

Zeit (Bestastigen mit Retum):
| 0.01

s {yms

[#]Retriggerable

In N N A N
B <T R <T <T -T
Out
Parameter
Zeit:

Die Periode kann von 10 ms bis 1098,3 s eingegeben werden

Mal3stab:

Der Benutzer kann zwei verschiedene Skalen fiir die einzustellende Zeit T wahlen.

* 10 ms...60 s, Schritt 10 ms
¢ 60,1 s...1098,3 s Schritt 100 ms

Retriggerable:

Bei dieser Option wird der Zeitablauf bei der fallenden Flanke nicht zurlickgesetzt. Bei einer erneuten steigenden
Flanke wird die Zeit zurlickgesetzt und erneut gestartet. Der Ausgang wird erst nach Ablauf der eingestellten

Verzdgerungszeit von 1 auf O zuriickgesetzt

In M F F A
<T <T <T
-

Out
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VERZOGERUNG
Der Operator VERZOGERUNG gestattet die Anwendung einer ~](®) Eigenschaften
Verzogerung auf ein Signal, indem der Ausgang Out bei einem DELAY

Wechsel des Eingangs In nach der eingegebenen Zeit auf 1
(TRUE) gebracht wird.

OF: om
Parameter Retriggerable
S-:gc“dE Flanks
Zeit:

Die Periode kann von 10 ms bis 1098,3 s eingegeben werden

Malstab:

Der Benutzer kann zwei verschiedene Skalen fir die einzustellende Zeit T wahlen.
* 10 ms...60 s, Schritt 10 ms

* 60,1 s...1098,3 s Schritt 100 ms

Retriggerable:
Bei dieser Option wird der Zeitablauf bei jedem Statuswechsel (ausgewéahlte Flanke) des Eingangs In auf Null
zurlickgesetzt

Steigende Flanke:

Bei dieser Option beginnt der Zeitablauf mit der steigenden Flanke des Eingangssignals In. Befindet sich der
Eingang In nach Zeitablauf auf 1 (TRUE), wird der Ausgang Out auf 1 (TRUE) gesetzt. Der Ausgang bleibt
gesetzt, solange auch der Eingang In auf 1 (TRUE) bleibt.

Out

Wird die Option ,Steigende Flanke" nicht ausgewahlt, kehrt sich die Logik um und der Ausgang Out wird bei der
steigenden Flanke des Eingangs In auf 1 (TRUE) gesetzt. Die Verzégerung beginnt mit der fallenden Flanke des
Eingangs In und nach Ablauf der Zeit wird der Ausgang Out auf 0 (FALSE) gesetzt, wenn sich auch der Eingang
In auf O (FALSE) befindet. Andernfalls bleibt er auf 1 TRUE.

[

| i -
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DELAY LINE

Der Operator DELAY LINE fligt eine Verzdgerung zu ~ |(#) Eigenschaften
einem Signal hinzu und bringt den Ausgang OUT bei DELAY LINE
einem Ausfall des Signals In nach der eingegebenen Zeit t
auf 0. DELAY LINE
Kehrt In vor Ablauf der eingegebenen Zeit auf 1 zurtick,
erzeugt der Ausgang OUT in jedem Fall einen Impuls LLO
mit einer Dauer von ca. dem Doppelten der Reaktionszeit
und um die eingegebene Zeit verzogert

ut =~ A

Parameter

Zeit:
Gestattet die Eingabe der gewiinschten Verzégerungszeit (delay) unter Auswahl der bevorzugten Mal3einheit. Die
Verzdgerung kann von 10 ms bis 1098,3 s eingegeben werden.

IN IN U

| |
ouT | t ouT H
B pl L i 2xUresp
‘_

Mal3stab:

Der Benutzer kann zwei verschiedene Skalen fir die einzustellende Zeit T wahlen.
¢ 10 ms...60 s, Schritt 10 ms

¢ 60,1 s...1098,3 s Schritt 100 ms

Im Gegensatz zum Operator DELAY filtert der Operator DELAY LINE eventuelle unter der eingegebenen
Zeit liegende Unterbrechungen des Eingangs In nicht.

Dieser Operator wird bei der Verwendung von verzégerten OSSDs angezeigt (die OSSDs missen mit
MANUELLEM NEUSTART programmiert sein).
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LONG DELAY
Der LONG DELAY-Operator gestattet die Anwendung @ Eigenschaften
einer Verzogerung (bis Uber 15 Stunden) auf ein Signal, LONG DELAY
indem der Ausgang Out nach der eingegebenen Zeit bei (0.55 + 545755]

einer Anderung der Signalebene auf dem Eingang In auf 1 e

(TRUE) gebracht wird. — I
Parameter - e

Frmer
[

Zeit:
Die Verzogerung kann von 0,5 s bis 54915 s eingegeben
werden

Malstab:

Der Benutzer kann zwei verschiedene Skalen fir die
einzustellende Zeit T wahlen. Timer-St
®* 0.5s...3000 s, Schritt 0.5 s
* 3005 s ... 54915 s Schritt 5s

Anfangsgrenze:

Ist dies ausgewahlt, beginnt die Verzdégerung auf der Anfangsgrenze des Signals In, nach dessen Ende der
Ausgang Out sich auf 1 (TRUE) begibt, wenn der Eingang In sich auf 1 (TRUE) befindet und bleibt dort, solan-
ge auch der Eingang In auf 1 (TRUE) bleibt).

Out

Ist dies nicht ausgewahlt, kehrt sich die Logik um und der Ausgang Out begibt sich auf 1 (TRUE) auf der
Anfangsgrenze In, die Verzégerung beginnt auf der Schlussgrenze des Eingangs In und nach Ablauf der Zeit
begibt sich der Ausgang Out auf O (FALSE), wenn auch der Eingang In sich auf 0 (FALSE) befindet, andern-
falls bleibt er auf 1 TRUE.

In hd ‘{“ ‘l\ ¥
c —

Out

Retriggerable:
Ausgewahlt, wird die Verzdogerung bei jedem Statuswechsel des Eingangs In auf Null gestellt

Timer-Status:
Ist dies ausgewabhlt, wird gestattet, aus dem Verzégerungsblock den Punktwert des Timers zu extrahieren.
Dieser Ausgang kann im Eingang an einen DELAY COMPARATOR-Block tbertragen werden.
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DELAY COMPARATOR

Der Operator DELAY COMPARATOR gestattet das
Vergleichen des mit dem Wert des eingegebenen
Schwellenwerts verbundenen Werts des LONG DELAY-
Timers.

Der Ausgang OUT ist 0 (FALSE), solange der Wert des
Timers unter dem Schwellenwert liegt. Der Ausgang OUT
wird far Timer-Werte gleich oder tber dem Schwellenwert
auf 1 (TRUE) gebracht.

Kehrt In vor Ablauf der eingegebenen Zeit auf 1 zurtick,
erzeugt der Ausgang OUT in jedem Fall einen Impuls LLO
mit einer Dauer von ca. dem Doppelten der Reaktionszeit
und um die eingegebene Zeit verzdgert.

DELAY COMPARATOR

@ Eigenschaften

RATOR

CELAY COMPA

Parameter

Schwelle:

Die Schwelle kann von 0.5 s bis 54915 s eingegeben werden.

Malstab:

Der Benutzer kann zwei verschiedene Skalen fiir die einzustellende Zeit T wahlen.

¢ 0.5s...3000 s, Schritt 0.5 s
* 3005 s ...54915 s Schritt5 s

Operator verbunden werden

Achtung: Der Delay Comparator-Operator kann nur mit dem Ausgang Timer-Wert eines LONG DELAY-
Operators verbunden werden. Es kdnnen mehrere Delay Comparator-Operatoren mit jedem Long Delay-
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LONG DELAY LINE

Der Operator LONG DELAY flugt eine Verzégerung zu @ Eigenschaften
einem Signal hinzu und bringt den Ausgang OUT nach der ong Delay Line
von der Schlussgrenze des Signals IN eingegebenen Zeit 035+

auf 0.
Kehrt IN vor Ablauf der eingegebenen Zeit auf 1 zurlck, LOMG DELAY LINE
generiert der Ausgang OUT in jedem Fall einen Impuls Brin T
auf Ebene 0 mit einer Dauer von ca. dem Doppelten der
Reaktionszeit und um die eingegebene Zeit verzogert

Parameter

Zeit:
Gestattet die Eingabe der gewlinschten Verzdgerungszeit (Delay). Die Verzdgerung kann von 0.5 s bis 54915 s
eingegeben werden.

. o

! 3 T H
out -t ouT |

- >
—» 4— 2xZykluszeit

Mal3stab:

Der Benutzer kann zwei verschiedene Skalen fiir die einzustellende Zeit T wahlen.
¢ 0.5s5...3000 s, Schritt 0.5 s

e 3005 s ...54915 s Schritt 5 s

Im Gegensatz zu den Operatoren DELAY und LONG DELAY filtert der Operator LONG DELAY LINE
eventuelle unter der eingegebenen Zeit liegende Unterbrechungen des Eingangs IN nicht.

Dieser Operator wird bei der Verwendung von verzogerten OSSD angezeigt (die OSSD muss mit
MANUELLEM NEUSTART programmiert sein).
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MUTING OPERATOREN (MAX. 4 MIT UG 6911.10, 8 MIT UG 6911.12/080)

Die Funktion des MUTING

Die Funktion des Muting ist in der Lage, die provisorische und automatische Unterbrechung des Betriebs
einer Sicherheitsvorrichtung zu erwirken, um den normalen Materialfluss Uber den geschtitzten Durchgang zu
ermoglichen. Der Bediener ist somit in der Lage in einer moglichen Gefahrensituation die Sicherheitsvorrichtung
vorriibergehend zu umgehen und so dem Material das Uberqueren zu ermdglichen.

,»Gleichzeitiges* MUTING (MUTING "Con")

~ | Eigenschaften

Die Aktivierung der Muting-Funktion erfolgt im Anschluss an e
die Unterbrechung der Sensoren S1 und S2 (die Reihenfolge SR
hat keine Bedeutung) innerhalb eines vom Bediener 10 ]' '
bestimmten Zeitraums zwischen 2 sund 5 s (bzw. S4 und S3 [ MUTING “Con® e Mit Enable

bei Material, das in Gegenrichtung lauft). Freiqabe Tvo
Mur Freigabe =
Der MUTING-Operator mit ,,Gleichzeitiger" Logik gestattet das Mit Muting Cut

Uberbriicken (Ausfiihren des Mutings) des Eingangssignals

Richtung

Input. Dafur stehen die Eingdnge der Sensorpaare S1-S2 und BDR ~|
S3-S4 zur Verfugung. Innerhalb der Sensorpaare ist keine SchlieBen van Muting
Reihenfolge der Signale einzuhalten. [cuRTAN ~]

Blind Time

250ms ~

Voraussetzung: Der Muting-Zyklus kann nur beginnen,
wenn sich alle Sensoren auf 0 (FALSE) befinden und der
Eingang Input auf 1 (TRUE) gesetzt ist (Lichtschranke
frei).

Parameter

Timeout (S):

Gestattet die Einstellung der Zeit von 10 s bis unendlich, innerhalb der der Muting-Zyklus beendet werden muss. Ist
nach Ablauf der eingestellten Zeit der Zyklus noch nicht abgeschlossen, wird das Muting umgehend unterbrochen.

Mit Enable:

Mit dieser Option kann die Muting-Funktion wahlweise aktiviert werden. Wird die Option ,Mit Enable” nicht
gewahlt, ist die Muting-Funktion immer aktiviert.

Bei der Funktion Enable kann zwischen zwei Arten (Typen) gewéhlt werden: Enable/Disable und nur Enable.
Wird Enable/Disable ausgewahlt, kann der Muting-Zyklus nicht beginnen, wenn sich Enable fest auf 1 (TRUE)
oder 0 (FALSE) befindet. Der Muting-Zyklus kann nur mit einer steigenden Flanke von Enable aktiviert werden.
Soll das Muting deaktiviert werden, muss Enable wieder auf 0 (FALSE) gebracht werden. Auf diese Weise
deaktiviert die fallende Flanke das Muting, ganz gleich in welchem Zustand es sich befindet.

Wird nur Enable ausgewahlt, kann die Muting-Funktion nicht deaktiviert werden. Enable muss bei dieser Option
in jedem Fall auf O (FALSE) gebracht werden, um mit einer neuen steigenden Flanke des Enable den Muting-
Zyklus starten zu kdnnen.

Richtung:
Die Reihenfolge der Belegung der Sensoren kann eingegeben werden.

Wenn ,BIDIR" eingestellt ist, kann die Belegung in beide Richtungen sowohl von S1&S2 nach S3&S4 als auch
von S3&S4 nach S1&S2 erfolgen.

Wird ,UP* ausgewahlt, muss die Belegung von S1&S2 nach S3&S4 erfolgen, Wird ,DOWN* gewdhlt, lautet die
richtige Belegungsrichtung S3&S4 nach S1&S2.
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Parameter

SchlieRen von Muting:

Die Beendigung des Muting-Vorgangs kann auf zwei Arten Uber die Optionen ,CURTAIN® und ,SENSOR*
erfolgen.

Wird CURTAIN ausgewahlt, erfolgt das SchlieRen des Mutings mit der steigenden Flanke des Input-Signals,
wahrend bei SENSOR das Schliel3en nach der Freigabe des vorletzten Sensors erfolgt.

Auswahl von CURTAIN

()]
-
()]
N
wn
w
(0]
5

Input
1

Muting
0

o|lo|lo|r|r|r|r|o
o|lo|lo|r|r|r|lo]|lo
RlRr|Oo|X|X]|F|F
o|lr|r|r|lo|lo|o|o
oflr|r|r|lo|lo|lo|o
olo|r|r|r|r|o

Auswahl von SENSOR

0]
=
()]
N
0]
w
(0)]
I

Input
1

Muting

o

ol|lo|lo|o|r|r|r|r]|o
o|lo|o|o|r|r|r|o|o
RlR|RP|O|X|[X]|F]|+
o|lo|r|r|r|lo|lo|o]|o
O|r|r|r|r|Oo|o|o|o
olo|r|r|r|r]|+]|O

Blind Time:

Nur bei Schliefen von Muting = Curtain, die Blind Time wird dann aktiviert, wenn nach dem kompletten
Ubergang der Paletten (SchlieRen des Muting-Zyklus) Gegenstande hervorstehen kénnen, die die Schranke
belegen und so den Eingang Input auf O (FALSE) setzen. Wéahrend der Blind Time bleibt der Eingang Input auf
1 (TRUE). Die Blind Time kann von 250 ms bis 1 Sekunde variieren.

Sensor-Zeit:
Das Zeitfenster flir die Aktivierung der Sensoren kann von 2 bis 5 s eingegeben werden.

Mindestzeit Sensoren:
Falls ausgewahlt, ermdglicht dies die Aktivierung des Mutingzyklus nur dann, wenn ein Zeitraum von mindestens
150 ms zwischen der Aktivierung von Sensor 1 und Sensor 2, bzw. von Sensor 3 und Sensor 4 liegt.

184 0264480/ 13.01.23 de / 676A



Konfigurierbares Sicherheitssystem SAFEMASTER PRO DOLD

»L“ MUTING
Die Aktivierung der Muting-Funktion erfolgt im Anschluss an ":‘—MELZ?"IE;:CJHH
die Unterbrechung der Sensoren S1 und S2 (die Reihenfolge Eom
hat keine Bedeutung) innerhalb eines vom Bediener e
bestimmten Zeitraums zwischen 2 s und 5 s. Der Muting- - g
Status endet nach der Freigabe des Durchgangs. e E:la §
Typ Enable
Mur Enable s |
Der MUTING-Operator mit ,L“-Logik gestattet das Ausfiihren N

des Mutings des Eingangssignals Input Giber den Eingang der B Ot

Sensoren S1 und S2. 5%95@
Zeit Muting-Ende
255 |
Blind Time
Voraussetzung: Der Muting-Zyklus kann nur beginnen, 50 ms v

wenn sich alle Sensoren auf 0 (FALSE) befinden und der
Eingang Input auf 1 (TRUE) (Lichtschranke frei).

Parameter

Timeout (s):

Gestattet die Einstellung der Zeit von 10 s bis unendlich, innerhalb der der Muting-Zyklus beendet werden muss.
Ist beim Ablauf der Zeit der Zyklus noch nicht abgeschlossen, wird das Muting umgehend unterbrochen.

Mit Enable:

Mit dieser Option kann die Muting-Funktion wahlweise aktiviert werden. Wird die Option ,,Aktivierung mit Enable*®
nicht gewahlt, ist die Muting-Funktion immer aktiviert.

Bei der Funktion Enable kann zwischen zwei Arten (Typen) gewéhlt werden: Enable/Disable und nur Enable.
Wird Enable/Disable ausgewahlt, kann der Muting-Zyklus nicht beginnen, wenn sich Enable fest auf 1 (TRUE)
oder 0 (FALSE) befindet. Der Muting-Zyklus kann nur mit einer steigenden Flanke von Enable aktiviert werden.
Soll das Muting deaktiviert werden, muss Enable wieder auf O (FALSE) gebracht werden. Auf diese Weise
deaktiviert die fallende Flanke das Muting, ganz gleich in welchem Zustand es sich befindet.

Wird nur Enable ausgewahlt, kann die Muting-Funktion nicht deaktiviert werden. Enable muss bei dieser Option
in jedem Fall auf O (FALSE) gebracht werden, um mit einer neuen steigenden Flanke des Enable den Muting-
Zyklus starten zu kdnnen.

Sensor-Zeit:
Die maximale Zeit (von 2 bis 5 s), die zwischen der Aktivierung von zwei Muting-Sensoren verstreichen darf,
kann eingegeben werden.

Zeit Muting-Ende:
Die maximale Dauer (von 2,5 bis 6 s) zwischen der Freigabe des ersten Sensors und der Freigabe des
gefahrlichen Durchgangs, kann eingegeben werden. Nach dieser Zeit tritt das Ende der Muting-Funktion ein.

Blind Time:

Wird dann aktiviert, wenn bekannt ist, dass nach dem kompletten Ubergang der Palette (SchlieRen des Muting-
Zyklus) Gegenstande hervorstehen kdnnen, die die Schranke belegen und so den Eingang Input auf O (FALSE)
setzen. Wahrend der Blind Time bleibt der Eingang Input auf 1 (TRUE). Die Blind Time kann von 250 ms bis
1 Sekunde variieren.
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»Sequenzielles* MUTING

Die Aktivierung der Muting-Funktion erfolgt im Anschluss S I
an die sequenzielle Unterbrechung der Sensoren S1 und LIRS
S2, anschlieBend der Sensoren S3 und S4 (ohne zeitliche — Timeout (2)
Begrenzung). Lauft die Palette in Gegenrichtung, lautet die - wtput 10 |y
korrekte Sequenz: S4, S3, S2, S1. ] Mit Enable
Der MUTING-Operator mit ,Sequenzieller” Logik gestattet das Nening ﬁ%ﬁi‘f'
Ausfiihren des Mutings des Eingangssignals Input Uber den _79
Eingang der Sensoren S1, S2, S3 und S4. Wi Muting Qut
Richtun
BIDIR - |
SchiieBan von Muting
Voraussetzung: Der Muting-Zyklus kann nur beginnen, SEMSOR v |
wenn sich alle Sensoren auf 0 (FALSE) befinden und der

Eingang Input auf 1 (TRUE) (Lichtschranke frei).

Parameter

Timeout (s):

Gestattet die Einstellung der Zeit von 10 s bis unendlich, innerhalb der der Muting-Zyklus beendet werden muss.
Ist beim Ablauf der Zeit der Zyklus noch nicht abgeschlossen, wird das Muting umgehend unterbrochen.

Mit Enable:

Mit dieser Option kann die Muting-Funktion wahlweise aktiviert werden. Wird die Option ,,Aktivierung mit Enable*®
nicht gewahlt, ist die Muting-Funktion immer aktiviert.

Bei der Funktion Enable kann zwischen zwei Arten (Typen) gewéhlt werden: Enable/Disable und nur Enable.
Wird Enable/Disable ausgewahlt, kann der Muting-Zyklus nicht beginnen, wenn sich Enable fest auf 1 (TRUE)
oder 0 (FALSE) befindet. Der Muting-Zyklus kann nur mit einer steigenden Flanke von Enable aktiviert werden.
Soll das Muting deaktiviert werden, muss Enable wieder auf O (FALSE) gebracht werden. Auf diese Weise
deaktiviert die fallende Flanke das Muting, ganz gleich in welchem Zustand es sich befindet.

Wird nur Enable ausgewahlt, kann die Muting-Funktion nicht deaktiviert werden. Enable muss bei dieser Option
in jedem Fall auf O (FALSE) gebracht werden, um mit einer neuen steigenden Flanke des Enable den Muting-
Zyklus starten zu kdnnen.

Richtung:
Die Reihenfolge der Belegung der Sensoren kann eingegeben werden.

Wenn ,BIDIR" eingestellt ist, kann die Belegung in beide Richtungen sowohl von S1&S2 nach S3&S4 als auch
von S3&S4 nach S1&S2 erfolgen.

Wird ,UP* ausgewahlt, muss die Belegung von S1&S2 nach S3&S4 erfolgen, Wird ,DOWN* gewdhlt, lautet die
richtige Belegungsrichtung S3&S4 nach S1&S2.

Schliel3en von Muting:

Die Beendigung des Muting-Vorgangs kann auf zwei Arten Uber die Optionen ,CURTAIN“ und ,SENSOR*
erfolgen.

Wird CURTAIN ausgewahlt, erfolgt das SchlieRen des Mutings mit der steigenden Flanke des Input-Signals,
wahrend bei SENSOR das Schlie3en nach der Freigabe des vorletzten Sensors erfolgt.
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Parameter

Auswahl von CURTAIN

(0]
=
wn
N

Input

(0]
w

(0]
S

Muting

1

o

O|0O|C|O0O|O0O|FRP|FP|FP|FP|FL]|O
O|0O|0C|O0|FR|FP|FP|IFP|IFP|O|O

RPlIRP|IRP|IOIX|IX|IX|IX|F|F

O|O|FR,|FP|FP|P|P|O|IOC|O|O

O|lF|FP|IFP|IFP|IP|IO|O|O|O|O

o|lo|lo|r|r|FR|FR|FR|~,]|O

Auswahl von SENSOR

(02}
=
()]
N

Input

n
w

(0]
~

Muting

1

o

O|0O|C|O0O|O|FR,|FP|FP|FP|FL]|O
O|0O|C|O|FR|FP|FP|FP|P|O|O

PR |RP|OIX[X|IX|X]|P]|F

O|0O|FRP|FP|FP|IFP|IP|IO|O|O|O

O|FR|FP|IFP|IP|IP|O|JO|O|O|O

olo|r|r|r|r|r|R|~|O

Blind Time:

Nur_bei SchlieRen von Muting = Curtain, die Blind time wird dann aktiviert, wenn nach dem kompletten

Ubergang der Paletten (SchlieRen des Muting-Zyklus) Gegenstande hervorstehen konnen, die die Schranke
belegen und so den Eingang Input auf 0 (FALSE) setzen. Wéahrend der Blind Time bleibt der Eingang Input auf

1 (TRUE). Die Blind Time kann von 250 ms bis 1 Sekunde variieren.
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»1 - MUTING

: - : : : ~ | Ei haft
Die Aktivierung der Muting-Funktion erfolgt im Anschluss an gemenaTen

die Unterbrechung der Sensoren S1 und S2 (die Reihenfolge _r-.m Iul _T
hat keine Bedeutung) innerhalb eines vom Bediener _';”EC'“‘":':
bestimmten Zeitraums zwischen 2s und 5s. Der Muting- g )

Status endet nach der Freigabe eines der beiden Sensoren. Mit Enacle

Muting Freigaoe Ty
Der MUTING-Operator mit, T*-Logik gestattet das Uberbriicken
(Ausfiihren des Mutings) des Eingangssignals Input. Daflr Wit vioing Guf
stehen die Eingange der Sensoren S1 und S2 zur Verfligung.

Sensor-Zeit

Voraussetzung: Der Muting-Zyklus kann nur beginnen,
wenn sich alle Sensoren auf 0 (FALSE) befinden und der
Eingang Input auf 1 (TRUE) (Lichtschranke frei).

Parameter

Timeout (s):

Gestattet die Einstellung der Zeit von 10 s bis unendlich, innerhalb der der Muting-Zyklus beendet werden muss.
Ist beim Ablauf der Zeit der Zyklus noch nicht abgeschlossen, wird das Muting umgehend unterbrochen.

Mit Enable:

Mit dieser Option kann die Muting-Funktion wahlweise aktiviert werden. Wird die Option ,,Aktivierung mit Enable*®
nicht gewahlt, ist die Muting-Funktion immer aktiviert.

Bei der Funktion Enable kann zwischen zwei Arten (Typen) gewéhlt werden: Enable/Disable und nur Enable.
Wird Enable/Disable ausgewahlt, kann der Muting-Zyklus nicht beginnen, wenn sich Enable fest auf 1 (TRUE)
oder 0 (FALSE) befindet. Der Muting-Zyklus kann nur mit einer steigenden Flanke von Enable aktiviert werden.
Soll das Muting deaktiviert werden, muss Enable wieder auf O (FALSE) gebracht werden. Auf diese Weise
deaktiviert die fallende Flanke das Muting, ganz gleich in welchem Zustand es sich befindet.

Wird nur Enable ausgewahlt, kann die Muting-Funktion nicht deaktiviert werden. Enable muss bei dieser Option
in jedem Fall auf O (FALSE) gebracht werden, um mit einer neuen steigenden Flanke des Enable den Muting-
Zyklus starten zu kdnnen.

Sensor-Zeit:
Die maximale Zeit (von 2 bis 5 s), die zwischen der Aktivierung von zwei Muting-Sensoren verstreichen darf,
kann eingegeben werden.
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MUTING OVERRIDE

~  Eigenschaft
MUTING OVERRIDE

Manueller Reset

Die Override-Funktion wird erforderlich, wenn die Maschine
im Anschluss an fehlerhafte Sequenzen der Muting-
Aktivierung stoppt und dabei Material den geféhrlichen
Durchgang belegt. Dieser Vorgang aktiviert den Ausgang
OUTPUT und ermoglicht es so, das Material zu entfernen,
das den Durchgang versperrt.

utput Reset-Typ i
| dverour Ueberwacht |

equest

Mit besetzten Sensoren

Timeout (s)

200 _;
Der mathematische Operator OVERRIDE muss nach dem Mode Override
Operator Muting angeschlossen werden (OUTPUT-Ausgang  Aufheben mit Riickhalttaste w |
des MUTING direkt auf den Input des OVERRIDE). Vit OverOut '

i ivi ; Mit R t
Der Override kann nur aktiviert werden, wenn das Muting i

nicht aktiv ist (INPUT=0) und mindestens ein Muting-Sensor

bestlckt ist (oder die Schranke belegt ist.

Bei der Freigabe der Lichtschranke und der Sensoren endet der Override und der Ausgang OverOut begibt sich
auf den logischen Pegel O (FALSE).

Der Override kann mit Drucktaste oder gehaltener Position konfiguriert werden.

Override mit gehaltener Steuerung.

Die Aktivierung dieser Funktion muss Uber die Steuerung des Overrides (OVERRIDE=1) wahrend der gesamten
Dauer der anschlieRenden Vorgange aktiviert bleiben. Es ist dennoch mdglich, einen neuen Override zu starten,
indem die Steuerung deaktiviert und erneut aktiviert wird.

Bei der Freigabe der Schranke und der Sensoren (Durchgang frei) oder beim Timeout endet der Override ohne
Bedarf an weiteren Steuerungen.

Override mit Impuls-Steuerung.

Die Aktivierung dieser Funktion erfolgt durch Aktivieren der Steuerung Override (OVERRIDE=1). Bei der Freigabe
der Schranke und der Sensoren (Durchgang frei) oder beim Timeout endet der Override.

Die Funktion kann nur durch erneutes Aktivieren der Steuerung Override (OVERRIDE=1) wieder gestartet
werden.

Manueller Reset:
e Sollte der INPUT aktiv sein (TRUE), ist der Ausgang des Bausteins zurlickgesetzt.
¢ Sollte der Eingang nicht aktiv (FALSE) sein, folgt der Ausgang des Bausteins der Override-Anfrage.

Es gibt zwei Arten von Reset: Manuell und tGberwacht. Wenn Manuell gewahlt wird priift das System nur den
Ubergang von 0 auf 1 des Signals. Wenn {iberwacht gewahlt ist wird der doppelte Ubergang von 0 auf 1 und dann
wieder auf 0 Uberprift.

MANUELL UBERWACHT
t2

RESET ] A RESET —

t t1 \‘l
OUTPUT OUTPUT

_ 5s> t1 > 250ms
t=250ms t2 = 250ms

Mit bestlickten Sensoren:
- muss bei ,,Gleichzeitiges" Muting, ,Sequenzielles*-Muting und , T* Muting ausgewahlt sein.
- darf bei ,L" Muting nicht ausgewahlt sein.

Bei falscher Einstellung erscheint beim Erstellen und beim Bericht eine Warnung.
Der Benutzer muss wahrend der Override-Phase zuséatzliche Schutzmaf3nahmen einplanen.
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Parameter
.Bei bestiickten Sensoren”| Bestlickter Sensor [Bestlickte Schranke| Input [Override-Anfrage | Override-Output
X X - 0 1 1
- X 0 1 1
- X - 0 1 1
X X 0 1 1

Zur Aktivierung des Override zu tUberprifende Bedingungen

Timeout (S):

Gestattet die Eingabe der Zeit von 10 s bis unendlich, innerhalb der die Override-Funktion beendet werden
muss.

Mode Override:
Die Override-Funktion kann per Impuls oder durch einen gehaltenen Drucktaster gesteuert werden:

- Aufheben mit Rickhaltetaste:

Bei dieser Auswahl muss der Steuerungseingang des Overrides (OVERRIDE=1) wéhrend der gesamten Dauer
des Overrides aktiviert bleiben. Ein neuer Override-Zustand kann jedoch durch Deaktivierung und erneute
Aktivierung des Override-Kommandos gestartet werden.

Der Override-Zustand wird beim Deaktivieren des Steuerungseingangs Override, bei der Freigabe der Schranke
und der Sensoren (Durchgang frei) oder durch einen Timeout beendet.

- Aufheben mit Taster:

Bei dieser Auswahl wird die Die Override-Funktion durch einen Impuls am Steuerungseingang des Override
(OVERRIDE=1) gestartet.

Das Override wird bei der Freigabe der Schranke und der Sensoren (Durchgang frei) oder durch einen Timeout
endet.

Mit OverQOut:
Gestattet das Aktivieren eines aktiven Override Ausgangs (high aktiv).

Mit Request:
Gestattet das Aktivieren eines Signalausgangs (high aktiv) der anzeigt, dass die Override-Funktion aktiviert

werden kann.
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FUNKTIONSBLOCKE VERSCHIEDENES (SAMMELBAND)

SERIAL OUTPUT (MAX. 4 MIT UG 6911.10, 8 MIT UG 6911.12/080)

Die Funktion Serial Output Ubertragt den Status einer ~) Eigenschaft
maximalen Anzahl von 8 Eingangen in den Ausgang und SERRLIGHITELE
bringt sie in serielles Format. pir: SERIAL OUTPUT 1 s e
i slslnns
. . . ol Synch
Funktionsprinzip i S
. . . . Bit-D
Diese Funktion tbertragt den Status aller angeschlossenen . A
Eingange mit zwei unterschiedlichen Methoden auf den g
Zwischenzeichen-Dauer (ms)
Ausgang: 00 ]

Asynchrone Methode der Serialisierung:

1) Der Ruhepegel ist 1 (TRUE);

2) Die Datenibertragung beginnt mit einem Startbit = 0 (FALSE);

3) Ubertragung von n Bit, wobei der Status der angeschlossenen Eingange mit der Methode Manchester kodiert ist
» Status 0: Flankenwechsel des Signals von low nach high in der Mitte des Bits
* Status 1: Flankenwechsel des Signals von high nach low in der Mitte des Bits

4) Der Ruhepegel zwischen Datenlbertragungen ist 1 (TRUE), um die Synchronisierung eines externen
Gerats zu gestatten.

Bit-Lange BIF-LanFe Bit-Lange Bllt-l‘a nlge
0 1 1 0 i 0 0 1 1 0 1 0
Qutput L—‘ i Zwischencharakter I_—I

Bei der Asynchronen Methode ist der Ausgang Clock nicht vorhanden.

Synchrone Methode der Serialisierung:

1) Der Ausgang und Clock im Ruhezustand sind O (FALSE);

2) Ubertragung von n Bits mit Status der Eingange unter Verwendung von OUTPUT als Daten, CLOCK als
Zeitbasis;

3) Ruhepegel zwischen Datentibertragungen ist 0 (FALSE), um die Synchronisierung des externen Gerats zu gestatten.

> Bit-Lange

0 1 1 0 1 0 \ 0 1 1 0 1 0
Output ' Zwischencharakter 1
Clock | I Zwischencharakter l_
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Anzahl der Eingénge:
Definiert die Anzahl der Eingange des funktionellen Blocks 2+8 (asynchron) bzw. 3+8 (synchron).

Bit-Dauer (ms):

In dieses Feld den Wert eingeben, der der Dauer jedes einzelnen Bits entspricht (Eingang n), aus dem sich die
Impulsreihe zusammensetzt, die die Ubertragung bildet.

*40ms -+ 200 ms (Step 10 ms)

* 250 ms +0.95s (Step 50 ms)

Zwischenzeichen Dauer (ms):

In dieses Feld die Zeit eingeben, die zwischen der Ubertragung der Impulsreihe und der nachfolgenden ver-
streichen muss.

* 100 ms + 2.5 s (Step 100 ms)

*3s+6S (Step 500 ms)
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NETWORK
Die Funktion Network gestattet die Verteilung der Stop- @ Eigenschatten
und Reset-Befehle tber ein einfaches lokales Netz. Uber NETWORK bt :

NETWORK
Network__in und Network_out werden die START-, STOP- UND

RUN-Signale unter den verschiedenen Knoten ausgetauscht.

jetwork_Out

Metwork Reset aktivieren
| e Aktivierung Error Out
rorout Globale Aktivierung Reset
Stoppursache

l=twork_Stop

Funktionsprinzip
Diese Funktion gestattet eine einfache Verteilung der Stopp-
und Wiederherstellungsbefehle eines lokalen PLC-Netzes.

Eigenschaften der Funktion Network:

1) Der Eingang Network_In ist an einen einzelnen bzw.
doppelten Eingang angeschlossen und muss an den Ausgang Network_Out des Moduls angeschlossen sein,
das dem lokalen Netz vorausgeht.

2) Der Ausgang Network_Out ist an ein STATUS-Signal bzw. einen OSSD-Ausgang angeschlossen und muss
an den Eingang Network_in des Moduls angeschlossen sein, das im lokalen Netz folgt.

3) Die Eingange Stop_In und Reset_In sind an Input-Vorrichtungen angeschlossen, die jeweils als Stop (Bsp.
E-STOP) und als Reset (Bsp. SWITCH) wirken.

4) Der Eingang In kann frei im Plan angeschlossen werden (Bsp. Funktionelle Eingangsblocke oder Ergebnisse
logischer Kombinationen).

5) Der Ausgang Output kann frei im Plan angeschlossen werden. Output ist 1 (TRUE), wenn der Eingang IN 1
(TRUE) ist und der funktionelle Block neu gestartet wird.

Parameter

Network Reset aktivieren:
Die Auswahl ermdglicht dem verteilten Netz den Reset des Funktionsblocks. Erfolgt die Aktivierung nicht, kann
jeder Reset des Funktionsblocks nur tber den lokalen Eingang Reset_In erfolgen.

Aktivierung Error Out:
Bei Auswahl wird das Statussignal Error_Out aktiviert.

Globale Aktivierung Reset (nur UG 6911.10 nicht UG 6911.12/080):

Ist dies ausgewahlt, kann das gesamte System Uber die Reset-Taste jedes beliebigen Netzknotens neu gestartet
werden. Ist dies abgewahlt, kbnnen in jedem Fall alle Knoten, die den Stop nicht verursacht haben, von einer
beliebigen Stelle des Netzwerks aus neu gestartet werden, mit Ausnahme des Knotens, der den Stop verursacht
hat, der mit dem entsprechenden Reset neu gestartet werden muss.

Stop-Ursache (nur UG 6911.12/080):

Ist dies ausgewahlt, werden die Ausgange Network_stop und Local_stop aktiviert und geben die Ursache des
STOP-Status an. Diese Ausgange sind normalerweise 0 bei System in RUN und Output auf 1. Wird ein Stop vom
Network verlangt, wechselt der Ausgang Network_stop auf 1. Wechselt dagegen der Output-Ausgang aufgrund
des Eingangs In oder des Eingangs Stop_in auf O, wechselt der Ausgang Local_stop auf 1. Die Ausgénge
bleiben bis zum nachsten Netzwerk-Reset unter diesen Bedingungen.

A Die RESET-Steuerungen missen sich au3erhalb der Gefahrenzonen an Orten im Netz befinden, an
denen die Gefahrenzonen und die gesamten Arbeitsbereiche vollstandig tiberschaubar sind.

Die maximale Anzahl der netzwerkféahigen UG 6911 Module ist 10.
Jede Steuereinheit darf hochstens 9 angeschlossene Erweiterungsmodule aufweisen.
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Bedingung 1:

Mit Bezug auf die Abbildungen tritt beim Einschalten Folgendes ein:

1. Fur die Net_out-Ausgange der verschiedenen Knoten gilt die logische Bedingung O (FALSE);

2. Das Stopp-Signal STOP wird Uber die Leitung Net_out verbreitet;

3. Beim Betatigen des RESET-Befehls auf einem der Knoten werden alle vorliegenden Knoten tiber die Verbreitung
des START-Signals aktiviert;

4. Als Endergebnis gilt fir den Net_out-Ausgang aller angeschlossenen Knoten die logische Bedingung 1 (TRUE),
wenn fur die unterschiedlichen Net_in-Eingénge die logische Bedingung 1 (TRUE) gilt;

5. Das RUN-Signal verbreitet sich tber das Netz der 4 vorliegenden Knoten.

Bedingung 2:

Mit Bezug auf die Abbildungen tritt, wenn der Not-Aus in einem der vier Knoten betéatigt wird, Folgendes ein:

1. Fur den Net_out-Ausgang gilt die logische Bedingung 0 (FALSE);

2. Das Stoppsignal STOP verbreitet sich Gber die Leitung Net_out;

3. Der nachfolgende Knoten erhalt den Stoppcode und deaktiviert den Ausgang;

4. Der erhaltene Stopp fuhrt zur Erstellung eines Stoppcodes fur alle Net_in---Net_out;

5. Als Endergebnis gilt fiir den Net_out-Ausgang aller angeschlossenen Knoten die Bedingung 0 (FALSE);

6. Wenn der Not-Aus in der Normalposition wieder hergestellt wurde, kdnnen alle Knoten tber die Verbreitung
des START-Signals mit einem einzigen Reset wieder aktiviert werden. Das System bengtigt ca. 4 s, um alle,
das Netz bildenden Ausgange der Blocke, wiederherzustellen.

Einen lokalen Reset des Moduls ausfuihren, das zur Netzunterbrechung gefuihrt hat, um den
Sicherheitsausgang wieder herzustellen.

Reaktionszeit:
Die max. Reaktionszeit des Netzwerks, ausgehend von Nothalt, ist durch folgende Formel gegeben:

UG 6911.10: tr=11.3 ms + [175.3 ms x (Anzahl Basismodule - 1)]
UG 6911.12/080: tr = 12.7 ms + [232.7 ms x (Anzahl Basismodule - 1)]

Die maximale Anzahl der angeschlossenen UG 6911 Module darf nicht mehr als 10 betragen.

MASTER n°1 MASTER n°2 MASTER n°3 MASTER n°4
NOthalt trMASTERl trMASTERl trMASTERl trMASTERl
12,6ms 164ms 376ms 488ms
f Master. 12,6ms

488ms | Mastery
( Masterz | 164Ms
Master3 |/

376ms
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Parameter

Bedingung 3:

Mit Bezug auf die Abbildungen tritt, wenn der Not-Aus in einem der vier Knoten betatigt wird, Folgendes ein:
1. Fur den lokalen Ausgang OUTPUT gilt die logische Bedingung O (FALSE);
Das RUN-Signal wird weiter Gber die Leitungen Network_Out verbreitet;

2.
3. Die verbleibenden Knoten andern den Status ihrer Ausgéange nicht;
4.

In diesem Fall
der blinkenden,

ist der

Einsatz des
dem Eingang Reset

Uber die Verbreitung des START-Signals mit
Diese letzte Bedingung tritt nicht ein, wenn fir das Modul die Konfiguration RESET NETWORK AKTIVIEREN
nicht aktiviert ist. In diesem Fall ist der Einsatz des lokalen Resets obligatorisch.

entsprechenden

LED angezeigt.
einem einzigen Reset wieder

lokalen Resets obligatorisch. Diese Bedingung wird mit
Alle Knoten
aktiviert werden.

kdnnen

Der Eingang Network_in und der Ausgang Network_out kénnen nur auf die 1/0-Pins der Steuereinheit gemappt

werden.

LED Anzeigen der Steuereinheit UG 6911.10 bei aktivem Network:

Anzeigen des Funktionsblocks NETWORK

Network out

Network out

Network in (OSSD) (STATUS) Reset in
LED FAIL EXT IN @ OSSD @ STATUS IN®
STOP OFF OFF Rot OFF OFF
. Rot/griin . .
ustand CLEAR OFF blinkt (b“m?en ) Blinkt Blinkt
RUN OFF ON Grin ON ON
FAIL ON blinkt - - -

@ LED des Eingangs an dem Network IN anliegt
@ LED des Ausgangs an dem NETWORK OUT anliegt
©) LED des Eingangs an dem Reset IN anliegt

rggait 1| UGESLL B00. 71T

Iapras I (UNGETTL 101 /LR

et § UGASLL LS5 710

g & IUGEYTL LT /P

Verwendungsbeispiel des Blocks NETWORK (Kategorie 2)
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Anwendungsbeispiel in der Kategorie 2 (ISO 13849-1):

Emergency Stop Emergency Stop

—| OSSD1A | 0SSD1A
U66911.10—| 08SD1B Ucesitdo — osspie |

Reset n°1 Reset n°2

Net_in Net out Net_in Net out
........................................................... }
Emergency Stop Emergency Stop
‘ OSSD1A _ ossD1A | ; i
‘ HE l_ UG69IL10 | _ ———
o4 Reset Reset
o = =L
Net_out Net_in Net out Net_in
.‘ ___________________________________________________________

Datenfluss Netzwerk

Netzwerkparameter fur die Berechnung des PL

Architektur: Kat. 2
Diagnosedeckungsgrad: DC =90 %
Zuverlassigkeit UG 6911.10 Module: MTTF, = 437 (Jahre)
T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T s T e T T T 1
: UG6911.10 UGe911.10 UG6911.10 UG6911.10 :
—1 INPUT I n"1 n°2 n°3 n°4 ] OUTPUT |——
: |
L e e e e e e e e — e e e e e, ——_—_,—,, |
LOGIK (NETZ)
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Anwendungsbeispiel in der Kategorie 4 (ISO 13849-1):

leageat T UGEATL 1) FLE

Verwendungsbeispiel des Blocks NETWORK (Kategorie 4)
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Anwendungsbeispiel in der Kategorie 4 (ISO 13849-1):

Emergency Stop Emergency Stop

0SSD1A Ei: | 0SSD1A
ucset1ao| 1 oS0t | sesats 10 125501

Reset n°1 Reset n°2
Net_in Net_out Net_in Net_out
-M A 0SSD2A ————
o 055025 ] e = OSSD25 e
.................................................................................................. »
Emergency Stop Emergency Stop
L =
= [ossoe_ | =
Ty TP i
, Reset Reset
H o — Sl S —
Net_out Net_in Net_out Net_in
05028t - |
|

Datenfluss Netzwerk

Netzwerkparameter fur die Berechnung des PL

Architektur: Kat. 4

Diagnosedeckungsgrad: DC =99%

PFH, UG 6911.10 Module: PFH, = 6.86-09 (Stunden 1)
e |
1 UG6911.10 UG6911.10 UG6911.10 UG6911.10 :

—— INPUT : n°1 n°2 n°3 n°4 +—] OUTPUT ———
|

LOGIK (NETZ)
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RESET

Dieser Operator erzeugt einen Reset des Systems, wenn @Eigenschaﬂen

auf dem entsprechenden Eingang ein doppelter Ubergang

OFF-ON-OFF mit einer Dauer von weniger als 5 s anliegt.

Sollte die Zeit > 5 s betragen, wird kein RESET ausgelost.

Diese Funktion kann verwendet werden, um Stérungen zuriickzusetzen, ohne die Systemversorgung
unterbrechen zu mussen.

OSSD EDM (MAX. 32 MIT UG 6911.12/080)

Der Block OSSD EDM (External Device Monitoring) ermdglicht (~) Eigenschaften
die Kontrolle eines EDM-Feedbacks in Bezug auf einen 0SSD EDM
Sicherheitsausgang unter Verwendung eines allgemeinen
Eingangs von SAFEMASTER PRO.

OSSD EDM ermoglicht die Eingabe des Zeitfensters,
innerhalb dessen das externe Feedback-Signal im Vergleich
zum Zustand des angeschlossenen Ausgangs Uberwacht
werden soll.

Verzdgerung externes K (ms)

S0ms=+20s Schritt 50 ms

Aktivierung Clear

Der Ausgang des Blocks kann nur an einen Sicherheitsausgang angeschlossen werden (OSSD, single OSSD,
Relay). Auf diesem Ausgang muss die externe Kontrolle der Zeiten k deaktiviert sein.

Output:
e Der angeschlossene OSSD Ausgang ist auf high-Pegel (TRUE) = das Signal Fbk_K muss sich innerhalb

der eingegebenen Verzdgerung auf low-Pegel (FALSE) befinden und umgekehrt.
¢ Wenn die Verzdgerung nicht eingehalten wird, wechselt der Ausgang Output auf low-Pegel (FALSE) und die
Storung wird durch Blinken der der OSSD im Fehlerzustand entsprechenden LED CLEAR angezeigt.

Aktivierung Error Out:
Ist dies ausgewahlt, wird auf dem angeschlossenen Ausgangsblock der Ausgang ERROR OUT mit falschem
Feedback-Signal aktiviert (Beispiel: externe Zeit K tberschritten).

- ] 0SSD 3 0ssD

0SsD | ; | ;
s —_— b | —
! . —— ! : i i

- | | FBK | 3 FBK | |
i ; mn A et |
it fbk 1 “—*’: —

ERROR OUT ERROR OUT ERROR OUT

Beispiel einer OSSD mit korrektem Feedback- Beispiel einer OSSD mit falschem Feedback-
Signal: In diesem Fall ERROR OUT=FALSE Signal (externe Zeit K Uberschritten):

In diesem Fall ERROR OUT=TRUE
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Verzbgerung externes k:
Zeit, innerhalb der sich der Eingang Fbk_K im korrekten Status befinden muss.

Aktivierung Clear:

Ist dies ausgewahlt, wird der Eingang Clear aktiviert. Wird dieser Eingang auf 1 gebracht, kann der Fehler
geldscht werden, sobald der Defekt behoben ist. Wird dieser Eingang verwendet, ist es nicht mehr notwendig
SAFEMASTER PRO UG 6911.12/080 zurtickzusetzen oder das System auszuschalten.

Input 1 (M1S) [0]/P17 -
Pin2
Input 2 (M1S) [0]/P18

Input 3 (M1S) [0]/P19
Input 4 (M15) [0]/P20

TESTABLE SAFETY
DEVICE

Input 5 (M1S) [0)/P21

in1

Input 6 (M15) [0]/P22

Beispiel der Verwendung des Blocks OSSD EDM
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INTERPAGE IN / OUT

Wenn das Schaltbild sehr komplex und eine Verbindung zwischen zwei sehr weit auseinanderliegenden
Elementen erforderlich ist, die Komponente “Interpage” verwenden.

@ Eigenschaft @ Eigenschaft

Imterpage Cut Interpage in

A ez ) ST
- Jeroinaungsname

E} verpindungsname : gsna

(linke Seite des Plans) (rechte Seite des Plans)

Um eine Verbindung herzustellen, mussen die Elemente ,Interpage Out* und ,Interpage In“ den gleichen Namen
aufweisen.

TERMINATOR

Dieser Operator kann nur an den Ausgang Output eines

Eingangsblocks angeschlossen werden, um das Einflgen

dieses Eingangs zu ermoglichen, ohne ihn im Diagramm w
anschlie3en zu mussen.

Der an den Operator TERMINATOR angeschlossene Eingang erscheint in der Eingangsibersicht und sein
Status wird an den Bus ubertragen.
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SONDERANWENDUNGEN

VERZOGERTER AUSGANG MIT MANUELLEM BETRIEB

Sollten zwei Ausgange bendétigt werden, von denen der zweite verzdgert ist (im MANUELLEN Betrieb), ist
folgender Logikplan zu verwenden:

Datei Projekt Aenderung Kommunikation Optionen. 7

DOLD 4 G HEmm N oy S@0A BRALE 7 @ Fima-Nome

~ Objekte 2
& Protocel
& E-Stop

= Enable

W Foctswitch

N 5t ‘

SAFEMASTER PRO
igenschaft

s

9 Sensor

85t

P Ensting gripswiten |2
§ic

I

Obektoeschreibung

Input 1 (UGE311.10) /K17
Input 2 (UGE311.10) /K18

USER RESTART

MANUAL o
» | Output = i L
4 085D

& Status

~ Operator

| Logiken

| Speicher
FF SR Fip-Flog

f Restart Manual |2 : = VERZOEGER| W
T " = oy o prose ===
[ User Restart Monitarec 5

<) Zachler iz

) Timer REEF LT
e
Il €iacking
L

1 Visuelle Konfiguration

Reset Zoom 7| 100% SAFEMASTER PRO: Nicht vorhanden Status: Nicht angeschlossen  Ver: 132

[ T—
Zwei Ausgénge, von denen der zweite im manuellen Betrieb verzdgert wird

g

Fur einen Betriebsmodus mit dem logischen Operator VERZOGERUNG (Absatz VERZOGERUNG), muss
die Anwendung wie folgt ausgelegt werden:
Die beiden Ausgange missen mit RESET TYPE: manuell, Gberwacht programmiert werden und es ist die
Funktion USER RESTART MANUAL zu verwenden

202 0264480/ 13.01.23 de / 676A



Konfigurierbares Sicherheitssystem SAFEMASTER PRO DOLD

SIMULATOR

VERZOGERTER AUSGANG MIT MANUELLEM BETRIEB

A\ Dieser Simulator wurde als reine Planungshilfe bei der Auslegung der Sicherheitsfunktion konzipiert.

A Das Ergebnis der Simulation darf nicht als eine Bestatigung flr die Eignung des Projekts betrachtet
werden.

A\ Das Ergebnis fur die Sicherheitsfunktion muss stets, sowohl unter dem Gesichtspunkt der Hardware

“ als auch dem der Software, in einer realen Situation und nach den geltenden Bestimmungen bestatigt
werden, wie zum Beispiel EN ISO 13849-2: Validierung oder IEC 62061: Kapitel 8 - Validierung eines
sicherheitsbezogenen elektrischen Steuersystems.

A Die die Sicherheit der SAFEMASTER PRO-Konfiguration betreffenden Parameter sind im
" SAFEAMASTER PRO Safety Designer Projektbericht zu finden.

WARNUNG.

Die Simulatorfunktion steht ab UG 6911 Firmware Version 3.0 oder hoher zur Verfiigung.

In der oberen Symbolleiste gibt es zwei neue grine Symbole. Diese beziehen sich auf die neuen
Simulatorfunktionen.

Ml e vy SEQ\NBAOW I XE® 7 0O asends- Nome _

k¥
IXE® 7 0

Symbolleiste fur Simulation

Das erste Symbol ##= bezeichnet die “Schematische Simulation®. Es aktiviert den schematischen Simulator
(sowohl statisch als auch dynamisch), in dem der Benutzer den Eingang des Inputs aktivieren kann, um den
geladenen Plan zu uberprufen.

Das zweite Symbol @ bezeichnet die “Grafische Simulation“. Es aktiviert den Uber die Datei der Stimuli
gesteuerten Simulator, der auch das Einblenden der gewiinschten Signale in einem eigenen Graphen vorsieht.

Die Symbole der Simulation stehen nur dann zur Verfiigung, wenn der Knoten UG 6911 nicht angeschlossen
ist.
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SCHEMATISCHE SIMULATION

Durch Anklicken des Symbols ## startet die schematische Simulation.

Die schematische Simulation ermoglicht das Uberpriifen/Steuern des Signalverlaufs am Ausgang der
verschiedenen funktionellen Blocke in Echtzeit, d. h., wahrend der Simulation selbst. Der Benutzer kann frei
wahlen, welche Ausgange der Blocke gesteuert werden sollen und die Reaktion der verschiedenen Elemente
der schematischen Darstellung anhand der Farbe der unterschiedlichen Leitungen tberprufen.

Wie bei der Monitor-Funktion gibt auch in diesem Fall die Farbe der Leitung (oder der Taste) den Status des
Signals an: Grin bedeutet Signal LL1, Rot LLO.

Mit der “Schematischen Simulation“ erscheinen einige neue Tasten in der Symbolleiste.

Diese Tasten erlauben die Steuerung der Simulation. Die Taste “Simulation Play* startet die Simulation, wahrend
die Taste “Simulation Pause” die Simulation anhalt. Mit der Taste “Einzelschritt ausfuhren® kann Schritt fur Schritt
durch die Simulation geschritten werden. Uber die Taste “Simulation Restart“ kann die Simulation an den Anfang
zurlickgesetzt werden.

Beim Starten der Simulation durch Betatigen der Taste “Simulation Play* kann der Zeitverlauf neben
dem Wort “Zeit“ beobachtet werden. Die Zeit verstreicht nach der Zeiteinheit “Schritt*
multipliziert mit dem vom Benutzer gewahlten Faktor “KT*.

Taste PlayStep ~ Taste Reset

Taste Stop ;
Zeitangabe Step Simulation
Taste Play bl
sktop \ T / /

BAaO + X ® 5 © Azienda-Nome B IIJI ©Q O Time 7100 ms x1 Step: 100 ms i

\
\ =

Schematische Simulation: neue Tasten

Schematische Simulation

Durch Anklicken der Taste unten rechts in jedem Input-Block kann der jeweilige Output-Status aktiviert werden
(auch wenn die Simulation nicht im Gang ist, d. h., wenn die Zeit nicht lauft: in diesem Fall ist die Simulation
“statisch”). Wechselt die Taste nach dem Anklicken auf Rot, bedeutet dies, dass der Ausgang sich auf logischem
Pegel LLO befindet, wechselt sie dagegen auf Grin, befindet sich der Ausgang auf logischem Pegel LL1.
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In einigen funktionellen Blécken, wie zum Beispiel “Geschwindigkeitssteuerung” oder “lock_feedback®, erscheint
die Taste grau. Dies weist darauf hin, dass die Eingabe des Werts manuell Gber ein entsprechendes Pop-up-
Fenster erfolgt und die Art des einzugebenden Werts je nach Art des funktionellen Blocks wechselt (zum Beispiel

muss in einem Block der “Geschwindigkeitssteuerung“ ein Frequenzwert eingegeben werden).

(LLO)

(LLO)

Eingabe Frequenz MV

Frequenz [Hz]

—

CK

Der obere Teil zeigt die Tasten zum Aktivieren der Ausgange der Blocke;
im unteren Teil wird das Beispiel eines Pop-up-Fensters zur Eingabe des
Frequenzwerts eines Blocks ,Geschwindigkeitssteuerung” dargestellt
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GRAFISCHE SIMULATION

Durch Anklicken des Symbols @ startet die grafische Simulation.

Die grafische Simulation gestattet das Einblenden des zeitlichen Verlaufs der Signale in grafischer Form. Der Benutzer
muss eingangs die Stimuli in einer entsprechenden Textdatei festlegen: d. h., es muss der zeitliche Verlauf der als
Eingange (Stimuli) verwendeten Kurvenformen festgelegt werden. Der Simulator sorgt basierend auf der erstellten
Stimuli-Datei dafir, diese in die schematische Darstellung zu injizieren und die gewlnschten Spuren am Ende der
Simulation einzublenden.

Nach Abschluss der Simulation erscheint automatisch ein Graph wie der nachstehend abgebildete. Aus dem
Graphen konnen die angezeigten Spuren ausgedruckt werden (Taste “Druck®), die Ergebnisse zum erneuten Laden
gespeichert werden (Taste “Speichern”) und es kann das Einblenden weiterer Spuren ausgewahlt werden (Taste
“Sichtbarkeit andern“). Die Namen der Spuren entsprechen der Beschreibung der funktionellen Blocke.

Durch Anklicken der SchlieRen-Taste (Taste “X* oben rechts) verlasst man die Umgebung der grafischen Simulation.

- - N
I simtoncgronc S N i
M
opl
op2
0p3 1
Outputl
Outputl.Fbk rst
Statusl 1
5
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
2
zetm DOLD 4
Simulation mit Stimuli
Reset Zoom el Sichtbarkeit andem)| Speichern| Ausdruck
— = T J

Beispiel eines Ergebnisses der grafischen Simulation

Zum Ausfuhren der Simulation sind die folgenden Verfahrensschritte erforderlich:

1. Erstellen einer Stimuli-Datei entsprechend den jeweiligen Anforderungen
2. Laden der Stimuli-Datei und abwarten, bis die Simulation beendet ist

Nach dem Anklicken des Symbols @ erscheint die folgende Ansicht:

Verwaltung grafische Simulation

| Simulation mit Stimuli |

| Template Stimuli

| Simulation laden |

| Sichtbarkeit Spuren |

Auswahlmen fur die Betriebsart
der grafischen Simulation
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Beschreibung der Mentpunkte

Die Taste “Template Stimuli“ erlaubt das Speichern der Template-Datei mit dem gewiinschten Namen und der
jeweiligen Position auf der Festplatte. Diese Datei enthalt die Namen der Signale entsprechend der schematischen
Darstellung (siehe unten). Nun kann der Bediener mit Hilfe eines Text-Editors den Status der Input-Signale in einem
bestimmten Moment zusammen mit der Dauer der Simulation und dem zu verwendenden Zeit-Schritt eingeben.

N esempio.sti - Blocco note - o lEN|
File Modifica Formate Visualizza 7

Stimulus Templ : .
AEGEmlv: el Dauer und step Simulation

//5im B:EﬂdTiM:S‘Wzni( =s)

Sim 2:10900; 189

// Switch

;r.'a":’,..--'"‘ Signalwert "Input 1" zum Zeitpunkt t,
Timel:1 #— Signalwert "Inputl” Zeit Zeitl

Time2:® o Signalwert "Inputl” Zeit Zeit2

/f Switch
Input2
0:0
Timel:1
Time2:0

// Speed Control
SpeedInput3

9:8 Hz

Timel: 2500 Hz
Time2: 30@ Hz

// 055D
Fbk_rstl
8:0

Timel:1
Time2:0

Beispiel fur eine Stimuli-Datei fur die grafische Simulation

E esempio.sti - Blocco note

_— |

File Modifica Formate Visualizza ?

// Stimulus Template

J/Sim B:EndTime:Step (time unit ms)

Sim 8:10000:100

// Switch
Inputl
8:8

8ee:1
2008:0
25008:1
2900:0

J/ Switch
Input2
0:0
1808:1
2300:0
2908:1
39e8:@

// 0S5D
Fbk_rstl
8:1

~

Die Taste “Simulation mit Stimuli* ermdglicht das Laden einer (entsprechend erstellten) Template-Datei und
beginnt danach mit der Simulation. Am Ende der Simulation wird ein Graph mit den sich ergebenden Signalen

eingeblendet.

Die Taste “Simulation laden* erlaubt das Laden einer zuvor abgeschlossenen Simulation, voraus gesetzt, es

wurde mindestens eine gespeichert.

Die Taste “Sichtbarkeit Spuren*
erlaubt die Auswahl der im Graphen
anzuzeigenden Spuren (Kurvenform
der Signale). Die Taste ruft, sobald
sie betatigt wird, ein Pop-up-Fenster
auf wie das in Abbildung ,.Spuren der
Sichtbarkeit, Gber das die Spuren
zu dem Graphen hinzugefugt oder
daraus geléscht werden kdnnen.

Auswahl Sichtbarkeit Spuren

Input0l
Inputd2
Input03
Inputd6
Input07?
Opl
Qp2
Op3
Op4
Qutputl
Qutput2
Output3
Qutput4
Fbk_rst1
Fbk_rst2
Fbk_rst3
Fbk_rst4
Status1
Status2

i

Hinzufigen >>

<< Enffarmen

Bk

chen

Inputl4
Inputds
Qps

Spuren der Sichtbarkeit

Links die Spuren, die zu dem Graphen hinzugefiigt werden kénnen. Rechts die Spuren die momentan
eingeblendet werden und aus dem Graphen geléscht werden kdnnen.
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Anwendungsbeispiel der graphischen Simulation

Das Beispiel im Anschluss bezieht sich auf den Einsatz einer Presse im Inneren eines Sicherheitsbereichs. Der
Pressenmotor darf ausschlie3lich dann zum Einsatz kommen, wenn gleichzeitig zwei Bedingungen wahr sind:
das Tor des Sicherheitsbereichs ist geschlossen und der Befehl zum Einschalten des Motors wird erteilt. Das
Einschalten erfolgt im Vergleich zum Startsignal mit einer Verzdgerung von 2 s.

Schematische Darstellung

In der schematischen Darstellung werden die Eingangselemente durch das Tor des Sicherheitsbereichs und den
Einschaltbefehl des Motors dargestellt. Diese Signale werden als Eingang zu einem logischen Operator AND

verwendet, dessen Verzogerungsblock um 2 s verzdgert wird. Das verzogerte Signal l16st schlie3lich das Relais
aus, das es dem Pressenmotor seinerseits ermoglicht, eingeschaltet zu werden.

Input 8 /M2A oo By

........ :---

Schematische Darstellung des Anwendungsbeispiels

o7

Stimuli-Datei
Die Stimuli-Datei sieht das Schliel3en des Tors zum Zeitpunkt 2000 ms (Signal an LL1) und en Einschaltbefehl
von Seiten des Operators zum Zeitpunkt 3000 ms (Signal an LL1) vor.

// Stimulus Template

//8im 0:EndTime:Step (cime unic ms)
Sim 0:10000:100

// 3ingle E-Gate Sicherer Bereich
Inpucé
0:0

2000:1
10000:0

Kommentare werden von dem
Benutzer eingegeben

// Switch Pressenstart
Input?
0:0
3000:1
10000:0

Stimuli-Datei des Anwendungsbeispiels
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Ergebnis der Simulation

Im Graphen werden die Signale der Simulation hervorgehoben und wie folgt beschrieben:

* Zum Zeitpunkt 2000 ms geht das Signal ,sicherer Bereich* auf high und gibt damit das Schlief3en des Tors an.

* Zum Zeitpunkt 3000 ms geht das Signal ,Pressenstart” auf high und gibt damit die Startanfrage des Bedieners an.

e Das Ausgangssignal des Operators AND (Op6) erreicht high Level zum Zeitpunkt 3000 ms, d. h. wenn die
beiden Eingange ,sicherer Bereich* und ,Pressenstart high Level erreicht haben.

* Das Ausgangssignal des Operators AND wird vom Verzdgerungsoperator um 2000 ms verzogert.

e Das Ausgangssignal des Verzogerers (Op7) erteilt den Befehl zum SchlieRen des Relais zum Zeitpunkt 5000 ms,
zu dem das Relais ,M_Press" aktiviert wird.

Grafico simuyl lazione

Opt
opi

M_pressa
OutputS Fbl_rst

(1] 1000 2000 3000 4000 5000 6000 T000 8000 9000 10000

Tenpo [ms]
Simulazione con stimoli

[ Cambia visibilita | [ Sava [ Stampa

Graph der Simulation des Anwendungsbeispiels
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ZUBEHOR UND ERSATZTEILE

GERATETYP BESCHREIBUNG Art-Nummer
UG 6911.10 Steuereinheit (8 Eingénge / 2 zweikanalige OSSD), mit SAFEMASTER PRO DESIGNER Software |0063818
UG 6911.12/080 | Steuereinheit (8 Eingange / 4 einkanalige OSSD), mit SAFEMASTER PRO DESIGNER Software [ 0068574
UG 6916.10 Ein- / Ausgangsmodul (8 Eingange / 2 zweikanalige OSSD) 0063819
UG 6916.12/080 | Ein- / Ausgangsmodul (8 Eingéange / 4 einkanalige OSSD) 0068590
UG 6913.08 Eingangsmodul (8 Eingange) 0063820
UG 6913.12 Eingangsmodul (12 Eingénge) 0064865
UG 6913.16 Eingangsmodul (16 Eingénge) 0063821
UG 6912.02 Ausgangsmodul OSSD (2 zweikanalige OSSD) 0063822
UG 6912.04 Ausgangsmodul OSSD (4 zweikanalige OSSD) 0063823
UG 6912.04/100 | Ausgangsmodul OSSD (4 Hochstrom-Sicherheitsausgange) 0068286
UG 6912.14 Ausgangsmodul Relais (1 sicherheitsgerichteter Relaisausgang) 0063824
UG 6912.28 Ausgangsmodul Relais (2 sicherheitsgerichtete Relaisausgange) 0063825
UG 6914.04/000 | Ausgangsmodul Relais (4 sicherheitsgerichtete Relaisausgange) 0066057
UG 6914.04/008 | Ausgangsmodul Relais (4 sicherheitsgerichtete Relais + 8 Status Ausgange) 0065990
UG 6915/008 Ausgangsmodul Signal (8 Signalausgange) 0068282
UG 6915/016 Ausgangsmodul Signal (16 Signalausgange) 0068284
UG 6917/002 Drehzahliberwachungsmodul (2 Naherungsschalter) 0066059
UG 6917/102 Drehzahliiberwachungsmodul (1 TTL Encoder, 2 Naherungsschalter) 0066060
UG 6917/112 Drehzahliiberwachungsmodul (2 TTL Encoder, 2 Naherungsschalter) 0066061
UG 6917/202 Drehzahliberwachungsmodul (1 HTL Encoder, 2 Naherungsschalter) 0066062
UG 6917/222 Drehzahliiberwachungsmodul (2 HTL Encoder, 2 Naherungsschalter) 0066063
UG 6917/302 Drehzahliberwachungsmodul (1 Sin/Cos Encoder, 2 Naherungsschalter) 0066064
UG 6917/332 Drehzahliberwachungsmodul (2 Sin/Cos Encoder, 2 Ndherungsschalter) 0065992
UG 6918 BusExtender 0064866
UG 6951 Feldbusmodul fir CANopen 0063828
UG 6952 Feldbusmodul fir PROFIBUS DP 0063826
UG 6954 Feldbusmodul fir PROFINET 0064861
UG 6955 Feldbusmodul fur Ethernet IP 0064862
UG 6956 Feldbusmodul fur EtherCAT 0064863
UG 6957 Feldbusmodul fiir Universal Serial Bus (USB) 0064864
UG 6958 Feldbusmodul fir MODBUS TCP/IP 0068268
UG 6959 Feldbusmodul fir MODBUS RTU 0068270
OA 6911 Speicherkarte als externer Konfigurationsspeicher 0063829
OA 6920 USB-Kabel fur PC-Anschluss 0064160
BU 6921 Montagesatz IN-RAIL-Bus 250 mm fiir Tragschiene 7,5 mm 0064244
BU 6922 Montagesatz IN-RAIL-Bus 250 mm fur Tragschiene 15 mm 0064245
PN 6919 SAFEMASTER PRO DESIGNER Software 0064246

Besuchen Sie die Webseite www.DOLD.com hinsichtlich der Liste der autorisierten Handler jedes Landes.
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HAFTUNG

Die genaue und umfassende Beachtung aller Normen, Angaben und Verbote in dieser Anleitung stellt eine
wesentliche Voraussetzung fur die korrekte Funktionsweise des Gerats dar. E. DOLD & S6hne KG haftet daher
nicht fur Schaden durch die, auch nur teilweise, mangelnde Befolgung dieser Angaben.

DOLD ubernimmt keine Haftung fur die vom Kunden flr seine Applikationen gewahlten Losungen von
Schaltungen, Stromlaufplanen und Konfigurationsparametern.

Die implementierten Schaltungen, Stromlaufpléane und die verwendeten Konfigurationsparameter des Systems
einschlieB3lich der von SAFEMASTER PRO, stehen ausschlief3lich in der Verantwortung des Benutzers.

Die Eigenschaften unterliegen Anderungen ohne Vorankiindigung.
Die vollstdndige oder auszugsweise Vervielfaltigung ohne Genehmigung von DOLD ist untersagt!
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EG KONFORMITATSERKLARUNG

EG - Konformitatserklarung _
Declaration of Conformity BOI-D

Déclaration de conformité européenne

Hersteller: E. Dold & S6hne GmbH & Co. KG
Manufacturer: / Fabricant:
Anschrift: Bregstraiie 18
Address: / Adresse: 78120 Furtwangen
Germany
Produktbezeichnung: kenfigurierbares Sicherheitssystem SAFEMASTER PRO  mit: gemaR Anhang
in accordance with annex
Product description: configurable safety system with: ~ selon I'annexe
Désignation du produit: systeme de sécurité configurable avec:
Das bezeichnete Produkt stimmt mit den Vorschriften folgender europaischer Richtlinien Uberein:
The indicated product is in conformance with the regulations of the following european directives:
Le produit désigné est conforme aux instructions des directives européennes:
Maschinenrichtlinie: 2006/42/EG EU-AbI. L157/24, 09.06.2006
Machinery directive: / Directives Machines:
EMV - Richtlinie: 2014/30/EU EU-Abl. L96/79, 29.03.2014
EMC - Directive: / Directives- CEM::
RoHS - Richtlinie 2011/65/EU EU-AbI. L174/88, 01.07.2011
RoHS -Directive: / Directives - RoHS:
Priifgrundsatze: EN ISO 13849-1:2015 EN IEC 61496-1:2020
Basis of Testing: IEC 62061:2021 EN 81-20:2020
Lignes de contréle: EN 81-50:2020 EN 61508 Parts 1,3 :2010
EN 61131-2

Die Ubereinstimmung eines Baumusters des bezeichneten Produktes mit der oben genannten Maschinenrichtlinie wurde bescheinigt
durch:

Consistency of a production sample with the marked product in accordance to the above machiney directive has been certified by:

La conformité d'un échantillon du produit désigné aux directives machines susmentionnées a été certifiée par:

Benannte Stelle: TOV Siid Product Service GmbH
Certification office: / I'organisme notifié: Ridlerstralie 65, 80339 Minchen
Nummer der benannten Stelle: 0123

Number of certification office:/ Numéro de I'organisme notifié:

Nummer der Bescheinigung: Z10 040066 0019 Rev. 01
Certification number: / Numéro de certificat:

Ausstelldatum : 16.03.2022

Date of issue: / Date de délivrance:

Fiir die Zusammenstellung der technischen Unterlagen Rechtsverbindliche Unterschrift:
ist bevollmachtigt:
For the compilation of technical documents is authorized: Signature of authorized person:
Pour la composition des documents rech?'ques est autorisé: Signature autorisée :
/— =
.......................... q—jf‘r‘*_—_) Efq.- R e S SRR W L N R R
I».; .
Gamal Hagar, Entwicklungsleiter / R&D Manager Christian Doltd \Produktmanagement / Productmanagement
Ort, Datum : Furtwangen, 17.03.2022

Place, Date: / Lieu, date:

Diese Original - Erklarung bescheinigt die Ubereinstimmung mit den genannten Richtlinien, beinhaltet jedoch keine Zusicherung von
Eigenschaften. Die Sicherheitshinweise der Produktdokumentation sind zu beachten.

This original declaration confirms the conformity of the mentioned directives but does not comprise any guarantee of the product characteristics. The
safety directives of the product documentation are to be considered.

Cette déclaration originale certifie la conformité des directives nommées mais ne comprend aucune garantie des caractéristiques du produit. Les
directives de sécurité de la documentation du produit sont a considérer.
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EG KONFORMITATSERKLARUNG

EG - Konformitatserklarung
Declaration of Conformity

Déclaration de conformité européenne

DOLD

Anhang zur EG-Konformitatserklarung Safemaster PRO - 17.03.2022 :
Annex to the declaration of conformity Safemaster PRO - 17.03.2022 :

I'annexe a la déclaration de conformité SAFEMASTER PRO - 17.03.2022 :

mogliche Produkte des Systems :
possible products of system :
produits possibles du systéme :

uGeg11.10
UG6911.12/080

Steuereinheit
Control unit
Unité de contrble

UGB912.kk
UGB3812.04/vwv

Ausgangsmodul
Output module
Module de sortie

mit :

with :
avec

kk =02, 04, 14, 28
vwy =100

UG6913.kk

Eingangsmodul
Input module
Module d'entré

mit :

with :
avec :

kk =08,12,16

UG6914.kk/vvv

Ausgangsmodul Relais
Output module relay
Module de sortie relais

mit :

with :
avec :

kk =04
vvv = 000, 008

UG6E915/vwv

Ausgangsmodul Signal
Output module signal
Module de sortie signalisation

mit :

with ©
avec !

vvv =008, 016

UG6916.10
UG6916.12/080

Ein- / Ausgangsmodul
Input / Output module
Madule d'entrée / - sortie

UG6917/vwv

Drehzahluberwachungsmodul
Speed monitoring module
Module de contréle de vitesse de rotation

mit :

with :
avec:

vwv =002, 102, 112, 202, 222, 302, 332

uG6918

Bus Extender
Bus extender
Meodule d'extension bus

UGe951

Feldbusmodul CANopen
Fieldbus module CANopen
Module bus de terrain CANopen

uGe952

Feldbusmodul Profibus DP-V1
Fieldbus module Profibus DP-V1
Module bus de terrain Profibus DP-V1

UG6953

Feldbusmodul DeviceNet
Fieldbus module DeviceNet
Module bus de terrain DeviceNet

UGB954

Feldbusmodul PROFINET
Fieldbus module PROFINET
Module bus de terrain PROFINET

UG6955

Feldbusmodul Ethernet-IP
Fieldbus module Ethernet-IP
Module bus de terrain Ethernet-IP

UG6956

Feldbusmodul EtherCAT
Fieldbus module EtherCAT
Module bus de terrain EtherCAT

UGe957

Feldbusmodul USB
Fieldbus module USB
Module bus de terrain USB

uGe958

Feldbusmodul Modbus TCP/IP
Fieldbus module Modbus TCP/IP
Module bus de terrain Modbus TCP/IP

UG6959

Feldbusmodul Modbus RTU
Fieldbus module Modbus RTU
Module bus de terrain Modbus RTU
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